Complet et compact

» Variateur a contréle V/ F

* Montage cbte a céte

¢ Filtre CEM intégré

¢ Modbus RS-485 intégré

* Fonction de détection de surcharge (150 % pendant 60 s)
e PID

e Suppression des micro-surtensions

* Economie d’énergie automatique

¢ Arrét d’urgence

* Réglage de deux moteurs possible

* Réduction automatique de la fréquence de découpage
¢ Entrée de thermistance PTC

e Commande des ventilateurs de refroidissement

* Logiciel de configuration PC : CX-Drive

e CE, UL, cUL, RoHS

Puissances

¢ Modéles 200 V monophasé de 0,2 a 2,2 kW
¢ Modéles 200 V triphasé de 0,2 a 7,5 kW

¢ Modéles 400 V triphasé de 0,4 a 7,5 kW

Configuration du systéme

OMmRON

Disjoncteur
modulaire
Cable RJ45 — USB
CX-Drive
MCCB [————— 1 e 1 | CX-One
Bobine de Console LCD distante

réactance c.a. a 5 lignes

Filtre
JX
I -
I =7 . .
- l Bobine de réactance c.c.
Inductance >

de protection

Moteur

oo @ Bobine de réactance de sortie

* Requis uniqguement pour 200 V triphasé ou pour compatibilité C1 sur les modéles 400 V triphasé

Terre

JX
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Caractéristiques

Légende des références

3G3JX-AB002-EF

Série JX — | F : Filtre CEM intégré
E : Norme européenne

A Spécifications

des normes
Tension : Puissance maximale applicable du moteur
B: Monophasé 200 Vc.a. 002:0,2 kW
2: 200 Vc.a. triphasé .
4 : Triphasé 400 Vc.a. 075:7,5 kW
Modéles 200 V
Monophasé : 3G3JX[] AB002 AB004 AB007 ABO15 AB022 - - -
Triphasé : 3G3JX[] A2002 A2004 A2007 A2015 A2022 A2037 A2055 A2075
Mk°vtv";§" Capacité de moteur applicable 0,2 0,4 0,75 1,5 22 3,7 55 7,5
& c ité d ateur KVA 200V 0,4 0,9 1,3 2,4 3,4 5,5 8,3 11,0
_5— o e 240 V 0,5 1,0 1,6 2,9 4,1 6,6 9,9 13,3
_'g % Courant de sortie nominal (A) 1,4 2,6 4,0 71 10,0 15,9 24,0 32,0
‘% g Tension de sortie max. Proportionnelle & la tension d’entrée : 0 ... 240 V
€ © [Fréquence de sortie max.
] 400 Hz
o
Tension d’entrée nominale et fréquence Monophasé 200 a 240 V 50 / 60 Hz
= Triphasé 200 a 240 V 50 / 60 Hz
2 8 [Courant d’entrée nominal (A)
g 5. 200 V triphasé 1,8 3,4 5,2 9,3 13,0 20,0 30,0 40,0
] ‘3 Courant d’entrée nominal (A)
-E % 200 V monophasé 3,1 5,8 9,0 16,0 22,5 - - -
< Variation de tension autorisée -15% ... +10 %
Variation de fréquence autorisée +5 %
Filtre intégré Filtre CEM (C1 monophasé)
En décéléra- 50 % pour
tion sur temps Triphasé
Couple de freinage court A la ré- Environ 50 % 20 4 40 % Environ 20 % a 40 % Environ 20 %
troaction du pour mono-
condensateur phasé
Méthode de refroidissement Refroidissement automatique Refroidissement forcé par circulation d’air

"I Surla base d’'un moteur standard triphasé.

Modéles 400 V
Triphasé : 3G3JX[! A4004 A4007 A4015 A4022 A4040 A4055 A4075
Mk%?:" Capacité de moteur applicable 0,4 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5
9 Capacité du variateur kVA 380V 0,9 1,6 2,5 3,6 5,6 8,5 10,5
_5—_9 480 V 1,2 2,0 3,1 4,5 7.1 10,8 13,3
_‘g’ g Courant de sortie nominal (A) 1,5 2,5 3,8 55 8,6 13,0 16,0
‘.3 g Tension de sortie max. Proportionnelle & la tension d’entrée : 0 ... 480 V
€ © [Fréquence de sortie max.
o 400 Hz
o
5 a Tension d’entrée nominale et fréquence Triphasé 380 & 480 V 50/ 60 Hz
% 2 [Courant d’entrée nominal (A) 2,0 33 5,0 | 7,0 | 11,0 16,5 20,0
€ % |Variation de tension autorisée —15% ... +10 %
£ 9O |Variation de fréquence autorisée o
= o +5 %
Filtre intégré Filtre CEM catégorie C2
En décéléra-
tion sur temps
Couple de freinage court A la ré- Environ 50 % Environ 20 % & 40 % Environ 20 %
troaction du
condensateur
Méthode de refroidissement Refroidissement automatique Refroidissement forcé par circulation d’air

Sur la base d’un moteur standard triphasé.

2 Variateurs de fréquence
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Caractéristiques

Spécifications communes

Référence PR
Caractéristiques
3G3JX[] e
Méthodes de contrdle Modulation sinusoidale phase-a-phase PWM (V / f)
° Plage de fréquence de sortie 0,5 ... 400 Hz
§ Précision de Ia fré Valeur de consigne numérique : 0,01 % de la fréquence max.
‘g recision de la frequence Valeur de consigne analogique : +0,4 % de la fréquence max. (25 +10 °C)
© |Résolution de la valeur Valeur de consigne numérique : 0,1 Hz
3 |de consigne de fréquence Valeur de consigne analogique : 1/ 1 000 de la fréquence maximale
(7]
S |Résolution de la fréquence 0,1 Hz
B |de sortie
5 Capacité de surcharge 150 % du courant de sortie nominal pendant une minute
g
Valeur de consigne de fréquence |0 & 10 Vc.c. (10 kQ), 4 & 20 mA (250 ), volume de réglage de fréquence (sélectionnable), RS485 Modbus
Caractéristiques V / f Couple constant / réduit
FW (avant), RV (inverse), CF1 a CF4 (vitesse a étapes multiples), JG (Jog pas a pas), DB (freinage c.c. a injection externe),
SET (2e fonction), 2CH (accélération / décélération en 2 étapes), FRS (rotation libre), EXT (déclenchement externe),
USP (protection antidémarrage automatique), SFT (verrouillage logiciel), AT (sélection de la fonction d’entrée de courant
Signaux d’entrée analogique), RS (réinitialisation), PTC (entrée de thermistance), STA (démarrage 3 fils), STP (arrét 3 fils), F / R (avant /
inverse 3 fils), PID (sélection de PID), PIDC (réinitialisation d’intégrale PID), UP (haut de la fonction haut / bas), DWN
(bas de la fonction haut / bas), UDC (effacement des données de la fonction haut / bas), OPE (mode OPE forcé), ADD
(ajout de fréquence), F-TM (bornier forcé), RDY (prét a fonctionner), SP-SET (réglage spécial), EMR (arrét d’urgence)
RUN (pendant le fonctionnement), FA1 (arrivée de fréquence 1), FA2 (arrivée de fréquence 2), OL (avertissement
D si d i de surcharge), OD (déviation PID excessive), AL (alarme), DC (détection de déconnexion d’entrée analogique),
g [>'gnaux de sortie FBV (sortie d’état du bloc fonction PID), NDc (erreur réseau), LOG (résultat d’opération logique),
s ODc (option de communication, déconnectée), LOC (charge légere)
-f:’ Fonction AVR, sélection des caractéristiques V / f, limites supérieure / inférieure, vitesse a 16 étapes, réglage de
g la fréquence de démarrage, fonctionnement pas a pas, réglage de la fréquence de découpage, controle PID, saut
w Foncti tandard de fréquence, réglage de gain / pente analogique, accélération / décélération en S, caractéristiques électrothermiques /
CLEAENDREN réglage de niveau, fonction de reprise, augmentation de puissance simplifiée de couple, surveillance de déclenchement,
verrouillage logiciel, affichage de conversion de fréquence, protection antidémarrage automatique, fonction 2e controle,
augmenter / diminuer la vitesse de rotation du moteur, fonction de suppression de surintensité
Entrées analogiques 2 entrées analogiques 0 & 10 V (20 kQ), 4 a4 20 mA (250 Q)
Temps d’accél. / de décél. 0,01 & 3 000 s (sélection ligne / courbe), 2e réglage d’accél. / décél. disponible
. Voyants de mode : Run, Program, Power, Alarm, Power, Hz, Amps, Volume
Affichage — — - = = , - - -
Console numérique : Disponible pour contrdler la référence de fréquence, le courant de sortie, la fréquence de sortie
Protection contre les surcharges |Relais électronique de surcharge thermique et entrée de thermistance PTC
du moteur
5 Surintensité instantanée 180 % du courant nominal
% |Surcharge 150 % pendant 1 minute
% Surtension 790 V pour les modeles 400 V et 395 pour les modéles 200 V
s Pert tanée d’ali tati Les éléments suivants sont sélectionnables : Alarme, Démarrage 0 Hz, fréquence de sortie a I'interruption,
2 erte momentanée d’alimentation fréquence maximum
2 |Surchauffe de lailette Surveillance de la température et détection d’erreur
2 |de refroidissement
2 INiveau de protection anti-calage Sélection du niveau applicable uniquement en vitesse constante ou lors de I'accélération et en vitesse constante
o - -
W |Erreur de masse Détection au démarrage
Indication de charge Activée lorsque I'élément de commande est sous tension
d’alimentation
2 |Degré de protection IP20
S |Humidité ambiante 90 % HR max. (sans condensation)
'g Température de stockage —20 °C a 65 °C (température sur une courte période pendant le transport)
: Température ambiante —10°C a 50 °C (la fréquence de découpage et le courant de sortie doivent étre réduits au-dela de 40 °C.)
_5 Installation En intérieur (pas de gaz corrosifs, poussiéres, etc.)
'-E Hauteur de I’installation 1000 m max.
8 Vibrations 5,9 m/s? (0,6 G), 10 a 55 Hz (conforme a la méthode de test spécifiée dans la norme JIS C0040 (1999).)

JX



OmRON

Type IP 20 de 0,2 a 7,5 kW

Figure 1 Figure 2
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Classe Puissance maximale Modéle de variateur . Dimensions en mm
de tension applicable 3G3JX[] Figure i
du moteur kW w1 H1 w H D t1 D1 Poids
0,2 AB002 1 95,5 13 0,8
67 143 80 155
i 0,4 AB004 1 109,5 2,6 27 0,9
M°gggh\759' 0,75 AB0O7 2 130,5 28 15
1,5 ABO15 2 98 176 110 189 2,3
157,5 6 55
2,2 AB022 2 2,4
0,2 A2002 1 95,5 13 0,8
0,4 A2004 1 67 143 80 155 109,5 2,6 27 0,9
0,75 A2007 1 132,5 50 11
TriphaséY 1,5 A2015 2 2,2
200V 2,2 A2022 2 98 176 110 189 157,5 6 55 04
3,7 A2037 2 ’
55 A2055 2
164 235 180 250 167,5 1,6 77,5 4,2
7,5 A2075 2
0,4 A4004 2 130,5 2,6 28 1,5
0,75 A4007 2 2,3
Triohasé 1,5 A4015 2 98 176 110 189 1575 6 55
riphasé, p
400 V 2,2 A4022 2 24
4,0 A4040 2
5,5 A4055 2
164 235 180 250 167,5 1,6 77,5 4,2
7,5 A4075 2
Filtres semelle Rasmi
Filtre requis uniqguement pour le 200 V monophasé ou le 400 V triphasé pour respecter la classe C1 EMC.
H | W | . . Dimensions Poids
Modeéle Rasmi W H L X Y " kg
ea] (O &m0
AX-FIJ1006-RE 81 40 193 183 57 M4 0,5
: ! 1x200V AX-FIJ1010-RE 112 47 226 216 88 M4 0,6
AX-FIJ1026-RE 112 47 226 216 88 M4 0,8
' ; AX-FIJ2006-RE 81 50 193 183 57 M4 1,0
L i X 3x200V AX-FIJ2020-RE 112 50 226 216 88 M4 1,3
i : AX-FIJ2040-RE 182 55 289 279 150 M5 2,3
: i AX-FIJ3005-RE 112 45 226 216 88 M4 0,9
* Bl . 3x400V AX-FIJ3011-RE 112 45 226 216 88 M4 1,1
% | O, AX-FIJ3020-RE 182 45 289 279 150 M4 1,7
L '\‘u‘ - |

4 Variateurs de fréquence
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Bobine de réactance c.a. d’entrée

. o Dimensions Poids

. " mﬁﬁ Tension Référence A B2 | C2 D E F kg
& , AX-RAI02800080-DE | 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 55 | 1,78
O o_| 200V | AX-RAI00880175-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 55 | 2,35
AX-RAI00350335-DE | 180 | 85 | 190 | 140 | 55 | 6 | 55
c2 o1 AX-RAI07700042-DE | 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 55 | 1,78
400V | AX-RAI03500090-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 55 | 2,35
. AX-RAI01300170-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 55 | 2,50

] 0 )

Bobine de réactance c.c.

. . Dimensions Poids

Tension Référence AlBICIDIETFIGlH kg
AX-RC21400016-DE

96 1,22

SR I AX-RC10700032-DE
[ @ |oooooe

AX-RC06750061-DE | 84 |113 101/ 66| 5 (75| 2

AX-RC03510093-DE 105 1,60

200 V' [TAX-RC02510138-DE 116 1,95

. —— _ AX-RC01600223-DE |108|135[124[120| 82 [ 6,5 9,5 3,20
RS ! AX-RC01110309-DE 136 9,5 5,20

Ax-RCo0840a37-DE | 120|192 776]130| 94| 7 " [ 6,00

AX-RC43000020-DE 96 1,22

AX-RC27000030-DE
AX-RC14000047-DE

84 (113|105|101| 66 | 5 |7,5| 2 1,60

400V | AX-RC10100069-DE 116 1,95
AX-RC06400116-DE  [108(135|133|120| 82 | 6,5 9,5| 3,70
AX-RC04410167-DE
Ax-Rggsssg;e)-DE 120 152%135 9417 "o 2:(2)8
Bobine de réactance c.a. de sortie
Tension Référence Dimensions Poids

A | B2|[C2| D E F kg
AX-RAO11500026-DE| 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 | 1,78
AX-RAO07600042-DE| 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 | 1,78
AX-RAO04100075-DE| 120 | 80 [ 120 | 80 | 62 | 55 | 2,35
200V |AX-RAO03000105-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 | 2,35
AX-RAO01830180-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 | 6 5,5
AX-RAO01150220-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 | 6 5,5
AX-RAO00950320-DE| 180 | 85 | 205 | 140 | 55 | 6 6,5
AX-RAO16300038-DE| 120 | 70 [ 120 | 80 | 52 | 55 | 1,78
AX-RAO11800053-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 52 | 55 | 2,35
400V |AX-RAO07300080-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 | 2,35
AX-RAO04600110-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 | 6 5,5
AX-RAO03600160-DE| 180 | 85 | 205 | 140 | 55 | 6 6,5

Inductances de protection

‘ X ! . D Moteur Dimensions Poids
[ (o o o Référence Diameétre kW L w H X Y m kg
m
"E . . AX-FER2102-RE 21 <22 | 8 | 2246 | 70| - | 5 | o1
} - } AX-FER2515-RE 25 <15 |105| 25 | 62 | 90| - | 5 | 02

JX 5
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Installation

Connexions standard

200 Vc.a. triphasé . .
200 Vc.a. monophasé Variateur de fréquence

400 Vc.a. triphasé

R (L1) U/T1 A

T/N(L3)

Sortie relais

W/T3
( Pour |logique PNP Remarque :
P24 Pour connecter la bobine
~ 5 4,7 kQ de réactance c.c.,
-0 O : 1 retirez la barre de court-circuit.
' PD/+1 ---
E Bobine de réactance c.c.
e - PI+q— -
< : =
N/-
?J_/

Commun

Fréquence /\_\

metre 10 Ve.c

Unité . H keh

de réglage I o

de fréquence <

132kQ"'>""""" ol 10 ke 24 Vc.c
Entrée 250 O

d’alimentation CM2 T

4320 mAc.c.

D
| L

Spécifications borniers

Borne Nom Fonction (niveau du signal)
Entrée d’alimentation circuit principal Utilisé_e pour connecter_la Iigne_d‘ali’ment,ation au driver. B )
R/L1,S/L2, T/N/L3 :;essbcgrnézrsss\ﬁc; L:aqua(llltn/eC:tiTlon d’entrée monophasée 200 V utilisent uniquement
S /L2 n’est pas disponible pour ces unités.
U/T1,V/T2,W/T3 Sortie variateur Utilisée pour connecter le moteur.
PD/+1.P/+ Borne de la bobine de réactance c.c. externe|Normalement connectées par le qavalier fle court-circuit. Retirez Ia,barre de court-circuit
’ entre +1 et P / +2 quand une bobine de réactance c.c. est connectée.
P/+ N/- Borne bus c.c. -
© Mise a la terre Pour la mise a la terre (la mise a la terre doit étre conforme la législation locale)

6 Variateurs de fréquence
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Circuit de controle

Surveillance du courant de sortie analogique

Type N° Nom du signal Fonction Niveau du signal
YP
Borne d’alimentation externe pour signal d’entrée (entrée)
. . ) . ...A la logique sink
pPcs Alimentation d'entrée Borne de sortie d’alimentation interne pour signal d’entrée (sortie) 24 Ve.c.£10 %
3 ...A la logique source
3 0,
-E' P24 24 Vc.c. interne Alimentation interne 24 Vc.c. %OVC-X =10%
g m
3 1 Sélection 1 de I'entrée multifonction Réglage par défaut : Avant / Arrét
(=
o
‘g 2 Sélection 2 de I'entrée multifonction Réglage par défaut : Inverse / Arrét
c
% 3 Sélection de I'entrée multifonction 3 Réglage par défaut : Réinitialisation erreur
x
§ 4 Sélection de I'entrée multifonction 4 Réglage par défaut : Erreur d’arrét d’urgence
o
(] 5 Sélection de I'entrée multifonction 5 Réglage par défaut : Référence de vitesse a étapes multiples 1
L Commun de sélection ~ ~
de I'entrée multifonction
g %_ Alimentation de la consigne de fréequence |10 Vc.c. 10 mA max.
=
SO
E’% (o] Signal de référence de fréquence de courant|{0 a 10 Vc.c. (10 kQ)
cc - -
G Signal de courant de la consigne N
\g\g ol de fréquence 4220 mA (250 Q)
E_g L Commun de référence de fréquence -
©
. Réglages par défaut définis en usine pour le relais 250 Vc.a.25A
%’_ AL2 Sortie NF Fonctionnement normal : AL2-ALO fermée |30 Vc.c. 3A
ng AL1 Sortie NO Fonctionnement anormal ou coupure de courant : AL1-ALO ouverte 250 Vea 1A
a5 30Vece. 1A
%: ALO Commun sortie relais e
Do
nE ) . ) Réglage par défaut : Signal d’arrivée de fréquence
9 1 Borne de sortie multifonction 2 vitesse constante 27 Ve.c.
9 50 mA i
© CM2 Commun signal de sortie - mA maxt
T . . .
§, AM Surveillance de la fréquence analogique / Réglage par défaut : Surveillance de la fréquence analogique 0a10Vc.c.1mA
[2)

Montage cote a cote

24

LT .
E=0)| ||[tE=0

[T
L= =0

%

= N2 = N2
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o

NNNMNN
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Bobine de réactance c.a. d’entrée

Bobine de réactance c.a. JX
Disjoncteur
modulaire MCCB
¢ — U s X R/L1 &
~/ H
—~ LN \" N Y S/L2 5
= 3 w Z T/L3
/w/_rvx /Y'Y ©
Modeéles 200 V triphasés Modéles 400 V
Puissance maxi- Puissance maxi-
male applicable Référence Valeurzctuelle Indunﬁt:nce male applicable Référence Valeurzctuelle Indunﬁt:nce
du moteur kW du moteur kW
01a15 AX-RAI02800080-DE 8,0 2,8 04a15 AX-RAI07700042-DE 4,2 7,7
2,2a37 AX-RAI00880175-DE 17,5 0,88 2224, AX-RAI03500090-DE 9,0 3,5
55a75 AX-RAI00350335-DE 33,5 0,35 55a75 AX-RAI01300170-DE 17,0 1,3
DC Réactance
JX
Alimentation MCCB
électrique
R/LT
= | S/L2
/—f‘” ©
O 3 T/L3
< —N ©
+1 @ P /+2
Bobine de réactance c.c.
Modeles 200 V Modeles 400 V
Puissance maxi- Puissance maxi-
male applicable Référence Valeur:ctuelle I"dun(:ﬁmce male applicable Référence Valeurf\cme"e '"dunﬁﬁnce
du moteur kW du moteur kW
0,2 AX-RC21400016-DE 1,6 21,4 -
0,4 AX-RC10700032-DE 3,2 10,7 0,4 AX-RC43000020-DE 2,0 43,0
0,7 AX-RC06750061-DE 6,1 6,75 0,7 AX-RC27000030-DE 3,0 27,0
1,5 AX-RC03510093-DE 9,3 3,51 1,5 AX-RC14000047-DE 4,7 14,0
2,2 AX-RC02510138-DE 13,8 2,51 2,2 AX-RC10100069-DE 6,9 10,1
3,7 AX-RC01600223-DE 22,3 1,60 4,0 AX-RC06400116-DE 11,6 6,40
55 AX-RC01110309-DE 30,9 1,11 5,5 AX-RC04410167-DE 16,7 4,41
7,5 AX-RC00840437-DE 43,7 0,84 75 AX-RC03350219-DE 21,9 3,35
Sortie c.a. Réactance
Modéles 200 V Modéles 400 V
Puissance maxi- Puissance maxi-
male applicable Référence Valeur zctuelle Indunﬁﬁnce male applicable Référence Valeur:ctuelle Indun(?.t:nce
du moteur kW du moteur kW
0,1a04 AX-RAO11500026-DE 2,6 11,50 04a15 AX-RAO16300038-DE 3,8 16,30
0,75 AX-RAO07600042-DE 4,2 7,60 2,2 AX-RAO11800053-DE 5,3 11,80
1,5 AX-RAO04100075-DE 7,5 4,10 4,0 AX-RAO07300080-DE 8,0 7,30
2,2 AX-RAO03000105-DE 10,5 3,00 5,5 AX-RAO04600110-DE 11,0 4,60
3,7 AX-RAO01830160-DE 16,0 1,83 7,5 AX-RA0O03600160-DE 16,0 3,60
5,5 AX-RAO01150220-DE 22,0 1,15
7,5 AX-RAO00950320-DE 32,0 0,95

Variateurs de fréquence
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Références de commande

Disjoncteur
modulaire
vees @ |
r—————- [O————T] CableUSB CX-Drive
CX-One

Bobine de
réactance c.a.

®

I
I
I
I
- Cable d’extension Console LCD distante
@ = @ pour console distante a5 lignes
| &
Filtre |
I
I
I
Jd
JX

Inductance
de protection

®

Moteur Bobine de réactance de sortie
Terre
* Requis uniqguement pour 200 V triphasé ou pour compatibilité C1 sur les modeles 400 V triphasé
3G3JX
Caractéristiques Modeéle
Classe de tension Puisz;r;ﬁ;gg)?;e#vlbmax. Courant de (s:)rtie nominal Standard

0,2 1,4 3G3JX-AB002-EF

0,4 2,6 3G3JX-AB004-EF

Monophasé, 200 V 0,75 4 3G3JX-AB007-EF

1,5 71 3G3JX-AB015-EF

2,2 10 3G3JX-AB022-EF

0,2 1,4 3G3JX-A2002-E

0,4 2,6 3G3JX-A2004-E

0,75 4 3G3JX-A2007-E

. ; 1,5 71 3G3JX-A2015-E

Triphase, 200 V 2,2 10 3G3JX-A2022-E

3,7 15,9 3G3JX-A2037-E

5,5 24 3G3JX-A2055-E

7,5 32 3G3JX-A2075-E

0,4 1,5 3G3JX-A4004-EF

0,75 2,5 3G3JX-A4007-EF

1,5 3,8 3G3JX-A4015-EF

Triphasé, 400 V 2,2 55 3G3JX-A4022-EF
4,0 8,6 3G3JX-A4040-EF

55 13 3G3JXA4055-EF

7,5 16 3G3JXA4075-EF

JX 9
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(@ Filtres de ligne

Variateur de fréquence Filtre de ligne Rasmi

Tension Modeéle 3G3JX-[] Référence Courant nominal (A) Poids (kg)
ABO002 / AB004 AX-FIJ1006-RE 6 0,5
200 Vc.a. monophasé ABO07 AX-FIJ1010-RE 10 0,6
AB015 / AB022 AX-FIJ1026-RE 26 0,8
A2002 / A2004 / A2007 AX-FIJ2006-RE 6 1,0
200 Vc.a. triphasé A2015 / A2022 / A2037 AX-FIJ2020-RE 20 1,3
A2055 / A2075 AX-FIJ2040-RE 40 2,3
A4004 / A4007 / A4015 AX-FIJ3005-RE 5 0,9
400 Vc.a. triphasé A4022 / A4040 AX-FIJ3011-RE 11 1,1
A4055 / A4075 AX-FIJ3020-RE 20 1,7

(1) Bobines de réactance c.a. d’entrée

Variateur de fréquence Bobine de réactance c.a.
Tension Modeéle 3G3JX-[] Référence

A2002 / A2004 / A2007 AX-RAI02800080-DE

200 Vc.a. triphasé A2015 / A2022 / A2037 AX-RAI00880175-DE

A2055 / A2075 AX-RAI00350335-DE
AB002 / AB004

200 Vc.a. monophasé ABO007 de dg/lﬁ)?)t:)r:ment

ABO015/ AB022

A4004 / A4007 / A4015 AX-RAI07700042-DE

400 Vc.a. triphasé A4022 / A4040 AX-RAI03500090-DE

A4055 / A4075 AX-RAI01300170-DE

(1) Bobines de réactance c.c.

200 V monophasé 200 V triphasé 400 V triphasé
Variateur de fréquence |Bobine de réactance c.c.| Variateur de fréquence |Bobine de réactance c.c.| Variateur de fréquence IBobine de réactance c.c.
3G3JX-AB002 AX-RC10700032-DE 3G3JX-A2002 AX-RC21400016-DE -
3G3JX-AB004 AX-RC06750061-DE 3G3JX-A2004 AX-RC10700032-DE 3G3JX-A4004 AX-RC43000020-DE
3G3JX-AB007 AX-RC03510093-DE 3G3JX-A2007 AX-RC06750061-DE 3G3JX-A4007 AX-RC27000030-DE
3G3JX-AB015 AX-RC02510138-DE 3G3JX-A2015 AX-RC03510093-DE 3G3JX-A4015 AX-RC14000047-DE
3G3JX-AB022 AX-RC01600223-DE 3G3JX-A2022 AX-RC02510138-DE 3G3JX-A4022 AX-RC10100069-DE
3G3JX-A2037 AX-RC01600223-DE 3G3JX-A4040 AX-RC06400116-DE
- 3G3JX-A2055 AX-RC01110309-DE 3G3JX-A4055 AX-RC04410167-DE
3G3JX-A2075 AX-RC00840437-DE 3G3JX-A4075 AX-RC03350219-DE
@ Inductances de protection (@ Accessoires
Modele Diameétre Description Types Modele Description Fonctions
AX-FER2102-RE 21 Pour moteurs 2,2 kW ou inférieurs Console LCD ‘05°FS°|e LCD dfistart\,te
onsole a nes avec fonction
AX-FER2515-RE 25 Pour moteurs 7,5 kW ou inférieurs AX-OP05-E iante copie_longaeur de cable
@ Bobi de réact d Hi o de 3 m max."1
obines de reactance c.a. de sortie 23 A Cable de 3 métres pour
§ & |3G3AX-CAJOP300-EE Cabléeéd%ﬁ:tgr;sole le raccordement de la
Variateur de fréquence Bobine de réactance c.a. S g p console déportée
Tension Modéle 3G3JX-L] Référence € 3G3AX-OPO1 Console LED Console LED distante,
A2001 / A2002 / A2004 distante longueur de céble max. 3m
AB0O1 / ABOO2 / AB0O4 AX-RAO11500026-DE AX-KITMINI Kit de montage |Kit de montage pour console
pour console LED LED sur le panneau
A2007 / ABOO7 AX-RAO07600042-DE 3G3AX-PCACN2 - N -
A2015 / ABO15 AX-RAO04100075-DE o | Cable de conversion | Corprertisseur/ | Cable de connexion RJ45
200 Vc.a. S USsB
A2022 / AB022 AX-RA0O03000105-DE 5 Cabie d
A2037 AX-RA0O01830160-DE § 3G3AX-CTBO20-EE connZXign gn T | Céble en '};pouzrzconnexion
A2055 AX-RAO01150220-DE § RJ45 -
~ _ Résistance de | Résistance de terminaison
A2075 AX-RAO00950320-DE 3G3AX-CTR150-EE terminaison RJ45| pour connexion RS-422
A4004 / A4007 / A4015 AX-RAO16300038-DE N | Tolos d G3UX | | hich
N N otez que pour les modéles de variateurs 3G3JX, la console n’affiche que
A4022 AX-RAO11800053-DE 2 lignes de texte.
400 Vc.a. A4040 AX-RAO07300080-DE
A4055 AX-RAO04600110-DE @ Logiciel informatique
A4075 AX-RAO03600160-DE Types Modéle Description Installation
CX-Drive Logiciel Utilitaire de configuration
_ informatique et de surveillance
2 . . N :
,% CX-One ) Log|0|§l Utilitaire de cor}ﬂgurahon
3 informatique et de surveillance
€Economiseur Logiciel Outil logiciel permettant le
informatique | calcul d’économie d’énergie

TOUTES LES DIMENSIONS INDIQUEES SONT EN MILLIMETRES.
Pour convertir des millimetres en pouces, multipliez par 0,03937. Pour convertir les grammes en onces, multipliez par 0,03527.

Cat. No. I110E-FR-02 Les produits étant sans cesse améliorés, ces caractéristiques peuvent étre modifiées sans préavis.
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