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INTRODUCTION

Merci d'avoir acheté un contrdleur de sécurité G9SR. Ce manuel contient les informations
nécessaires a l'utilisation du contréleur de sécurité G9SR. Lisez attentivement ce manuel
et assurez-vous de 1'avoir bien compris avant d'utiliser le controleur de sécurité GOSR.

Public ciblé

Ce manuel est destiné aux personnes suivantes, qui doivent avoir des connaissances en
matiére de systémes électriques (ingénieur, technicien en €lectricité ou équivalent).
*  Personnel chargé de l'introduction des systémes de sécurité et d'automatisation
industrielle (FA) dans les installations de production
*  Personnel chargé de concevoir les systémes de sécurité et d'automatisation
industrielle
*  Personnel chargé de la gestion des installations d'automatisation industrielle
*  Personnel ayant les qualifications, I'autorité, et I'obligation d'assurer la sécurité
au cours de chacune des phases du produit : conception mécanique, installation,
fonctionnement, entretien et mise au rebut

A AVERTISSEMENT ! Le systéme G9SR doit étre installé, configuré et intégré
dans un systéme de commande de la machine par une
personne suffisamment formée et qualifiée. Une personne
non qualifiée peut ne pas étre en mesure d'effectuer ces
opérations correctement, ce qui peut entrainer des
blessures graves.

A AVERTISSEMENT ! Toutes les mesures qui changent la configuration,
modifient les paramétres des commutateurs, ou qui
impliquent des tests, doivent étre gérées. Ces mesures
peuvent entrainer des blessures graves si elles sont mal
appliquées.

Configuration manuelle

Les informations relatives au fonctionnement du contréleur de sécurité GO9SR sont
fournies dans ce manuel. Il n'y a pas de manuels connexes.

Lisez attentivement ce manuel et assurez-vous de
I'avoir bien compris

Lisez ce manuel et assurez-vous de l'avoir bien compris avant d'utiliser le produit. Veuillez
consulter votre revendeur OMRON si vous avez des questions ou des commentaires.
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GARANTIE ET LIMITATIONS DE
RESPONSABILITE

GARANTIE

OMRON garantit ses produits contre les vices de matériaux, main-d'ccuvre comprise,
pendant un an (ou toute autre période spécifiée) a partir de la date de vente par OMRON.

OMRON NE DONNE AUCUNE GARANTIE, NI NE DECLARE, EXPRESSEMENT
OU IMPLICITEMENT, QUE LE PRODUIT EST EXEMPT DE CONTREFACON,
QU'IL A UNE VALEUR COMMERCIALE OU QU'IL CONVIENT A UN USAGE
PARTICULIER. TOUT ACQUEREUR OU UTILISATEUR RECONNAIT QUE SEUL
L'ACQUEREUR OU L'UTILISATEUR PEUT DETERMINER SI LES PRODUITS
REPONDENT CONVENABLEMENT A L'USAGE AUXQUELS ILS SONT DESTINES.
OMRON DECLINE TOUTE AUTRE GARANTIE, EXPRESSE OU IMPLICITE.

LIMITATIONS DE RESPONSABILITE

OMRON NE PEUT ETRE TENU RESPONSABLE DES DOMMAGES SPECIAUX,
INDIRECTS OU CONSECUTIFS, DE LA PERTE DE PROFIT OU DE LA PERTE
COMMERCIALE LIEE D'UNE QUELCONQUE FACON AUX PRODUITS, QUE LA
RECLAMATION REPOSE SUR UN CONTRAT, UNE GARANTIE, UNE
NEGLIGENCE OU UNE STRICTE RESPONSABILITE.

En aucun cas, la responsabilit¢ dOMRON ne saurait excéder le prix de vente unitaire du
produit pour lequel la responsabilité est invoquée.

EN AUCUN CAS OMRON NE PEUT ETRE TENU RESPONSABLE DE LA
GARANTIE, DE LA REPARATION OU AUTRE DEMANDE CONCERNANT DES
PRODUITS, A MOINS QUE L'ANALYSE D'OMRON NE CONFIRME QU'ILS ONT
ETE MANIPULES, STOCKES, INSTALLES ET ENTRETENUS CORRECTEMENT
ET N'ONT PAS FAIT L'OBJET DE CONTAMINATIONS, D'UNE UTILISATION
ANORMALE OU D'UNE MAUVAISE UTILISATION OU DE MODIFICATIONS
OU REPARATIONS INAPPROPRIEES.

VIII
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CONSIDERATIONS RELATIVES
A L'APPLICATION

ADEQUATION AU BESOIN

OMRON ne garantit pas la conformité de ses produits avec les normes, codes, ou
réglementations applicables en fonction de I’utilisation des produits par le client.

A la demande du client, OMRON fournira les documents de certification par des tiers
établissant les valeurs nominales et les limitations d’utilisation s’appliquant aux produits.
Ces informations seules ne sont pas suffisantes pour évaluer entiérement I'adéquation des
produits en combinaison avec le produit final, la machine, le systéme, une autre
application ou un autre usage.

Vous trouverez ci-aprés quelques exemples d'applications qui doivent faire 1'objet d'une
attention particuliere. Cette liste ne répertorie pas de fagon exhaustive tous les usages
possibles des produits et n'implique pas que toutes les utilisations indiquées
conviendront pour les produits.

»  Utilisation en extérieur, utilisation entrainant une contamination chimique
potentielle ou des interférences électriques, ou conditions ou utilisations non
décrites dans le présent manuel.

*  Systémes de contrdle de 1’énergie nucléaire, systémes de combustion, systémes
dans les chemins de fer et I’aéronautique, équipements médicaux, machines de
jeux, véhicules, équipements de sécurité et installations soumises a des
réglementations industrielles ou gouvernementales distinctes.

*  Systémes, machines et équipement présentant des risques pour les personnes ou
le matériel.

Vous devez connaitre et observer toutes les interdictions applicables concernant
['utilisation des produits.

N'UTILISEZ JAMAIS LES PRODUITS POUR DES APPLICATIONS PRESENTANT
DES DANGERS DE MORT OU DENDOMMAGEMENT DES BIENS SANS VOUS
ASSURER QUE LE SYSTEME DANS SON ENSEMBLE A ETE CONCU POUR
PRENDRE EN COMPTE CES RISQUES ET QUE LES PRODUITS OMRON SONT
CORRECTEMENT ETALONNES ET INSTALLES POUR L'USAGE PREVU DANS
L'EQUIPEMENT OU LE SYSTEME COMPLET.

IX
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NON-RESPONSABILITE

MODIFICATION DES CARACTERISTIQUES

Les caractéristiques des produits et les accessoires peuvent changer a tout moment pour
motif d'amélioration des produits ou pour d'autres raisons.

Nous avons pour habitude de changer les références lorsque les valeurs nominales ou
caractéristiques publiées sont modifiées ou en cas de changement significatif au niveau
de la construction. Toutefois, certaines caractéristiques des produits peuvent étre
modifiées sans avis préalable. En cas de doute, des références spéciales peuvent étre
attribuées sur demande afin de fixer ou d'établir des caractéristiques clés pour votre
application. Prenez contact avec votre conseiller OMRON pour obtenir confirmation
des caractéristiques des produits achetés.

DIMENSIONS ET POIDS

Les dimensions et les poids sont nominaux et ne doivent pas €tre utilisés a des fins de
fabrication, méme si les tolérances sont indiquées.

DONNEES TECHNIQUES

Les données techniques mentionnées dans le présent manuel sont fournies a titre
indicatif pour 'utilisateur, afin de permettre a ce dernier de déterminer I'adéquation des
produits a ses besoins, mais elles ne constituent aucune garantie. Elles sont basées sur les
tests effectués par OMRON et 1'utilisateur doit rapporter ces résultats aux exigences de
ses propres applications. Les performances réelles sont soumises aux dispositions de la
garantie et des limitations de responsabilit¢ dOMRON.

ERREURS ET OMISSIONS

Les informations contenues dans ce manuel ont été soigneusement contrdlées et sont
supposées exactes. OMRON n'assume cependant aucune responsabilité s'agissant des
éventuelles erreurs d'écriture, de typographie, de relecture ou encore des omissions qui
pourraient tre constatées.
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CONSIGNES DE SECURITE

Définition des mises en garde

La notation ci-aprées est utilisée dans le présent manuel pour signaler les précautions
a respecter afin de garantir une utilisation s@ire du controleur de sécurité G9SR.

Les consignes de sécurité qui sont fournies sont extrémement importantes pour la siireté.
Veillez a lire attentivement et a respecter en toutes circonstances les informations
fournies dans toutes les mises en garde. La notation utilisée est la suivante :

A AVERTISSEMENT ! Indique une situation potentiellement dangereuse qui, si
elle n'est pas évitée, provoquera des blessures 1égeres ou
de gravité modérée, ou pourra entrainer des blessures
graves, voire la mort. En outre, d'importants dommages
matériels sont possibles.

>

Attention ! Indique une situation potentiellement dangereuse qui, si elle n'est
pas évitée, risque de provoquer des blessures 1égeres ou de
gravité modérée ou des dégats matériels.

Utilisation sécurisée
Indique les précautions a prendre, ce qu'il faut faire et ne pas faire
pour garantir une utilisation sire du produit.

Utilisation appropriée
Indique les précautions a prendre, ce qu'il faut faire et ne pas faire
pour assurer un bon fonctionnement et des performances appropriées.

Ce symbole est utilisé pour vous signaler quelque chose que vous
ne devez pas faire. L'action concernée est représentée dans le
cercle et expliquée dans le texte.

® 0 & ©

Ce symbole est utilisé pour vous signaler quelque chose que vous
devez obligatoirement faire. L'action concernée est représentée
dans le cercle et expliquée dans le texte. Cet exemple concerne
une précaution générale pour quelque chose que vous devez faire.

XI
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Pour utiliser le systéme G9SR en toute sécurité, les précautions figurant dans ce manuel,
indiquées par des symboles et des descriptions d'alerte doivent étre respectées. Le fait de
ne pas respecter toutes les précautions et les alertes peut avoir pour résultat un usage ou
un fonctionnement dangereux.

La conception d'une fonction de contrdle de sécurité est soumise aux exigences suivantes :

- Evaluation des risques selon la norme EN ISO 12100-1.
Cette étape définit les mesures nécessaires a 'atténuation des risques.

- Application des principes de base qui sous-tendent la sécurité des machines selon la
norme EN ISO 13849-1.

- Application des principes de base qui sous-tendent la sécurité électrique selon la norme
EN 60204-1.

En outre, il est nécessaire de vérifier la structure de I'ensemble du systéme de sécurité
(EN ISO 13849-1), la couverture de diagnostic (DC) et la robustesse contre les
défaillances de cause commune (CCF). Tout cela est nécessaire pour vérifier le calcul de
la fiabilité du systéme de sécurité.

Le client se doit de mettre en ceuvre des mesures pour assurer la conformité avec ces
normes.

Apres l'installation, une comparaison entre la fonction de sécurité spécifiée et la fonction
de sécurité installée est obligatoire. Cette derniére étape consiste a vérifier la fonction du
systéme de sécurité. Dans I'étape finale, assurez-vous que toutes les exigences définies
en fonction de 1'évaluation des risques sont remplies.

Des informations détaillées sur la validation peuvent étre trouvées dans la norme

ISO 13849-2.

XII
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Importantes consignes de sécurité

A AVERTISSEMENT ! Lisez attentivement cette section et assurez-vous de 1'avoir
bien comprise avant d'installer un systeme G9SR.

Cela dépend de 'application, de l'installation, de l'entretien et du bon fonctionnement du
systeme GO9SR, pour qu'une installation spécifique d'application de la machine et du
systeme GI9SR soit en conformité avec les directives et les normes en vigueur.

Ces ¢léments sont la responsabilité de I'acheteur, de l'installateur et de I'employeur.
L'employeur est responsable de la sélection et de la formation du personnel pour
installer, exploiter et entretenir la machine et ses systémes de protection correctement.
Un systéme GISR doit étre installé, vérifié et entretenu par une personne qualifiée.

Une personne qualifiée est définie comme « une personne qui comprend, est formée,

et démontre des compétences dans la construction, le fonctionnement ou l'entretien de
la machinerie et concernant les risques encourus. »

Pour utiliser le systtme GISR, les conditions suivantes doivent étre remplies :

*  Observez attentivement les instructions de ce manuel en matiere de réglements
sur les essais (par exemple sur l'utilisation, le montage, l'installation ou
l'intégration dans le systéme de commande de la machine existant).

*  Des essais périodiques doivent étre effectués par du personnel spécialisé ou
du personnel spécialement qualifié et autorisé et doivent étre enregistrés et
documentés pour s'assurer que les essais peuvent étre reconstitués et retracés
a tout moment.

* Le mode d'emploi doit étre mis a la disposition de I'opérateur de la machine
ou le systéme GI9SR est installé.

*  L'opérateur de la machine doit étre formé a 1'utilisation de l'appareil par un
personnel spécialisé et doit étre informé qu'il convient de lire le mode d'emploi.

*  La machine protégée doit avoir un temps d'arrét cohérent et des mécanismes de
contrdle adéquats.

Ce manuel se référe a la version 1.0.0 de FW et aux versions 1.0 et 2.0 de HW.
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/\ AVERTISSEMENT

Ce document est le Manuel d'utilisation des modules de sécurité GOSR.

Respecter les avertissements suivants lors de la construction du systéme pour s'assurer
que les composants de sécurité sont configurés afin de permettre le bon fonctionnement
du systeme.

e Evaluation des risques
En ce qui concerne les conditions d'installation, les performances mécaniques et les
fonctions, la bonne utilisation des dispositifs de sécurité décrite dans ce manuel est
une condition préalable a son utilisation. Lors de la sélection ou de 'utilisation des
dispositifs de sécurité, 1'évaluation des risques doit étre effectuée au cours de la phase
de développement de I'équipement ou des installations afin d'identifier les facteurs de
danger potentiel dans les équipements ou installations dans lesquels les dispositifs de
sécurité doivent étre appliqués. Les dispositifs de sécurité appropriés doivent étre
choisis sous la direction d'un systéme d'évaluation de risque suffisant. Un systéme
d'évaluation de risque insuffisant peut avoir pour résultat la sélection de dispositifs
de sécurité peu appropriés.
» Normes internationales connexes typiques : EN ISO 12100-1, Sécurité des

machines — Principes d'évaluation des risques

e Mesures de sécurité

Lors de 'utilisation de ce dispositif de sécurité pour construire des systémes

contenant des composants de sécurité pour des équipements ou des installations,

le systéme doit étre congu avec la connaissance des normes internationales et en

conformité avec celles-ci, telles que celles énumérées ci-dessous, et / ou les normes
des industries connexes.

* Normes internationales connexes typiques : EN ISO 12100-1, Sécurité des
machines — Concepts de base, principes généraux de conception EN 61508,
norme de sécurité de l'intégrité des systémes instrumentés de sécurité (sécurité
fonctionnelle des systémes électriques / électroniques / systémes électroniques
programmables relatifs a la sécurité)

e Role des dispositifs de sécurité

Les dispositifs de sécurité sont fournis avec des mécanismes et des fonctions de sécurité

comme stipulé par les normes pertinentes, mais des conceptions appropriées doivent

étre utilisées pour activer ces fonctions et permettre aux mécanismes de fonctionner

correctement a l'intérieur des constructions du systéme contenant des composants

de sécurité. Construire des systémes qui permettent a ces fonctions et mécanismes

de fonctionner correctement, fondés sur la connaissance de leur fonctionnement.

* Normes internationales connexes typiques : ISO 14119, Sécurité des machines —
Dispositifs de verrouillage associés a des protecteurs — Principes de conception et
de choix
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/\ AVERTISSEMENT

e Installation de dispositifs de sécurité

La construction et 1'installation de systémes avec des composants de sécurité pour des

équipements ou installations doivent &tre réalisées par des techniciens ayant regu une

formation appropriée.

*  Normes internationales connexes typiques : EN ISO 12100-1, Sécurité des
machines — Concepts de base, principes généraux de conception EN 61508,
norme de sécurité de 'intégrité des systémes instrumentés de sécurité (sécurité
fonctionnelle des systémes électriques / électroniques / systémes électroniques
programmables relatifs a la sécurité)

e Respect des lois et des réglements
Ce dispositif de sécurité est conforme aux réglements et aux normes applicables,
mais assurez-vous qu'il soit conforme aux réglementations locales et aux normes
pertinentes pour les installations ou équipements dans lesquels il est appliqué.
*  Normes internationales connexes typiques : EN 60204, Sécurité des machines —
Equipement électrique des machines

e Respect des précautions d'emploi
Lors de 'utilisation effective du dispositif de sécurité choisi, faire attention aux
spécifications et aux précautions de ce manuel ainsi qu'a celles du manuel
d'instructions fourni avec le produit. Le non respect de ces spécifications et de ces
précautions aura pour résultat des défaillances de I'équipement ou des dispositifs, et
des dommages résultant de telles défaillances, en raison des fonctions opérationnelles
insuffisantes dans les composants de sécurité.

e Déplacement ou transfert de dispositifs ou d'équipements
Lors du déplacement ou transfert des dispositifs ou des équipements, inclure ce
manuel pour s'assurer que la personne qui recevra ce dispositif ou cet équipement
sera en mesure de le faire fonctionner correctement.

*  Normes internationales connexes typiques : EN ISO 12100-1, Sécurité des
machines — Concepts de base, principes généraux de conception EN 61508,
norme de sécurité de l'intégrité des systémes instrumentés de sécurité (sécurité
fonctionnelle des systémes électriques / €lectroniques / systémes électroniques
programmables relatifs a la sécurité)
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/\ AVERTISSEMENT

Un choc électrique peut se produire. Ne touchez aucune borne lorsque
l'appareil est sous tension.

Des blessures graves peuvent se produire en cas de perte des fonctions de
sécurité requises. N'utilisez pas les sorties de test ou les sorties standard du
contrdleur de sécurité GOSR comme sorties de sécurité.

Des blessures graves peuvent se produire en cas de perte des fonctions de
sécurité requises. N'utilisez pas les voyants du contréleur de sécurité G9SR
pour des opérations de sécurité.

Des blessures graves peuvent se produire en cas de défaillance des sorties de
sécurité ou des sorties de test. Ne connectez pas de charges dépassant les
valeurs de consigne sur les sorties de sécurité et les sorties de test.

Des blessures graves peuvent se produire en cas de perte des fonctions de
sécurité requises. Cablez le contréleur G9SR correctement de telle sorte que
la ligne 24 Vc.c. ne soit PAS, accidentellement ou involontairement, en
contact avec les sorties.

Ne tentez pas de démonter, de réparer ou de modifier ce produit. Vous
risquez de provoquer le dysfonctionnement des fonctions de sécurité.

N'utilisez pas les modules de sécurité GISR en présence de gaz explosif ou
inflammable. Vous courez un risque d'explosion.

N'utilisez pas la sortie auxiliaire pour des applications de sécurité.

Ne pas connecter la ligne 0 V a la terre.
Des blessures graves peuvent se produire en cas de perte des fonctions de
sécurité requises.

Des blessures graves peuvent se produire en cas de perte des fonctions de
sécurité requises. Effectuez les tests utilisateur et vérifiez que toutes les
données de configuration ainsi que le fonctionnement du contrdleur de
sécurité G9SR sont corrects avant de faire fonctionner le systéme.

Des blessures graves peuvent se produire en cas de perte des fonctions de
sécurité requises. Lors du remplacement d'un contréleur de sécurité GO9SR,
vérifiez que le modéle de contréleur est correct, configurez correctement le
contrdleur de remplacement et confirmez son bon fonctionnement.

Des blessures graves peuvent se produire en cas de perte des fonctions de
sécurité requises. Utilisez les dispositifs et les composants relatifs aux
fonctions de sécurité conformément aux réglementations 1égales en vigueur
dans le pays concerné. Utilisez des composants certifiés conformes aux
normes de sécurité correspondantes a I'application prévue.

Inspectez les modules de sécurité GISR a raison d'une fois par jour et d'une
fois tous les 6 mois. A défaut, le systéme risque de ne pas fonctionner
correctement et de provoquer des blessures graves.

- K109 % % % 8%1%% %%
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/\NATTENTION

Connectez les unités AD201-o et EX031-0 au méme bloc d'alimentation.

Ne retirez aucun bornier quand le systéme est sous tension.
Cela pourrait 'endommager.

Ne retirez pas la connexion 0 V quand le systéme est sous tension.
Cela pourrait 'endommager.

2%, ~
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CONSIGNES DE SECURITE

e Manutention

Ne pas laisser tomber le controleur de sécurité GOSR, ne pas le soumettre a des
vibrations excessives ou a des chocs mécaniques. Le contréleur de sécurité GO9SR
pourrait étre endommagé et ne pas fonctionner correctement.

e Installation et environnement de stockage

Ne pas utiliser ou stocker le controleur de sécurité G9SR dans l'un des endroits suivants :
* Endroits exposés a la lumiére directe du soleil

* Endroits soumis a des températures ou a une humidité en dehors de la plage spécifiée
* Endroits soumis a la condensation due a des variations importantes de température

* Endroits soumis a des corrosifs ou des gaz inflammables

» Endroits soumis a de la poussiére (surtout de la poussiére de fer) ou a des sels

» Endroits susceptibles d'entrer en contact avec de 1’eau, de 1'huile ou des produits chimiques

* Endroits soumis a des vibrations ou des chocs
* Les informations de la section « Environnement de fonctionnement » (§ 2.1 a la page 4)
s'appliquent également au stockage et au transport des produits G9SR.

Prendre des mesures appropriées et suffisantes lors de 1'installation des systémes dans les
endroits suivants. Des mesures inappropriées et insuffisantes peuvent provoquer un
dysfonctionnement.

* Endroits soumis a I'¢lectricité statique ou d'autres formes de bruit

* Endroits soumis a des champs électromagnétiques puissants

* Endroits exposés a la radioactivité

» Endroits proches de sources d'énergie

11 s'agit d'un produit de classe A congu pour une utilisation dans des environnements
industriels. En zone résidentielle, il peut provoquer des interférences radio, auquel cas
['utilisateur peut étre tenu de prendre les mesures adéquates pour réduire les interférences.

e Installation et montage

* Apres le déballage et avant l'installation du systeme G9SR, vérifier attentivement la
condition mécanique du systéme. Ne pas installer un produit endommagé
mécaniquement. Le retourner a votre service OMRON pour inspection ou réparation.
Le non-respect de cette consigne peut entrainer des blessures graves.

* Ne pas laisser tomber les produits. Une chute des produits peut provoquer des
dommages internes ou externes. Retourner un systéme G9SR qui est tombé par terre
a votre service OMRON pour inspection ou réparation. Le non-respect de cette
consigne peut entrainer des blessures graves.

» S'assurer de tester le fonctionnement du systeme G9SR apres I'installation pour
vérifier que le systéme GISR fonctionne comme prévu. S'assurer d'arréter la machine
jusqu'a ce que l'essai soit terminé. Le paramétrage d'une fonction non souhaitée peut
causer des blessures graves.
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Configurer le systéme avec une fonction de verrouillage qui empéche le redémarrage
de la machine. Le non-respect de cette consigne peut entrainer des blessures graves.
Installer le commutateur de verrouillage dans un endroit qui offre une vue dégagée
sur I'ensemble de la zone dangereuse et ou il ne peut pas étre activé a partir de la
zone dangereuse.

Les voyants externes (le cas échéant) doivent étre installés 1a ou ils sont clairement
visibles pour les opérateurs, a partir de toutes les positions de fonctionnement.
S'assurer que le systéme GISR est solidement fix¢é et que ses cables et connecteurs
sont correctement branchés.

Veiller a ne pas laisser pénétrer des ¢léments étrangers (eau, huile ou poussiere, par
exemple) a l'intérieur du systéme G9SR.

Effectuer une inspection de tous les systemes G9SR (comme décrit dans la section 3
Test a la page 7) lors de I'utilisation des connexions en série, effectuer des
inspections pour chaque systéeme G9SR connecté.

Utilisez le contrdleur de sécurité GO9SR dans un boitier avec une protection IP54

ou supérieure selon IEC / EN 60529.

Utilisez un rail DIN (TH35-7.5 / TH35-15 selon IEC 60715) pour installer le
contrdleur de sécurité GO9SR dans le tableau électrique.

Montez le controleur de sécurité GO9SR au rail DIN a l'aide de plaques d'extrémité
PFP-M (non fournies avec le contréleur de sécurité G9SR) afin de I'empécher de
tomber du rail DIN a cause des vibrations. Montez correctement toutes les unités au
rail DIN.

Installez le contrdleur de sécurité GO9SR dans le sens vertical pour assurer un
refroidissement adéquat.

Voir aussi § 2.2 Etape 2 : Installation mécanique a la page 4.

Libérez un espace suffisant autour du contréleur de sécurit¢ GO9SR (au moins 25 mm
sur les cotés et 50 mm au-dessus et en dessous) pour la ventilation, le cablage et le
remplacement d'unité.

Assurez-vous de bloquer tous les mécanismes de verrouillage, tels que ceux sur les
borniers d'E/S et les connecteurs, avant d'essayer d'utiliser le contréleur de sécurité
GISR.

Coupez l'alimentation électrique avant d'effectuer une des actions suivantes.

La connexion ou déconnexion de I'extension des unités d'E/S, des cartes en option,
ou d'autres unités.

Le montage du contrdleur de sécurité G9SR.

La connexion des cébles ou du céblage.

La connexion ou de déconnexion des borniers.

Installation et cablage

Débranchez le contréleur de sécurité G9SR du bloc d'alimentation avant de
commencer le cablage. Les dispositifs connectés au contréleur de sécurité G9SR
peuvent fonctionner de fagon inattendue.

Appliquez correctement la tension indiquée aux entrées du contréleur de sécurité
GOISR. L'application d'une tension c.a. ou d'une tension c.c. inappropriée peut
entrainer une défaillance du produit, la réduction des fonctions de sécurité et
endommager le produit.
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Assurez-vous de séparer les cables de communication et les cables d'E/S des lignes a
haute tension.

Faites attention de ne pas vous coincer les doigts lors de la fixation des borniers au
contrdleur de sécurité GOSR.

Un cablage incorrect peut conduire a la perte des fonctions de sécurité. Cablez les
conducteurs correctement et vérifiez le fonctionnement du contréleur de sécurité
GO9SR avant d'utiliser le systéme dans lequel le controleur de sécurité GOSR est
intégreé.

Ne connectez pas plus que le nombre spécifi¢ d'unités GOSR-BC supplémentaires et /
ou d'unités G9SR-EX a une unité¢ G9SR-AD.

Ne court-circuitez pas la ligne de sortie de la ligne +24 V du G9SR-BCo-0, car la
sortie sera (toujours) définie sur ON.

Ne connectez pas le 0 V du bloc d'alimentation a la terre de protection (PE).
Assurez-vous que la configuration du systéme est conforme avec le niveau de
performance requis (PLr) du systéme de controle de la sécurité défini lors de
I'évaluation des risques de la machine selon la norme EN ISO 12100-1.

Ne connectez pas les lignes d'entrée a un bloc d'alimentation de plus de 24 Ve.c. + 20 %.
Ne connectez pas les lignes d'entrée a une source de courant alternatif.

Un bloc d'alimentation en courant alternatif (> 30 Vc.a.) peut endommager 'appareil.
Assurez-vous que les unités AD201-0 et EX031-0 sont connectées au méme bloc
d'alimentation.

N'utilisez pas la sortie auxiliaire pour des applications de sécurité.

Sélection du bloc d'alimentation

Utilisez un bloc d'alimentation en courant continu qui satisfait les conditions suivantes.

Le circuit secondaire du bloc d'alimentation en courant continu doit étre isolé du
circuit primaire par une double isolation ou une isolation renforcée.

Les exigences relatives aux caractéristiques de sortie définies dans la norme UL 508
pour les circuits de classe 2 ou les circuits de controle a basse tension sont satisfaites.
Le temps de maintien de la sortie doit étre de 20 ms ou plus.

L'alimentation en courant continu doit étre un bloc d'alimentation SELV qui

satisfait aux exigences de la norme IEC / EN 60950-1 et EN 50178.

Le bloc d'alimentation doit étre limité & un courant maximum de 8 A.

Inspections périodiques et maintenance

Débranchez le contréleur de sécurité G9SR du bloc d'alimentation avant de remplacer
le relais. Les dispositifs connectés au contréleur de sécurité G9SR peuvent fonctionner
de fagon inattendue.

Ne pas démonter, réparer ou modifier le contréleur de sécurité GOSR.

Cela peut conduire a la perte des fonctions de sécurité.

Mise au rebut

Faites attention de ne pas vous blesser lors du démontage du contrdleur de sécurité GOSR.
Ce produit a été congu pour minimiser I'impact environnemental. Pour cette raison,
veuillez prendre note que la mise au rebut des appareils irréparables / inutilisables doit
étre en conformité avec votre réglementation locale / nationale.
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PRECAUTIONS A PRENDRE POUR LA
CONFORMITE AUX NORMES UL ET CSA

Utilisez les informations d'installation suivantes a la place des informations générales du
manuel d'instructions pour utiliser le produit dans des conditions certifiées UL et CSA,
lorsque le produit est installé aux Etats-Unis ou au Canada. Ces conditions sont requises
par la norme NFPA 70 (code national d'électricité américain [NEC]) aux Etats-Unis et
par la partie 1 du code canadien de I'¢lectricité au Canada et peuvent différer des
informations contenues dans les manuels des produits ou des mesures de sécurité.

»  Température de 'air environnant : 55 °C
» L'alimentation en courant continu doit satisfaire aux exigences d'un bloc
d'alimentation isolé avec protection de surintensité externe de 8 A.

e Puissances

Controleur de sécurité GO9SR | Normes
GI9SR-BC Source : 24 Vc.c., 5 A max
Entrée : 24 Vc.c., 6 mA
Sortie : 24 Vc.c. /2 A max chaque OSSD
24 Vc.c. pour AUX max 0,5 A
GI9SR-AD Source : 24 Vc.c., 1 A max
Entrée : 24 Vc.c., 6 mA
Sortie : 24 Vc.c. pour AUX seul max 0,5 A
Sortie relais : voir les caractéristiques détaillées
GI9SR-EX Source : 24 Vc.c., 1 A max
Entrée : 24 Vc.c., 6 mA
Sortie : 24 Vc.c. pour AUX seul max 0,5 A
Sortie relais : voir les caractéristiques détaillées
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REGLEMENTATIONS ET NORMES

Les modules de sécurité GISR sont conformes aux exigences des normes suivantes :

Organisme de certification

Normes

TUV SUD

« ENISO 13849-1 : 2008

+ EN 61508 parties 1 a4 :2010

+ IEC/EN 62061 : 2005

* IEC 61496-1:ed 2 2004 Type 4

+ IEC61131-2:2007

« ENISO 13850 : 2008(EN418 : 1992)
* EN 60204-1 : 2006

« EN 61000-6-2 : 2005

+ EN 61000-6-4 : 2007

Autres

* Marquage CE

Les modules de sécurité GISR sont utilisables dans les applications jusqu'au niveau de
performance PLe.
Le matériel est congu selon les exigences d'un systéme de catégorie 4.
N'utilisez pas les modules de sécurité GO9SR dans des situations ou I'évaluation des risques

nécessite des valeurs plus élevées que celles mentionnées dans le tableau suivant :

XXII

PL e EN ISO 13849-1 : 2008
Cat. 4 EN ISO 13849-1 : 2008
Type 4 IEC 61496-1 : ed 2 2004
PFHd G9SR-BC 1,25%107° EN ISO 13849-1 : 2008
PFHd G9SR-AD 7,610 EN ISO 13849-1 : 2008
PFHd G9SR-EX 4,1%107"° EN ISO 13849-1 : 2008
MTTEd G9SR-BC 593 (Années) EN ISO 13849-1 : 2008
MTTFd G9SR-AD 789 (Années) EN ISO 13849-1 : 2008
MTTFd G9SR-EX 4329 (Années) | ENISO 13849-1 : 2008
DCavg 98 % EN ISO 13849-1 : 2008
SIL 3 EN 61508 : 2010
Preuve intervalle de test : | 20 années IEC 62061 : 2005
MTTR 8 h EN61508-1 : 2008

Type Type B EN61508 : 2010

HFT 1 EN61508 : 2010
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L'utilisation d'un contrdleur de sécurité GO9SR permet la réalisation d'un systéme de

contrdle de sécurité répondant aux critéres suivants :

» Exigences pour SIL 3 (niveau d'intégrité de sécurité 3) de la norme EN 61508, IEC /
EN 62061, norme de sécurité de l'intégrité des systémes instrumentés de sécurité
(sécurité fonctionnelle des systémes électriques / €lectroniques / systémes
¢électroniques programmables relatifs a la sécurité)

» Exigences pour PLe (niveau de performance PLe) et pour la catégorie de sécurité 4
de la norme EN ISO13849-1

CONFORMITE AUX DIRECTIVES CE

DIRECTIVES APPLICABLES

Les régles et les réglements nationaux et internationaux s'appliquent a l'installation,

a l'utilisation et au contrdle technique périodique du systéme de sécurité, en particulier :
*  La Directive Machines (2006/42/CE)

»  Directive CEM (2004/108/CE)

Concepts

o Directive CEM

Les appareils électriques OMRON sont intégrés dans d'autres composants ou
équipements. OMRON respecte donc les normes CEM connexes afin qu'ils
puissent étre plus facilement intégrés dans d'autres appareils ou équipements.*

OMRON ne peut pas confirmer la conformité dans les applications réelles de ses clients ;
En effet, le client peut utiliser une variété de composants et d'équipements ;

la performance CEM d’une installation dépend de la configuration, du céblage et de
l'agencement du tableau électrique et de 1'équipement dans lequel un produit applicable
aux directives CE est intégré. Par conséquent, si les produits sont conformes aux normes
du systéme utilisé par le client, ils doivent étre vérifiés par ce dernier.

* Les normes de compatibilité électromagnétique (CEM) applicables

sont les suivantes : La norme EN 61000-6-2 sur la SEM (susceptibilité
¢électromagnétique) et EN 61000-6-4 sur les interférences électromagnétiques
(réglementations 10 m demandées de la norme EN 61000-6-4 sur les émissions
rayonneées).

XXIII



Manuel d'utilisation GI9SR

e Conformité aux directives CE

Le contrdleur de sécurité GISR est conforme aux directives CE. Afin de s'assurer que la

machine ou dispositif dans lequel le contrdleur de sécurité GISR est utilisé est conforme

aux directives CE, les conditions suivantes doivent étre remplies.

* Assurez-vous que l'alimentation en courant continu relié a une carte d'alimentation en
courant continu ou a une unité d'E/S satisfait aux conditions suivantes.

* Une double isolation ou une isolation renforcée existe entre le circuit primaire et
le circuit secondaire.

* Un bloc d'alimentation isolé qui est limité a un courant de 8 A ou inférieur doit
étre utilisé.

* Le temps de maintien de la sortie est de 20 ms min.

» L'alimentation est un bloc d'alimentation SELV qui répond aux exigences des
normes IEC / EN 60950-1 et EN 50178.

* Prévoyez des mesures externes appropriées pour assurer une protection contre
des surtensions maximum de 30 Vc.c.

* Les produits des séries GISR conformes aux directives CE sont également
conformes a la norme d'émission générique (EN 61000-6-4) sur l'interférence
¢lectromagnétique (EMI). Les caractéristiques d'émissions rayonnées
(réglementations de 10 m) peuvent cependant dépendre de la configuration du
tableau électrique qui est utilisé et de la relation et du cablage avec d'autres appareils
connectés. Méme si le controleur de sécurité GO9SR est conforme aux directives CE ;
le client doit confirmer que I'ensemble du mécanisme et de 1'équipement dans lequel
il est utilisé est conforme aux directives CE.

Le client se doit de mettre en ceuvre des mesures pour assurer la conformité avec ces normes.

Déclaration de conformité CE disponible a I'adresse : http://industrial.omron.eu

e Directive relative aux machines
La directive Machines veille a la sécurité nécessaire des composants de sécurité utilisés

pour la sécurité des machines.
Normes applicables : EN ISO 13849-1 : 2008 et IEC / EN 62061 SIL CL3
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GLOSSAIRE, DEFINITIONS,
ABREVIATIONS

Aux. :

Auxiliaire. Par exemple, une sortie auxiliaire

Essai d'entrée dynamique :

EDM :

ESPE :

FA :

GI9SR-BCo-o:

GI9SR-ADo-o:

GISR-EXo-T90-o:

Entrée :

Etat de verrouillage :

MPU :

Vérifie si les canaux d'entrée séparés sont reliés (court-circuit).
Applicable aux G9SR-BCo-o et G9SR-ADo-o

External Device Monitoring ;

(fonction de surveillance de périphérique externe), vérification
active du comportement correct des unités externes connectées
comme les relais ou les contacteurs de sécurité.

Electro Sensitive Protective Equipment
(équipement de protection électro-sensible).
Ensemble constitué e d'un dispositif de détection
* de dispositifs de surveillance / controle
* de dispositif de commutation de signal de
sortie (OSSD)

Factory Automation (automatisation industrielle)

Une unité de base (BC) du G9SR.

Une unité avancée (AD) du G9SR.

Une unité d'extension (EX) du G9SR.

Le signal entrant dans l'unité. Les signaux d'entrée peuvent
provenir de capteurs de sécurité, de commutateurs d'arrét
d'urgence ou de barri¢res immatérielles, par exemple.

Un état d'arrét forcé, les OSSD sont OFF. Cet état peut étre
atteint en cas d'erreur dans le systéme complet.

Alimentez le cycle de I'unité pour quitter cet état.

Micro Processing Unit (microprocesseur).
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NO/NC:

OSSD :

PFHaA:

PL :

REDEMARRAGE :

Etat de sécurité :

SLC :

XXVI

Normally Opened / Normally Closed

(normalement ouvert ou normalement fermé).

L’état des contacts des dispositifs de commutation (interrupteurs,
relais) quand ils ne sont pas alimentés / activés.

Output Signal Switching Device

(dispositif de commutation de signal de sortie).

Les OSSD peuvent étre des relais de sécurité a contacts
mécaniques ou sorties statiques tels que les transistors PNP.

Probability Failures per Hour that are Dangerous
(probabilité d'une défaillance dangereuse par heure)

Performance Level (niveau de performance) tel que défini dans la
norme [SO 13849-1

Une séquence de I'ensemble du systéme passant d'une situation
non alimentée a une situation opérationnelle. Dans une situation
opérationnelle 'OSSD peut étre activé (ON) lorsqu'un signal
d'entrée valide est regu.

Un état d'arrét forcé, les OSSD sont OFF.

Safety Light Curtain (barriere immatérielle de sécurité).
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1 Gamme de produits — Informations générales

1.1  Utilisation prévue

Les relais de sécurité GOSR sont congus pour assurer les fonctions énumérées dans le
tableau suivant :

GI9SR-BC GI9SR-AD | G9SR-EX

Fonction d'arrét d'urgence Oui Oui Non
Surveillance de porte Oui Oui Non
(interrupteurs de position de sécurité)

Surveillance de porte (interrupteurs a clé) Oui Oui Non
Surveillance de porte Oui Oui Non
(interrupteurs sans contact)

Surveillance ESPE Oui Oui Non
Sorties de sécurité supplémentaires Non Non Oui

Remarque relative a I'unité G9SR-EX :

Les sorties supplémentaires disponibles sur les unités du G9SR-EX possédent une
temporisation a I'ouverture et une temporisation a la fermeture pour un contréle
accru de vos sorties.

1.2 Vue d'ensemble de la gamme

La gamme de produits GI9SR propose un modéle G9SR-BCo-o (BC = Basique), un
modeéle G9SR-ADo-o0 (AD = Avancé) et un modéle G9SR-EXo-T90-o0 (EX =
Extension) pour optimiser la configuration du systéme en
fonction de vos besoins spécifiques.

1.2.1  GY9SR-BC

Le G9SR-BC dispose d'une entrée de sécurité a canal double
qui peut étre utilisée dans les applications d'arrét d'urgence, les
applications de surveillance de protecteur ou des applications
avec des capteurs de sécurité optoélectroniques.

Le G9SR-BC a des sorties de sécurité statiques pour des charges
en courant continu jusqu'a 2 A et avec un courant de créte
jusqu'a s A.

Le G9SR-BC peut fonctionner en autonome ou comme entrée supplémentaire avec un
GISR-AD.

Voir aussi :
le chapitre 6 Unité GI9SR : G9SR-BCo-o a la page 19.
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1.2.2  G9Y9SR-AD

Le G9SR-AD dispose d'une entrée de sécurité double canal qui
peut étre utilisée dans les applications d'arrét d'urgence, les
applications de surveillance de protecteur ou des applications
avec des capteurs de sécurité optoélectroniques.

Le G9SR-AD a des sorties relais de sécurité pour

4A c.a. 1 @250 V max.*

5A c.a. 15 @ 250 V max.

4A c.c. 1 @ 30 V max.*

SAcc.13@30V

" Voir aussi § 4.2 Courbe de derating.

Pour plus de détails voir aussi :
le chapitre 4 Caracteristiques techniques a la page 10.

Le G9SR-AD peut fonctionner en autonome ou dans un systéme avec
e jusqu'a deux G9SR-BC supplémentaires comme extension d'entrée,
e jusqu'a trois G9SR-EX comme sorties relais de sécurité supplémentaires.

Voir aussi :
le chapitre 7 Unité G9SR : GISR-ADo-O a la page 26.

1.2.3  GY9SR-EX

Le G9SR-EX fonctionne comme extension de sortie d'un
GI9SR-AD.

Le G9SR-EX a des sorties relais de sécurité pour
4Aca 1l @250V max.*

5Aca. 15 @250 V max.

4Acc. 1 @30V max.*

SAcc. 13@30V

"Voir aussi § 4.2 Courbe de derating.

Pour plus de détails voir aussi :
le chapitre 4 Caracteristiques techniques a la page 10.

Les signaux de sortie de 1'unité G9SR-EXo-T90-0 peuvent étre commutés
avec 16 préréglages de temporisation a la fermeture (ON delay) et 16 préréglages
de temporisation a I’ouverture (OFF delay).

Voir aussi :
le chapitre 8 Unité G9SR : GI9SR-EXo-T90-0 a la page 33.
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1.3  Dimensions mécaniques

Unité GISR-BCo-o0 | GISR-ADo-0 | GYSR-EXO-0-0
Hauteur 114,5 mm 114,5 mm 114,5 mm
Epaisseur 17,6 mm 22,5 mm 22,5 mm
Largeur sans borniers 99,0 mm 99,0 mm 99,0 mm
Largeur avec borniers a ressort | 117,0 mm 117,0 mm 117,0 mm
Largeur avec borniers a vis 107,0 mm 107,0 mm 107,0 mm

b Tl 2.5

—t—3

pLome |zt

Al

-

R = |

AEFFFEFFF
=B l=BN=8=0=

Figure 1 — Dimensions de I'unité a I'exclusion des connecteurs [mm]
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2 Installation et configuration
Pour installer des unités GOSR :

2.1 Etape 1 : Environnement d'installation

Débranchez toutes les sources d'alimentation électrique avant d'installer et de connecter
une unité GOSR.

Assurez-vous que 'environnement est conforme aux spécifications indiquées au
chapitre4 Caractéristiques techniques a la page 10.

Voir aussi :
§ Consignes de sécurité
*  Installation et montage a la page 18

2.2 Etape 2 : Installation mécanique
L'installation doit étre réalisée par du personnel qualifié uniquement.

Montez chaque unité GO9SR en position verticale sur un rail DIN comme indiqué sur la
figure ci-dessous. Tout autre sens de montage pourrait causer des problémes de chauffage.

Pour appliquer les sorties de courant nominal du G9SR, garantir une ventilation
appropriée et disposer de suffisamment d'espace pour le cablage, prévoyez les
dégagements suivants autour de 1'unité G9SR :

A) Au moins 25 mm a gauche et a droite de chaque G9SR.

B) Au moins 50 mm au-dessus et en dessous de chaque GOSR.

Le clip de fixation du boitier doit étre dans la position verrouillée.
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2.3  Etape 3 : Installation électrique

L'installation électrique doit étre réalisée par du personnel qualifié uniquement.
Les exigences et les configurations de l'installation électrique sont le résultat de
I'évaluation des risques des machines.

AAVERTISSEMENT ! Débranchez l'alimentation de votre systéme avant

d'installer une unité G9SR.
A Attention |  Empéchez les chutes de fil de pénétrer dans l'unité.

Voir aussi :
§ Consignes de sécurité
*  Installation et cablage a la page 19
»  Sélection du bloc d'alimentation a la page 20
Chapitre 4 Caractéristiques techniques a la page 10 pour les détails de cablage.
Chapitre 11 Annexe A : Exemples de cablage a la page 52
§ 10.1 Boucle d'entrée a la page 49
§ 10.2 Boucle de sortie a 1a page 50
§ 10.3 Boucle d'entrée et boucle de sortie a 1a page 51

2.3.1  Installation des fusibles pour les unités G9SR

Les unités G9SR exigent une protection externe des lignes d'alimentation. Si plusieurs
unités G9SR sont installées, chacun des modules individuels du G9SR nécessite un
fusible séparé.

A Attention ! Installez un fusible pour chaque unité GO9SR.
* Pour chaque G9SR-ADo-o un fusible rapide 1 A
* Pour chaque G9SR-BCo-o un fusible rapide 5 A

* Pour chaque G9SR-EXo-T90-o un fusible rapide 1 A.

2.3.2  Installation des fusibles pour les relais de sortie
Inclure un fusible rapide 5 A pour chaque ligne du bloc d'alimentation des relais de sortie.

2.3.3  Installation du bloc d'alimentation

Ajouter le bloc d'alimentation pour les unités et les sorties installées.

A Attention ! Connectez les unités AD201-0 et EX031-0 au méme bloc d'alimentation.
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2.3.4  Sortie statique du G9SR-BCu-o

A Attention ! Conformément a la norme EN-61131-2, les sorties du G9SR-BCo-0 ne
sont pas compatibles avec les entrées de type 1.

A Attention ! Conformément a la norme EN-61131-2, les sorties du G9SR-BCo-o ne
sont pas compatibles avec les sorties de type 2 et de type 3 avec une
charge externe de < 1 Kohm.

2.4  Etape 4 : Configuration des unités GO9SR

Les commutateurs qui se trouvent sur les unités sont utilisées pour configurer la fonction
du systeme de contrdle de sécurité.
Configurez les commutateurs pour obtenir le comportement souhaité

de votre systéme.

Voir aussi : g

§ 6.3 DIP switchs et fonctions du G9SR-BCo-o a la page 20. =

§ 7.3 DIP et fonctions du GISR-ADo-0 a la page 27. =

§ 8.3 Les fonctions du commutateur rotatif du G9SR-EX0-T90-o LER )
a la page 34. T

f
L]
=

i
e 4 4 3

2.5 Etape5: Vérification de l'installation

Vérifiez toutes les fonctions du systéme installé.
Voir aussi :
la section 3 Test a la page 7

Documenter les résultats de I'essai en utilisant le journal d'essai.
Voir aussi :
le chapitre 12 Annexe B : Enregistrement des résultats des essais a la page 77

Page 6 sur 79



Manuel d'utilisation GI9SR

3 Test

Effectuer les essais comme suit :
e apres l'installation ;
e  apres chaque maintenance du systéme ;
e aprés un changement de paramétres (DIP switchs ou commutateurs rotatifs) ;
e périodiquement selon les exigences locales
(normes locales et / ou régles de sécurité.)

A AVERTISSEMENT ! Des essais incorrects peuvent provoquer des situations
potentiellement dangereuses qui, si elles ne sont pas
évitées, peuvent provoquer des blessures graves ou
mortelles. En outre, il peut y avoir d'importants dégats

matériels.
Procédure d'essai :
1. Tester le comportement OFF. Voir § 3.1 a la page 8
2. Tester le comportement ON. Voir § 3.2 4 la page 9

3. Enregistrement des résultats des essais.  Voir Annexe B : Enregistrement des
résultats des essais a la page 77
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3.1

Tester le comportement OFF

I'/ Séquence-Essai \I
\ OFF y o

Désactiver les entrées
T12 et T22 sur chaque
GISR-BC et GESR-AD

X

e P

-

" Voyants IN1 et IN2 ™.

\ OFF ?
~

/ .
GOSR-EX dans
le systéme ?

NON

- Vi \
// Sorties \ //Sortiasde i
L -~ sécurité OFF aprés™.
N t9/> désactivation de Ia
~. immediatement ?_ Z on/’?/
NCN //

i oul oul
L |

Verifier le cablage
des sorties de
sécurité du GISR.

e /Tous Ies\\
" GOSR-BCet
GOSR-AD testés
oK ?

HOM

aul

/—NON—!‘-

» Wérifier le ciblage.

= Wérifier les entrées
connectées
aTi2etT22.

NONP

= Verifier le réglage
Temporisation
OFF.

« Werifier la
fonction du
GISR-EX.

\-"oyant OFF mu% NON——P»
OUI

= Vérifier toutes les connexions électriques du systéme complet.
= \érifier qu'll n'y a pas de sorties de sécurité active pouvant créer une
situation dangereuse lorsque le systéme GISR est dans I'état de sécurité |

eérifier le réglage
de lintermupteur DIP
du GOSR.

Page 8 sur 79



Manuel d'utilisation

GI9SR

3.2

Tester le comportement ON

O Sysieme cimplel
+ Sassurer quo toutes les sories do séounls
S0 ATvEes

|' Séquence-Essai ‘I
" -
}
| Actreer tes entroes
Ti2 & T22 mur
chaqua GSH-BC
& GEER-AD
o
L ‘rmﬂll‘lﬂ‘"'“ ot fa fonction des |
. voyanis NTat NG —NOH— |
. sentaurON - i TI2er T2
T
"
o
X
N e B I
R Aciiver la Tonction
o da Recémarrage
el
- s . ._.a'
- DOER-EX danale -~ GESR-EX dans le
"‘-\__ sysame ? _.-f')—l ]- i systeme /J_[
WOH . Cin ] o oul
P P
P e P
7 Gorfiesde < de sbcufild OFF < Goresde - o e et OFF -,
& showbOFF . aprbs clsachvation < SCUBOFF desaciation -,
~ mmidialement 7 " oy Ihﬂhiiﬂ.n/?_r’ immidiatement ? " o “~‘-"’“"""‘“"f‘ﬁ""
\“*w" - "'*\..f" H\“x,/'/
WON NO# NOM HON
L] i i L]
virder o Ciblage | * iinier la régiage Viirdier o ciblage ?&ﬁubrﬁm&
des sories de [T O tes sorkes e
séour u GOSR. | * Viifiar ta fonction sdeuriti tu GGR 416 B o
| i GESREX. mechules GOSAEX
Y
- iamher la régiags
< Noyant ON vert 7 =—————NON—— de Mnlemuptsu DI
. -~ oo GRER,
B
T
ow
¥
i o
or-_ les mmﬂ -
.‘mﬂ\‘. ) ‘?}
% il
o
¥
= Virifier foutes les connexions dlectnioues
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4 Caractéristiques techniques

4.1  Caractéristiques générales

Elément Valeur
Montage Rail DIN
Matériau du boitier et connecteurs Plastique (gris)

Dimensions, voir a la page 3

Connecteurs Bornes a ressort détachables
Plage de température de —-10°Ca+55°C
fonctionnement

Plage de température de stockage

-25°Ca+70°C

Humidité

02 95 % HR Sans givre, ni condensation

Degré d'étanchéité (EN 60529)

IP20 (montage dans une armoire IP54 ou
supérieure selon la norme IEC / EN 60529)

Résistance aux
vibrations (conformément a IEC 68-2-6)

0,375 mm 10 a 70 Hz

chocs (conformément a IEC 68-2-27) 30 G 18 ms
Tension de fermeture 24 Ve.c. 20 %
Consommation de courant, <0,15A
sortie auxiliaire exclue
Courant d'entrée pour EDM et 6 mA
REDEMARRAGE minimum
Tension EDM et REDEMARRAGE | 19 Vcec.
minimum pour un signal ON
Tension T12 et T22 minimum pour 17 Ve.c.
un signal ON
Courant d'entrée minimum pour 6 mA
T12 et T22
Tension T12, T22, EDM et 11 Ve.c.
REDEMARRAGE minimum pour
un signal OFF
Retard a la mise sous tension <2 sec.
Sorties statiques 2 A en continu pour OSSD

Haute tension de sortie de G9SR-BC
Basse tension de sortie de G9SR-BC

0,5 A pour sortie auxiliaire
Tension d'alimentation de l'unité -1 V
oV

Relais de sortie sur —AD et -EX

Max. 4 A CA1*
Max. 5 A CA15
Max. 4 A CC1*
Max. 5 A CC13
" Voir aussi § 4.2 Courbe de derating.
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Elément Valeur

Protection du circuit de relais de Pas de protection interne

sortie Fusible externe (5 A) requis.

Durée de vie du relais Electrique @ charge maximale autorisée :

100 000 cycles. Mécanique : 10 000 000 cycles.

Protection du circuit d'alimentation Fusibles externes : G9SR-ADo-o=1AF,
électrique de 1'unité GISR-EXo-T90-0=1A F, G9SR-BCo-o=5AF

Protection du circuit d'entrée Protection contre les surtensions.

Un court-circuit crée une situation d'erreur.
Une inversion de polarité crée une situation
d'erreur.

Durée de I'impulsion de test d'entrée | 1 ms

Temps de réponse :

GI9SR-BCo-o autonome <54 ms
GI9SR-ADO-0 autonome <52 ms
1 G9SR-BCo-o et G9SR-ADo-O <214 ms pour le systeme
2 G9SR-BCo-o et G9SR-ADo-O <294 ms pour le systeme

GI9SR-ADo-o et 1 G9SR-EXo-o-0 <58 ms
GI9SR-ADo-o et 2 G9SR-EXo-o-0 <61 ms

GI9SR-ADo-o et 3 GOSR-EXo-o-o < 64 ms

1 BCet AD et 1 EX <218 ms

2BCetADet 1 EX <298 ms

1 BCet AD et 2 EX <222 ms

2BCet ADet2 EX <302 ms

1 BCet AD et 3 EX <225 ms

2BCet AD et 3 EX <306 ms

Temps de redémarrage (OFF>ON) | <150 ms

Résistance d'isolement > 20 MOhm

Rigidité de tension diélectrique 2 500 Vc.a. 50 / 60 Hz pendant 1 minute

Modes de fonctionnement Redémarrage automatique / manuel, EDM,
boucle d'entrée en chaine et boucle de sortie
en chaine.

Longueur de ciblage maximum Longueur maximale < 100 m

pour les entrées de sécurité. et impédance totale du céble <250 Ohm

Capacité maximale pour OSSD 330 nF

modéle BC

Courant de créte maximum pour OSSD | 5 A

modéle BC
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Elément Valeur
Bornes de cable requises :
* Connecteur a 3 poles : 0,2 mm” 4 2,5 mm’ (AWG 24 4 AWG 12)
* Connecteur a 4 poles : 0,2 mm? a 2,5 mm’ (AWG 24 4 AWG 12)
* Connecteur a 5 poles : 0,2 mm” a 1,5 mm’ (AWG 24 3 AWG 16)
Types de cible autorisés : Multibrins, fixes, embouts.
Exigences d'alimentation Double isolation conforme a la norme

EN 60950

4.2  Courbe de derating du courant du contact a relais

La température des modules est influencée par le courant de charge [A] et la distance
[25 mm] entre les unités.

Utiliser la courbe de derating pour déterminer le courant de contact a relais maximal

pour la température de fonctionnement réelle de 1'unité. Ceci s'applique a chaque contact
de relais.

AA
> | | | o
4 | | | -
a5 |  — R =,
T o .
>
5 5 8 g g e
] ] A oA
Remarque : Le graphique est valable pour une température ambiante de 21 °C

et avec chaque conduite de contact au méme moment.
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4.3  Séquence d'essai pour OSSD

- L
i il

i
1a Ta Th
Tres
Ta < 250us
Th < 350us
Ta=  Essai OSSDI pulsel avec une durée de < 250 microsecondes
Tb=  Essai OSSDI pulse2 avec une durée de < 350 microsecondes

Tres = Le temps de cycle complet de 1'unité GO9SR

4.4  Séquence d'essai pour test d'entrée dynamique
Séquence d'essai avec un test d'impulsion du canal d'entrée de 1 ms.

T11

T21

|

\

Y
U A R

| Tres

Tres = Le temps de cycle complet de 1'unit¢ GO9SR
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S Modes de redémarrage

1l existe deux modes de redémarrage possibles :
e Redémarrage manuel Voir § 5.1 a la page 14
e Redémarrage automatique Voir § 5.3 a lapage 17

51 Redémarrage manuel

Si le redémarrage manuel est sélectionné et qu'il y a une intervention, le systéme ne
redémarre pas automatiquement. Pour redémarrer le systéme, activer le signal de
redémarrage manuellement.

Modes de fonctionnement pour 1'entrée de redémarrage manuel

Le cablage de I'entrée de redémarrage du GO9SR dépend de la configuration des DIP
switchs.

1) DIP switch 2 = « ON »
Le G9SR effectue un suivi afin de détecter des signaux inattendus entre toutes les bornes
et / ou le bloc d'alimentation pour un diagnostic complet et la détection d'erreur.
e Lasource pour l'entrée de redémarrage de T31 est la borne T11.
e La fonction de redémarrage ne sera pas activée si la source pour T31 est une
autre borne que T11.

1) DIP switch 2 = « OFF »
Le G9SR ne surveille pas les signaux inattendus vers le bloc d'alimentation ou autres
bornes de ['unité.

e Lasource pour I'entrée de redémarrage de T31 est +24 V.c.c

Voir aussi : le chapitre 11 Annexe A : Exemples de cablage a la page 52
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Manual Restart Diagram
N
T12
oFF
T22
Restart |_|
Qutput
GYSR-BC/AD
Qutput
GYSR-EX -~
t Ll
<> >
TReshin' 'Tan TarF
TOn = Définit la temporisation a la fermeture (ON delay) sur le GOSR-EX
TOff = Définit la temporisation a I’ouverture (OFF delay) sur le GOSR-EX
TResMin = Impulsion minimum de 300 ms pour l'entrée de redémarrage

A AVERTISSEMENT ! Assurez-vous que la source du signal de redémarrage est
complémentaire aux exigences relatives au systeme de
contrdle de sécurité. Une utilisation incorrecte de l'entrée
de redémarrage peut conduire a une situation dangereuse
en raison du redémarrage involontaire de la machine.

5.2  Exemples de ciblage pour le redémarrage manuel

Le cablage de la fonction de redémarrage est similaire pour les unités G9SR-BC et
G9ISR-AD.
Deux exemples de cablage pour le redémarrage manuel :
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Function setting:
DIP Switch 1 OFF = Manual Restart
DIP Switch 2 OM = Dynamic input testing Enabled

Description:
E-Stap pushbutton connected to T12 and 722
Restart pushbuttan cennected to 731

Remarks:

Wiring is using the dynamic test pulses,

Applicable up to Ple acc, EM 150 138481

Dutput connections and EDM not shown in this schematic

5.2.1  Redémarrage manuel avec test d'entrée dynamique.
+24V
Safety | Safety
Power Input1 | Input 2 Restart EDM
supply
circuit Safety Output Auxiliary Qutput
Contral Contral
b ¥
(a8 —Got——(@
ov
5.2.2  Redémarrage manuel sans test d'entrée dynamique.
+24Y

Safety | Safety
Power Input1 | Input 2 Restart EDM
supply
circuit Safety Output Ausiliary Qutput
Contral Contral
L3
(g)—(1a)—(2a O

Function setting:
DIP Switch 1 OFF = Manual Restart
DIP Switch 2 OFF = Dynamic inpot testing Disabled

Description:
E-Stap pushbutton connected to T12 and T22
Restart pushbuttan connected to T21

Remarks:

Wiring is using the dynamic test pulses,

Applicable up to Pld acc. EN 150 13848-1

Dutput connections and EDM not shown in this schematic
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5.3 Redémarrage automatique

Si le redémarrage automatique est sélectionné, les sorties de sécurité sont activées dés
que les entrées de sécurité sont actives et que la temporisation a la fermerture (ON delay)
a expiré.

Automatic Restart Diagram

ON

T12

OFF

T22

Restart | Not used

Output
G9SR-BC/AD
Output
GISR-EX
|-
L
t
L Rg R
tOn tOff

tOn: ON-delay time set on the G9SR-EX
tOff: OFF-delay time set on the GOSR-EX

A AVERTISSEMENT ! L'option de redémarrage automatique ne doit étre utilisée
que s'il est garanti que l'activation des OSSD ne peut pas
créer une situation dangereuse. Ne pas utiliser cette option
dans les autres cas.

5.4  Exemples de ciblage pour le redémarrage automatique

Le cablage de la fonction de redémarrage est similaire pour les unités G9SR-BC et
GI9SR-AD.
Deux exemples de cablage pour le redémarrage automatique :
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5.4.1  Redémarrage automatique avec essais d'entrée dynamique.

+24V

Function setting:
DIP Switch 1 ON = Automatic Restart
DIP Switch 2 ON = Dynamic input testing Enabled

Safety | Safet o
Power y Y | Restart | EDM Description:
| Input1 | Input 2 E-Stop pushbutton connected to T12 and T22
supply
circuit Safety Output Auxiliary Output Remarks:
Control Control Wiring is using the dynamic test pulses.

H Applicable up to Ple acc. EN ISO 13849-1
4 i Output connections and EDM not shown in this schematic
(h2)—(19)—s @)
oV

5.4.2  Redémarrage automatique sans essais d'entrée dynamique.

+24V

Function setting:
DIP Switch 1 ON = Automatic Restart
DIP Switch 2 OFF = Dynamic input testing Disabled

Safety | Safet o
Power y Y | Restart | EDM Description:
| Input1 | Input2 E-Stop pushbutton connected to T12 and T22
supply
circuit Safety Output Auxiliary Output Remarks:
Control Control Applicable up to Pld acc. EN 1SO 13849-1

H& E]\ Output connections and EDM not shown in this schematic
i
(28— (at——(@0)
oV
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6 Unité GO9SR : GI9SR-BCo-o

6.1 Introduction

L'unité G9SR-BCo-o peut gérer un périphérique d'entrée a deux
canaux et 2 signaux de sortie. Les sorties doivent étre des
charges c.c. avec un courant de commutation de 2 A maximum
chacune.

Cette unité peut étre utilisée de fagon autonome ou en tant
qu'unité d'entrée supplémentaire pour le G9SR-ADo-o.

Voir aussi § 10.1 Boucle d'entrée a la page 49

6.2 Connexion interne du G9SR-BCo-o

Q T2t 23— ?

Safety | Safety
Power | |nput1 | Input2 Restart | EDM
supply
circuit Safety Output Auxiliary Output
Control Control

i

1

5

®

Y

@

@

Figure 2 - Connexions internes du G9SR-BCo-o
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6.3  DIP switchs et fonctions du G9SR-BCo-o
Les DIP switchs sont utilisés pour configurer 1'unit¢ G9SR-BC pour ]Olljf
l'application. =
. g 3Em
Il y a deux blocs-DIP switchs dans le GOSR-BC. *T'u N |
Les deux blocs-DIP switchs ont huit commutateurs. 2 g™ |
Pour sélectionner une fonction, les deux DIP switchs — 6 M
: A r r Iy . . H
doivent étre réglés de manicre identique. Q 7
T 3w
Exemple : o ON <=
DIP SWITCH 3, BLOC-COMMUTATEURS 1 = « OFF » = 5 g
et £ | em
DIP SWITCH 3, BLOC-COMMUTATEURS 2 = « OFF » => OK = AL m
2 sem
DIP SWITCH 3, BLOC-COMMUTATEURS 1 = « OFF » o L
et 7l
DIP SWITCH 3, BLOC-COMMUTATEURS 2 = « ON » => ERREUR S
A Attention ! Ne pas modifier le réglage des DIP switchs pendant le

fonctionnement du G9SR-BC. Dans ce cas, le G9SR-BC

modifiera les sorties a « OFF » et passera en état de verrouillage.

Utilisez les commutateurs pour configurer les fonctions suivantes :

Fonction Commutateur | G9SR-BCo-o
Redémarrage 1 ON = Redémarrage automatique
OFF = Redémarrage manuel
Essai d'entrée 2 ON= Activé
dynamique OFF = Désactivé
EDM 3 ON = Activé
OFF = Désactivé
BOUCLE 4 ON = Boucle d'entrée activée.
D'ENTREE Cela désactive les sorties OSSD et Aux.
OFF = Boucle d'entrée désactivée
ETAT DES 5 ON = FEtat des sorties Aux conforme au OSSD
SORTIES AUX OFF = Etat des sorties Aux inversé.
6/7/8 Réservé

Page 20 sur 79




Manuel d'utilisation GI9SR

6.4 VOYANTS du G9SR-BCo-o

Les VOYANTS indiquent 1'état de I'appareil et signalent les erreurs.

Un VOYANT peut étre  OFF comme le montre J o
W, “ I/
= =B

ON comme le montre  + | s
N 7 -
CLIGNOTANT comme le montre  # | * 'I

Non applicable comme le montre

6.4.1 VOYANT D'ALIMENTATION = ALIMENTATION
Couleur : Vert
w 1 7

[ B
)

Couleur :

ON lorsque le bloc d'alimentation est correctement appliqué a 1'unité.

OFF lorsque le courant n'est pas fourni, VOYANT INI = Entrée 1
Jaune

ON lorsque T12 recoit un signal d'entrée valide.

OFF quand aucun signal d'entrée valide n'est recu a T12.

6.4.2 VOYANTIN2 = Entrée 2

Couleur :

Jaune
ON lorsque T22 recoit un signal d'entrée valide.

OFF quand aucun signal d'entrée valide n'est regu a T22.

6.4.3  VOYANT DE REDEMARRAGE = Redémarrage

Couleur :

Jaune
ON lorsque le bouton-poussoir de redémarrage est activé.

CLIGNOTE lorsqu'une erreur se produit.

Clignotement rapide et ERR clignotant rapidement

= Erreur de communication d'une autre unité

Clignotement lent et ERR clignotant lentement

= Erreur de communication de cette unité

Voir aussi § 6.5.2Situations d'erreur — VOYANTS du G9SR-BCo-o ala
page 24
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6.4.4

6.4.5

Couleur :

6.4.6

|

#

Sl N
| ¢

b

ri

L

OFF lorsque l'action de redémarrage n'est pas requise ou autorisée.

VOYANT EDM = Equipement de surveillance externe
Couleur :

Jaune

ON lorsque la fonction EDM est activée.

CLIGNOTE quand une erreur se produit sur I'équipement de surveillance
externe.

Voir aussi § 6.5.2 Situations d'erreur — VOYANTS du G9SR-BCo-o a la
page 24

OFF lorsque la fonction EDM est désactivée.

VOYANT ON = Sorties

Vert
ON lorsque les sorties sont activées = ON.

CLIGNOTE rapidement (3 fois par seconde) quand la boucle d'entrée en
chaine est OK.

OFF lorsque les sorties sont désactivées = OFF.

VOYANT OFF / ERR = OFF et Erreur
Co_uleur :

Rouge
ON lorsque les OSSD sont OFF

CLIGNOTE lorsqu'une erreur se produit
(les voyants EDM et de redémarrage fournissent le code d'erreur).
Clignotement rapide et RES OU COM clignotant rapidement

= Erreur de communication d'une autre unité
Clignotement lent = Erreur d'OSSD.
Clignotement lent et RES ou COM clignotant lentement

= Erreur de communication de cette unité.
Voir aussi § 6.5.2 Situations d'erreur — VOYANTS du G9SR-BCo-o a la
page 24.

OFF lorsque tous les diagnostics internes sont passés avec succes et que
les OSSD sont activés = ON.
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6.5 Exemples de VOYANTS du G9SR-BCo-o

6.5.1 Fonctionnement normal — VOYANTS du G9SR-BCo-O

o —_, TI20N,T220N,
Lo * - O = - #\EDM désactive,

Sortie active.

# o ; _)Attente de redémarrage.
2. |- O S0 o e EDM désactive,
"(Sortie non activée.
L ,{T12 OFF, T22 OFF.
3. #: o - ) C . * EDM désactivé.
Sortie non activée.
T12 ON, T22 ON.
R _IEDM désactivé
4. |CO ﬁ — (O - * Fonction de boucle d'entrée
activée, exécution du module
OK."
T12 OFF, T22 OFF.
” _IEDM desactivé
5. CD m e =T S i - * Fonction de boucle d'entrée
activée, exécution du module
OK."
P N _IVOYANT de redémarrage
6. * R " = * clignote lentement, en attente

d'une boucle d'entrée.

1) Le voyant vert ON clignote rapidement pour indiquer que la fonction de boucle
d'entrée est activée et qu'elle fonctionne correctement.
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6.5.2  Situations d'erreur — VOYANTS du G9SR-BCo-O

Erreur sur 'entrée EDM

Erreur lors de 'essai cyclique.

p _[Erreur parce qu'un autre

2. COOE2BD Imodule est connecté lorsque
- " [G9SR-BC est configuré avec la
fonction de boucle d'entrée.

oo Reéglages du DIP switch
4 | % |mncorrects.
4. ¢ - < |Erreur sur les sorties de
N\ ===  [sécurité statiques (surcharge).
ERR et RES clignotant

rapidement (3 fois par sec.)
= Erreur de communication

5. Z ¢ s w d'une autre unité.
H:\ H:\ ) - ~ |ERR and RES clignotant

lentement (1 par sec.)
= Erreur de communication de
cette unité
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6.6  Borne et noms des signaux du G9SR-BCo-o

o TI2 Canal d'entrée 1

o 44 Sortie auxiliaire (état)
o Al Bloc d'alimentation
T31 Entrée de redémarrage

o TII Signal de test 1

A2 Bloc d'alimentation GND
T32 Entrée EDM  ou boucle d'entrée IN
(en fonction des DIP switchs)
o T21 Signal de test 2

e 14 Sortie 1 OSSD1 ou boucle d'entrée OUT
(en fonction des DIP switchs)
24 Sortie 2 OSSD2
T22 Canal d'entrée 2

Voir aussi :
§ 11.1 Exemples de cdblage de I'unité GISR-BCo-oO a la page 52.
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7  Unité GISR : GO9SR-ADo-O

7.1 Introduction
L'unité G9SR-ADo-o peut gérer un périphérique d'entrée a deux
canaux et 2 signaux de sortie.
Les sorties sont commutées avec des relais 250 Vc.a avec des
courants de commutation : Max. 4 A AC1*

Max. 5 A ACI15

Max. 4 A DC1*

Max. 5 ADCI13
*Voir aussi § 4.2 Courbe de derating.

Cette unité peut étre étendue au moyen de :
¢ 3 unités G9SR-EXo-0-0 maximum pour augmenter les

capacités de signal de sortie.
Voir aussi § 10.1 Boucle d'entrée a la page 49

e 2 unités G9SR-BCo-o maximum pour augmenter les capacités de signal d'entrée.
Voir aussi § 10.2 Boucle de sortie a la page 50

7.2 Connexion interne du G9SR-ADo-0

Safety | Safety R S
Loop Power Input 1 | Input 2 Restart EDM @ \ \

supply
OUT | circuit Safety Output Auxiliary Output @ \ \
Loop Control Control I
@ 34/ (1824

Figure 3 — Connexions internes du G9SR-ADo-o
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7.3  DIP et fonctions du GISR-ADO-O
Les DIP switchs sont utilisés pour configurer 'unit¢ G9SR-AD pour IOLN_:'
l'application. L m
SEM
I1'y a deux blocs-DIP switchs dans le GOSR-AD. = SEm
Les deux blocs-DIP switchs ont huit commutateurs. @) 5l
Pour sélectionner une fonction, les commutateurs sur les deux bloc- (2 6L M
commutateurs des DIP switchs doivent étre réglés de maniére identique. (A |
L |

Exemple : ON @=
DIP-SWITCH 3, BLOC-1 = « OFF » e
et o 2|

= 3Em
DIP-SWITCH 3, BLOC-2 = « OFF » => OK o

A 4EE

' SEm
DIP-SWITCH 3, BLOC-1 = « OFF » 2 =
et 7Em
DIP-SWITCH 3, BLOC-2 = « ON » => ERREUR S M

A Attention !

Ne pas modifier le réglage des DIP switchs pendant le

fonctionnement du G9SR-AD. Dans ce cas, le G9SR-AD
modifiera les sorties a « OFF » et passera en état de verrouillage.

Utilisez les commutateurs pour confi

urer les fonctions suivantes :

Fonction Commutateur GISR-ADo-o0

Redémarrage 1 ON = Redémarrage automatique
OFF = Redémarrage manuel

Essai d'entrée 2 ON = Activé

dynamique OFF = Désactivé

EDM 3 ON = Activé
OFF = Désactivé

BOUCLE 4/5 OFF/OFF = Pas de G9SR-BCo-o connecté

D'ENTREE OFF/ON =  Réglage non autorisé
ON/OFF = 1 G9SR-BCo-o connecté
ON/ON = 2 G9SR-BCo-ao connecté

BOUCLE DE 6/7 OFF/OFF = Pas de G9SR-EX0O-T90-0 connecté

SORTIE OFF/ON = 1 G9SR-EXoO-T90-o connecté
ON/OFF = 2 G9SR-EXo-T90-o connectés
ON/ON = 3 G9SR-EXo-T90-0 connectés

8 Réservé
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7.4 VOYANTS du G9SR-ADC-O

Les VOYANTS indiquent 1'état de I'appareil et signalent les erreurs.

Un VOYANT peut étre  OFF comme le montre o \—I
“w I 7 #*
ON comme le montre m _
“ 1 7 L
CLIGNOTANT comme le montre /.|:2~ -I 2
Non applicable comme le montre &=
7.4.1  VOYANT D'ALIMENTATION = Alimentation
Eiolule/:ur : Vert
SN ON lorsque le bloc d'alimentation est correctement appliqué a l'unité.

L.

OFF lorsque non alimenté.

7.4.2  VOYANTINI = Entrée |

Couleur :  Jaune
ON lorsque T12 regoit un signal d'entrée valide.

OFF quand aucun signal d'entrée valide n'est regu a T12.

7.4.3 VOYANT IN2 = Entrée 2
Couleur :  Jaune

ON lorsque T22 recoit un signal d'entrée valide.

OFF quand aucun signal d'entrée valide n'est re¢u a T22.
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7.4.4  VOYANT DE REDEMARRAGE = Redémarrage
Couleur :  Jaune

ON lorsque I'entrée Redémarrage est activée.

CLIGNOTE si une erreur survient.

Clignotement rapide et ERR clignotant rapidement

= Erreur de communication d'une autre unité

Clignotement lent et ERR clignotant lentement

= Erreur de communication de cette unité

Voir aussi § 7.5.2 Situations d'erreur — VOYANTS du G9SR-ADo-o
a la page 31.

OFF lorsque I'action de redémarrage n'est pas requise ou autorisée.

7.4.5  VOYANT EDM = Equipement de surveillance externe
Couleur:  Jaune

ON lorsque la fonction EDM est activée.
CLIGNOTE quand une erreur se produit sur I'équipement de surveillance externe.
OFF lorsque la fonction EDM est désactivée.

7.4.6 VOYANT ON = Sorties
Coulqur: Vert

SN ON lorsque les sorties sont activées.

)
i OFF lorsque les sorties sont désactivées.
7.4.7  VOYANT OFF / ERR = Erreur

Couleur: Rouge
p #

ﬂ ON lorsque les OSSDs sont OFF
Essai interne de démarrage du systéme a échoué
N7
f.l::lk CLIGNOTE lorsqu'une erreur se produit
(les voyants EDM et redémarrage fournissent le code d'erreur).
Clignotement rapide et RES OU COM clignotant rapidement
= Erreur de communication d'une autre unité
Clignotement lent et RES ou COM clignotant lentement
= Erreur de communication de cette unité
Voir aussi § 7.5.2 Situations d'erreur — VOYANTS du G9SR-ADo-o
ala page 31.

_ . .. , .
OFF lorsque tous les diagnostics internes sont passés avec succes et que les
OSSD sont ON.
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7.5 Exemples de VOYANTS du G9SR-ADo-o

7.5.1  Fonctionnement normal — VOYANTS du G9SR-ADo-o

, —_, ITI20N, T220N.
L= - - * == *EDM désactivé.

\ . .
Sortie active.

Y ey A PR T12 ON, T22 ON.
2 O @ aw ) ? &= *:EDM activé.
) Sortie active.
P TSI Y ,|T12 ON, T22 ON.
3. OO - - @ * EDM désactivé
F ol 9 LY
Attente de redémarrage.
P - T12 OFF, T22 OFF.
4. 4 COae O OO O #:EDMactivé.
Sorties non actives.
P {T12 OFF, T22 OFF.
5. e [ e B e 1 e i #EDMdésactivé

Sorties non actives.
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7.5.2  Situations d'erreur — VOYANTS du G9SR-ADo-0O

" i1 7
1. COe O == ! :Erreur sur l'entrée EDM
T I
2. @D OO D ﬁErreur lors de I'essai cyclique
L L /IRA .
3 H-ﬂf OCOe da o= » Reglages du DIP switch
FT N \ * Incorrects.

ERR et RES clignotant
rapidement (3 par sec.)
= Erreur de communication

4 S W #|d'une autre unité
4 COoORee= #\ ERR and RES clignotant
lentement (1 par sec.)
= Erreur de communication de
cette unité
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7.6  Borne et noms des signaux due 1'unité G9SR-ADo-O

e 13 Sortie relais 1.1 (NO)
e 23 Sortie relais 2.1 (NO)
e TI12 Canal dentrée 1

o 44 Sortie auxiliaire (état)
e Al Bloc d'alimentation

e T31 Entrée de redémarrage
e TI1 Signal detest 1

e T43 Boucle d'entrée IN

e T44 Boucle d'entrée OUT
e A2  Bloc d'alimentation GND
e T32 Entrée EDM

e T21 Signal de test2

e T41 Boucle de sortie OUT
e 14 Sortie relais 1.2 (NO)
o 24 Sortie relais 2.2 (NO)
e T22 Canal d'entrée 2

e T42 Boucle de sortie IN
Voir aussi :

§ 11.2 Exemples de cdblage de l'unité GISR-ADD-0O a la page 62.
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8

8.1

Introduction

Unité GISR : G9SR-EX0-T90-0

L'unité G9SR-EXD-T90-opeut étre connectée a 1'unité
GI9SR-ADo-oen tant qu'unité d'extension de sortie.

Les sorties sont commutées avec des relais destinés a 250 Vc.a

avec des courants de commutation : Max. 4 A CA1*
Max. 5 A CA15
Max. 4 A CC1*
Max. 5 A CC13
*Voir aussi § 4.2 Courbe de derating.

Les signaux de sortie de 1'unité G9SR-EXo-T90-0 peuvent étre commutés avec
16 préréglages de temporisation a 1I’ouverture (ON delay) et 16 préréglages de

temporisation a 1’ouverture (OFF delay).

Voir aussi § 10.2 Boucle de sortie a 1a page 50.

8.2  Connexion interne du G9SR-EXo-T90-0
/A\? %@ (13)—(23)—(33
Timer EDM @””\ 777777 N
Ta1 Power Control
ouT
supply
™ Loop circuit | Safety Output | Auxiliary Output @ -\ \ \
Control Control I R
?\ .

(A2
O

Figure 4 — Connexions internes du G9SR-EXo-T90-o
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8.3 Les fonctions du commutateur rotatif du G9SR-EXo-T90-0

Les commutateurs rotatifs sont utilisés pour configurer I'unit¢ G9SR-EX 1
pour l'application.
Le temps de réglage de la temporisation ON et OFF peut étre réglé
indépendamment.

3
A Attention ! Ne pas modifier le réglage des commutateurs pendant
le fonctionnement du G9SR-EX. Dans ce cas, le
GI9SR-EX modifiera les sorties & « OFF » et passera
en état de verrouillage.

I

OFORO RO

1l existe quatre commutateurs rotatifs dans G9SR-EX pour configurer les paramétres de
temporisation ON et OFF. Les commutateurs 1 et 3 définissent les paramétres de
temporisation a la fermeture (ON delay). Les commutateurs 2 et 4 définissent les
paramétres de temporisation a 1I’ouverture (OFF delay).

Les parametres des commutateurs rotatifs représentent les retards suivants :

0 1 2 3 4 5 6 7

0s 0,Is [02s |05s |1s 1,5s | 2s 2,5s

8 9 A B C D E F

5s 10s 20s 30s 45 s 60 s 75 s 90 s

8.3.1  Temporisation ON delay

Pour sélectionner une temporisation ON, utilisez les commutateurs 1 et 3. Ils doivent
étre réglés de maniere identique pour des parameétres de temporisation ON valides.

8.3.2  Temporisation OFF delay

Pour sélectionner une temporisation OFF delay, utilisez les commutateurs 2 et 4.
Ils doivent étre réglés de maniére identique pour des paramétres de temporisation OFF
delay valides.
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84  VOYANTS du GISR-EXO-T90-o

Les VOYANTS indiquent 1'état de I'appareil et signalent les erreurs.

Un VOYANT peut étre OFF comme le montre — —
“ 1 7 b 4
ON comme le montre m n
LY % 0.
CLIGNOTANT comme le montre /.|_2~ -I
Non applicable comme le montre e
84.1  VOYANT D'ALIMENTATION = Alimentation
Eiolule/:ur : Vert
"N ON lorsque le bloc d'alimentation est correctement appliqué a 1'unité.
Y

OFF lorsque non alimenté.

8.4.2 VOYANT COM = Entrée
Couleur : Jaune

ON lorsque la ligne de communication envoie ou regoit un signal valide.

CLIGNOTE lorsqu'un ONdelay ou OFFdelay est en cours.
Clignotement rapide et ERR clignotant rapidement

= Erreur de communication d'une autre unité
Clignotement lent et ERR clignotant lentement

= Erreur de communication de cette unité

OFF quand aucun signal d'entrée valide n'est regu sur T42.

8.4.3  VOYANT EDM = Equipement de surveillance externe

Couleur : Jaune

ON lorsque la fonction EDM est activée.

CLIGNOTE quand une erreur se produit sur I'équipement de surveillance
externe.

OFF lorsque la fonction EDM est désactivée.
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8.4.4 VOYANT ON = Sorties

Couleur : Vert

W 1/

SN ON lorsque les sorties sont activées.
2

OFF lorsque les sorties sont désactivées.

8.4.5 VOYANT OFF /ERR = Erreur
Couleur : Rouge
L
1N ON lorsque les OSSDs sont OFF
Essai interne de démarrage du systéme a échoué
“ 1 7
TN CLIGNOTE lorsqu'une erreur se produit.
Clignotement rapide et RES ou COM clignotant rapidement
= Erreur de communication d'une autre unité
Clignotement lent et RES ou COM clignotant lentement
= Erreur de communication de cette unité
-

OFF lorsque tous les diagnostics internes sont passés avec succes et que
les OSSD sont ON.

Page 36 sur 79



Manuel d'utilisation

GI9SR

8.5

85.1

Exemples de VOYANTS du G9SR-EXo-T90-o

Fonctionnement normal — VOYANTS du G9SR-EX0-T90-0

4
b

Sorties actives.

"
Fd

\ A &
, - O o - -
— TN Y + |~ |Boucle de sortie active.
- b ., [Sorties actives.
2. (D * [ * Boucle de sortie active.

EDM activé.

. | by &
3. = — !i_ '*‘ Expiration de Ton ou Toff.
4 * "—r n * Sorties non actives.
r h" | F LY

Boucle de sortie active.

85.2

Situations d'erreir — VOYANTS du GOSR-EX0-T90-0

(0

) 5

[Erreur sur I'entrée EDM

0

'\l/
S,

Erreur lors du test cyclique.

Erreur due a un autre appareil
connecté via boucle de sortie.
Mauvais type d'appareil connecté &
la boucle de sortie.

.

0

:'Z
i

Sélection incorrecte du délai de
temporisation.

) 3

ERR et COM clignotant
rapidement (3 fois par sec.) =
Erreur de communication d'une
autre unité

ERR and COM clignotant
lentement (1 fois par sec.) = Erreur|

de communication de cette unité
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8.6  Borne et noms des signaux du G9SR-EXo-T90-0

13  Sortie relais 1.1 (NO)
23 Sortie relais 2.1 (NO)
33 Sortie relais 3.1 (NO)
44 Sortie auxiliaire (état)

e Al Bloc d'alimentation

e A2 Bloc d'alimentation GND
T32 Entrée EDM
T41 Boucle de sortie OUT

14 Sortie relais 1.2 (NO)
24 Sortie relais 2.2 (NO)
34 Sortie relais 3.2 (NO)
T42 Boucle de sortie IN
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9 Fonctionnement autonome d'une unité G9SR

Les G9SR-BC et G9SR-AD peuvent fonctionner en autonome.
Le G9SR-EX peut fonctionner en combinaison avec un G9SR-AD uniquement.

Les relais de sécurité GO9SR sont congus pour assurer les fonctions énumérées dans le

tableau suivant :

GI9SR-BC | G9SR-AD | G9SR-EX

Fonction d'arrét d'urgence Oui Oui Non
Surveillance de porte Oui Oui Non
(interrupteurs de position de sécurité)

Surveillance de porte (interrupteurs a clé) Oui Oui Non
Surveillance de porte Oui Oui Non
(interrupteurs sans contact)

Surveillance ESPE Oui Oui Non
Sorties de sécurité supplémentaires Non Non Oui

Remarque relative a I'unit¢é G9SR-EX :

Les sorties supplémentaires disponibles sur les unités du
GISR-EX posseédent une temporisation a l'ouverture (ON) et une
temporisation a la fermeture (OFF) pour un controle accru de vos

sorties.
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9.1 Exemples de ciblage autonome G9SR-BC

9.1.1  Cablage de GISR-BC avec le test dynamique avec EDM

Parameétre de fonction :
DIP switch 1 OFF

DIP switch 2 ON
DIP switch 3 ON

Description :

= Redémarrage manuel

= Test d'entrée dynamique activé
= EDM activé

Bouton-coup de poing AU connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31

KM1 et KM2 : Contacteurs moteur

Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :

Le cablage utilise les impulsions de test dynamique.
Applicable jusqu'a PLe selon la norme EN ISO 13849-1
Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.

124V

T3
Safety | Safety Restart | EDM
Power | |nputl | Input 2
supply
circuit Safety Output Auxiliary Output

Control

Control

®

Ly

y

ov

K1

24

Figure 5 — Cablage de G9SR-BC avec le test dynamique avec EDM

O,

Km2
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9.1.2  Cablage du G9SR-BC sans test dynamique avec EDM

Paramétre de fonction :
DIP switch 1 OFF

DIP switch 2 OFF

DIP switch 3 ON

Description :

= Redémarrage manuel

= Test d'entrée dynamique désactivé

=EDM activé

Bouton-coup de poing AU connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31

KM1 et KM2 : Contacteurs moteur

Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :

Applicable jusqu'a PLd selon la norme EN ISO 13849-1
Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.

+24V

Safety | Safety

Power Input 1 | Input 2 Restart EDM
supply

circuit Safety Output Auxiliary Output

Control Control
J\ : : ;
A2 /]tltl\ 24 \44j
KM1 KM2

ov

Figure 6 — Cablage de G9SR-BC sans test dynamique avec EDM
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9.1.3  Cablage de GISR-BC avec le test dynamique sans EDM

Parameétre de fonction :

DIP switch 1 OFF = Redémarrage manuel
DIP switch 2 ON = Test d'entrée dynamique activé
DIP switch 3 OFF = EDM désactivé

Description :

Bouton-coup de poing AU connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31
KM1 et KM2 : Contacteurs moteur

Remarques :

Le cablage utilise les impulsions de test dynamique.
Applicable jusqu'a PLd selon la norme EN ISO 13849-1
Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.

+24V
Safety | Safety
Power | jnput 1 | Input 2 Restart | EDM
supply
circuit Safety Output Auxiliary Qutput
Control Control
NN
A2 14 224\ @
Kl Km2
ov

Figure 7 — Cablage de G9SR-BC avec le test dynamique sans EDM

Page 42 sur 79



Manuel d'utilisation

GYSR

9.14  Cablage de GISR-BC sans test dynamique sans EDM

Paramétre de fonction :
DIP switch 1 OFF
DIP switch 2 OFF
DIP switch 3 OFF

Description :

= Redémarrage manuel

= Test d'entrée dynamique désactivé

= EDM désactivé

Bouton-coup de poing AU connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31

KM1 et KM2 : Contacteurs moteur

Remarques :

Applicable jusqu'a PLd selon la norme EN ISO 13849-1
Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.

EDM

+24V
Safety | Safety

Power | jnput 1 | Input 2 Restart

supply

circuit Safety OQutput Auxiliary Qutput

Control Control
' e
(32— (10— (2 ——(ad)
kﬁ U
KM1 K2
ov

Figure 8 — Cablage de GOSR-BC sans test dynamique sans EDM
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9.2 GI9SR-AD autonome

9.2.1  Cablage de GISR-AD avec le test dynamique avec EDM

Parameétre de fonction :

DIP switch 1 OFF = Redémarrage manuel
DIP switch 2 ON = Test d'entrée dynamique activé
DIP switch 3 ON = EDM activé

Description :

Bouton-coup de poing AU connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31
KMI1 et KM2 : Contacteurs moteur

Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :

Le cablage utilise les impulsions de test dynamique.
Applicable jusqu'a PLe selon la norme EN ISO 13849-1
Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.

Fuse FuseH
S&F SAF

533;
ﬁ"/

Safety | Safety
Power | |nput 1 | Input 2 Restart | EDM
supply
QUT | cireuit Safety Qutput Augxiliary Qutput
Loop Contral Contral

| ® ® ;a\

@ (a0)

ov

@\
@\
qd 24
Km1 Km2

Figure 9 — Cablage de GOSR-AD avec le test dynamique avec EDM
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9.2.2  Cablage de GISR-AD avec le test dynamique sans EDM

Parameétre de fonction :

DIP switch 1 OFF = Redémarrage manuel
DIP switch 2 ON = Test d'entrée dynamique activé
DIP switch 3 OFF = EDM désactivé

Description :

Bouton-coup de poing AU connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31
KM1 et KM2 : Contacteurs moteur

Remarques :

Le cablage utilise les impulsions de test dynamique.
Applicable jusqu'a PLd selon la norme EN ISO 13849-1
Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.

Fuse Fuse
S5AF S5AF

Safety | Safety
Loop | Power | jnput1 | Input 2

supply
OUT | circuit Safety Output Auxiliary Output

Loop Control Control

| ® ® E\

Restart EDM

@ ()

ov

@+ Neee\
@\
q4 24
KM1 KM2

Figure 10 — Cablage de G9SR-AD avec le test dynamique sans EDM
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9.2.3  Cablage de GISR-AD sans test dynamique avec EDM

Parameétre de fonction :

DIP switch 1 OFF = Redémarrage manuel
DIP switch 2 OFF = Test d'entrée dynamique désactivé
DIP switch 3 ON = EDM activé

Description :

Bouton-coup de poing AU connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31
KMI1 et KM2 : Contacteurs moteur

Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :
Applicable jusqu'a PLd selon la norme EN ISO 13849-1
Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.

Fuse Fuse
S5AF S5AF

Safety | Safety
Loop | Power | jnput1 | Input 2

supply
OUT | circuit Safety Output Auxiliary Output

Loop Control Control

| ® ® E\

Restart EDM

@ ()

ov

@+ Neee\
@\
q4 24
KM1 KM2

Figure 11 — Cablage de G9SR-AD sans test dynamique avec EDM
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9.24  Cablage de GISR-AD sans test dynamique sans EDM

Parameétre de fonction :

DIP switch 1 OFF = Redémarrage manuel
DIP switch 2 OFF = Test d'entrée dynamique désactivé
DIP switch 3 OFF = EDM désactivé

Description :

Bouton-coup de poing AU connecté a T12 et T22

Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31

KM1 et KM2 : Contacteurs moteur

Remarques :

Applicable jusqu'a PLd selon la norme EN ISO 13849-1
Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.

Fuse Fuse
S5AF S5AF

ov

Safety | Safety U
Loop | POWer | input1 | Input 2 Restart | EDM (a)y -\ \
supply
OUT | circuit Safety Output Auxiliary Output @ \ \
Loop Control Control B
(A7) (1
@2/ \44) 14)—24
KM1 KM2

Figure 12 — Céblage de G9SR-AD sans test dynamique sans EDM
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10 Combinaison des unités G9SR

Les unités du G9SR-ADo-o peuvent étre combinées avec les unités du G9SR-BCo-o et
du G9SR-EXo-T90-o.

Les combinaisons possibles sont :

1) Extension d'un G9SR-AD avec un maximum de deux G9SR-BC pour créer une
boucle d'entrée.
Voir aussi § 10.1 Boucle d'entrée a la page 49

2) Extension d'un G9SR-AD avec un maximum de trois G9SR-EX pour créer une
boucle de sortie.
Voir aussi § 10.2 Boucle de sortie a la page 50

3) Extension d'un G9SR-AD avec un maximum de deux G9SR-BC, plus un maximum
de trois G9SR-EX. Ceci crée une boucle d'entrée et une boucle de sortie.
Voir aussi § 10.3 Boucle d'entrée et boucle de sortie a la page 51

A Attention ! Utiliser un seul bloc d'alimentation pour les unités AD et EX.

Pour les unités BC, des blocs d'alimentation séparés peuvent étre utilisés en connectant
ensemble les 0 V de tous les blocs d'alimentation.
Ci-dessous un exemple de systéme GISR avec plusieurs connexions de blocs d'alimentation.

AL A2 AL A2 Al A2 Al A2

SAGR-AD
SAR-EN
FAGR-EY
AR

T43 T44 T42T41 T42T41 T427T41 T42741

Max 20 mt.

Common OV Max 20 mt.

|

CWROR 35VE-305024

RN SRILEI02 ‘

-
w
I
H
®
-
=)
>
)
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10.1 Boucle d'entrée

Une boucle d'entrée augmente le nombre d'entrées de sécurité.

e Lesunités G9SR-ADo-o utilisent les bornes T43 et T44 pour la boucle d'entrée.
e Lesunités G9SR-BCo-o utilisent les bornes T32 (entrée EDM) et T14.

Connecter les unités en fonction du schéma de cablage ci-dessous.

BC201 ADZ201 BCZ01 BC201 AD201

T32 14143 Ta2 1432 1aT43
| I_T44 |_ |.T44

Attention ! Pour chaque fil de la boucle d'entrée, la longueur du céble est de
20 métres maximum.

sécurité doit étre inférieure a 250 ohms.

A Attention ! L'impédance de cable maximale pour le circuit d'entrée de

Attention ! Lorsque le G9SR-BC fonctionne comme entrée de sécurité dans
une configuration de boucle d'entrée, les deux bornes de sortie
« 13 » et « 14 » ne peuvent pas étre utilisés pour contréler des
charges supplémentaires.
Assurez-vous qu'il n'y ait pas de charge connectée a ces deux
bornes lorsque 1'unité est dans une boucle d'entrée.
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10.2 Boucle de sortie

Une boucle de sortie augmente le nombre de sorties de sécurité disponibles.

e Les unités G9SR-ADo-o utilisent les bornes T41 et T42 pour la boucle de sortie.
e Les unités G9SR-EXo-o utilisent les bornes T41 et T42 pour la boucle de sortie.

Connecter 1, 2 ou 3 unités G9SR-EX0-T90-o en fonction du schéma de céblage ci-
dessous :

AD201 EX021 AD201 EX031 EX031 EX031
Ta1-{T42 Ta4 T4 —T42 T44—T42 T41—T42 T41
T42-| T42-| -|

A Attention ! Pour chaque fil de la boucle de sortie, la longueur du céable est de
2 meétres maximum.
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10.3 Boucle d'entrée et boucle de sortie

Une extension maximale de deux unités GOSR-BC comme entrées de sécurité
supplémentaires et de trois unités G9SR-EX comme sorties de sécurité

supplémentaires est la configuration systéme maximale admissible pour une
unité G9SR-AD.

BC201 BC201 ADZ201 EX031 EX031 EX031

T32 14HT32 14HT43 T4T42 T41HT42 T41HT42 T41
|_ |-T44 T42-| -‘

Figure 13 — Configuration maximale

Cette configuration montre :
* trois entrées de sécurité - deux sur les G9SR-BC
- une sur le G9SR-AD
* une sortie de sécurité avec deux contacts NO sur le G9SR-AD
* trois sorties de sécurité avec trois contacts NO sur les G9SR-Ex

A Attention ! Pour chaque boucle d'entrée, la longueur du cable est de 20 métres
maximum.
Pour chaque boucle de sortie, la longueur du céble est de 2 métres
maximum.
L'impédance de cable maximale pour le circuit d'entrée de sécurité
doit étre inférieure a 250 ohms.
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11 Annexe A : Exemples de ciblage
11.1 Exemples de cablage de I'unité G9SR-BCo-o
11.1.1 G9SR-BCo-a dans l'application d'arrét d'urgence jusqu'a PLe
Paramétres du G9SR-BC :

e Redémarrage manuel

e  Test d'entrée dynamique activé

e EDM activé

e Aux inversé
Paramétres du DIP 1 2 3 4 5 6 7 8
switch :

OFF | ON | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Description :

Bouton-coup de poing AU connecté a T12 et T22

Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31
KM1 et KM2 : Contacteurs moteur

Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :

Cette configuration peut également étre utilisée avec des interrupteurs de fin de course
de sécurité et interrupteurs a clé pour protecteur.
Pour les applications de surveillance de porte et de protecteur, veuillez tenir compte des
exigences de la norme ISO 14119.

Le cablage utilise les impulsions de test dynamique.
Applicable jusqu'a PLe selon la norme EN ISO 13849-1 (systéme électrique).

Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.
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+24V
use KM1
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E-FA-1—-- KM2
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Safety | Safety
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Power | jnput1 | Input 2 EDM
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Figure 14 — G9SR-BCo-o dans l'épplication d'arrét d'urgence jusqu'a PLe

Remarque : Assurez-vous que les paramétres de votre G9SR-BC sont
conformes aux exigences de votre application.

Voir aussi § 6.3 DIP switchs et fonctions du G9SR-BCo-u a la page 20.
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11.1.2  GY9SR-BCo-o dans l'application d'arrét d'urgence jusqu'a PLd
Parametres du G9SR-BC :

e Redémarrage manuel activé

e EDM activé

e  Test d’entrée dynamique désactivé

e Aux inversé
Paramétres du DIP 1 2 3 4 5 6 7 8
switch :

OFF | OFF | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Description :

Bouton-coup de poing AU connecté a T12 et T22

Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31

KMI1 et KM2 : Contacteurs moteur
Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :

Cette configuration peut également étre utilisée avec des interrupteurs de fin de course
de sécurité et interrupteurs a clé pour protecteur.
Pour les applications de surveillance de porte et de protecteur, veuillez tenir compte des
exigences de la norme ISO 14119.

Applicable jusqu'a PLd selon la norme EN ISO 13849-1 (systeme électrique).

Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.
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Figure 15 — G9SR-BCo-o dans l'application d'arrét d'urgence jusqu'a PLd

Remarque :
conformes aux exigences de votre application.

Voir aussi § 6.3 DIP switchs et fonctions du G9SR-BCo-O a la page 20.

Assurez-vous que les parameétres de votre G9SR-BC sont
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11.1.3 GY9SR-BCo-u pour verrouillage de porte jusqu'a PLe avec F3S-TGR-N_C

Paramétres du G9SR-BC :

e Redémarrage manuel activé

e EDM activé

e Test d’entrée dynamique activé

e Aux inversé
Paramétres du DIP 1 2 3 4 5 6 7 8
switch :

OFF | ON | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Description :

Interrupteur sans contact connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31
KM1 et KM2 : Contacteurs moteur

Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :

Cette configuration peut également étre utilisée avec des interrupteurs de fin de course
de sécurité et interrupteurs a clé pour protecteur.

Pour les applications de surveillance de porte et de protecteur, veuillez tenir compte des
exigences de la norme ISO 14119.

Le céblage utilise les impulsions de test dynamique.

Applicable jusqu'a PLe selon la norme EN ISO 13849-1 (systéme électrique).

Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.
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Figure 16 — G9SR-BCo-o pour verrouillage de protecteur jusqu'a PLe avec
F3S-TGR-N_ C

Remarque : Assurez-vous que les parameétres de votre GI9SR-BC sont
conformes aux exigences de votre application.

Voir aussi § 6.3 DIP switchs et fonctions du G9SR-BCo-O a la page 20.
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11.1.4 GY9SR-BCo-o pour verrouillage de protecteur jusqu'a PLd
avec F3S-TGR-N__ C

Parameétres du G9SR-BC :

e Redémarrage manuel activé

e EDM activé

e Test d’entrée dynamique désactivé

e Aux inversé
Paramétres du DIP 1 2 3 4 5 6 7 8
switch :

OFF | OFF | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Description :

Interrupteur sans contact connecté a T12 et T22

Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31

KMI1 et KM2 : Contacteurs moteur
Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :

Cette configuration peut également étre utilisée avec des interrupteurs de fin de course
de sécurité et interrupteurs a clé pour protecteur.
Pour les applications de surveillance de porte et de protecteur, veuillez tenir compte des
exigences de la norme ISO 14119.

Applicable jusqu'a PLd selon la norme EN ISO 13849-1 (systeme électrique).

Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.
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Figure 17 — G9SR-BCuo-o pour verrouillage de protecteur jusqu'a PLd avec
F3S-TGR-N_ C

Assurez-vous que les parameétres de votre G9SR-BC sont
conformes aux exigences de votre application.

Remarque :

Voir aussi § 6.3 DIP switchs et fonctions du G9SR-BCo-O a la page 20.
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11.1.5 G9SR-BCo-o avec des capteurs de sécurité dans les applications jusqu'a PLe
(F3S-TGR-CL)

Paramétres du G9SR-BC :

e Redémarrage manuel activé

e EDM activé

e  Test d’entrée dynamique désactivé

e Aux inversé
Paramétres du DIP 1 2 3 4 5 6 7 8
switch :

OFF | OFF | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Description :

Capteur de sécurité connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31
KMI1 et KM2 : Contacteurs moteur

Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :

Cette configuration peut également étre utilisée pour tous les capteurs avec sorties de
sécurité statiques

Applicable jusqu'a PLe selon la norme EN ISO 13849-1 (systéme électrique).
Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.
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Figure 18 — G9SR-BCo-o avec des capteurs de sécurité dans les applications jusqu'a
PL=e (F3S-TGR-CL)

Remarque : Assurez-vous que les paramétres de votre G9SR-BC sont
conformes aux exigences de votre application.

Voir aussi § 6.3 DIP switchs et fonctions du GISR-BCo-o a la page 20.
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11.2 Exemples de ciblage de I'unité G9SR-ADo-oO
11.2.1 GY9SR-ADo-o dans l'application d'arrét d'urgence jusqu'a PLe
Paramétres du G9SR-AD :

e Redémarrage manuel activé

e EDM activé

e Test d’entrée dynamique activé
Parametres du DIP 1 2 3 4 5 6 7 8
switch :

OFF | ON ON OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Description :

Bouton-coup de poing AU connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31
KMI1 et KM2 : Contacteurs moteur

Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :

Cette configuration peut également étre utilisée avec des interrupteurs de fin de course

de sécurité et interrupteurs a clé pour protecteur.

Pour les applications de surveillance de porte et de portail, veuillez tenir compte des

exigences de la norme ISO 14119.

Le cablage utilise les impulsions de test dynamique.
Applicable jusqu'a PLe selon la norme EN ISO 13849-1 (systéme électrique).

Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.
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Figure 19 — G9SR-ADo-o dans l'application d'arrét d'urgence jusqu'a PLe
Remarque : Assurez-vous que les paramétres de votre unité¢ G9SR-AD sont

conformes aux exigences de votre application.

Voir aussi § 7.3 DIP et fonctions du GISR-ADo-o a la page 27.
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11.2.2  GY9SR-ADwo-o dans l'application d'arrét d'urgence jusqu'a PLd
Paramétres du G9SR-AD :

e Redémarrage manuel activé

e EDM activé

e  Test d’entrée dynamique désactivé
Paramétres du DIP 1 2 3 4 5 6 7 8
switch :

OFF | OFF | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Description :

Bouton-coup de poing AU connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31
KM1 et KM2 : Contacteurs moteur

Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :

Cette configuration peut également étre utilisée avec des interrupteurs de fin de course

de sécurité et interrupteurs a clé pour protecteur.

Pour les applications de surveillance de porte et de portail, veuillez tenir compte des

exigences de la norme ISO 14119.

Le céblage utilise les impulsions de test dynamique.
Applicable jusqu'a PLd selon la norme EN ISO 13849-1 (systeme électrique).

Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.
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Figure 20 — G9SR-ADo-o dans I'application d'arrét d'urgence jusqu'a PLd

Remarque : Assurez-vous que les paramétres de votre unité¢ G9SR-AD sont
conformes aux exigences de votre application.

Voir aussi § 7.3 DIP et fonctions du G9SR-ADo-o a la page 27.
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11.2.3  GI9SR-ADo-o avec verrouillage de porte jusqu'a PLe avec F3S-TGR-N__C

Parametres du G9SR-AD :
e Redémarrage manuel activé
e EDM activé
e  Test d’entrée dynamique activé

Parameétres du DIP 1 2 3 4 5 6 7 8
switch :

OFF | ON | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Description :

Interrupteur sans contact connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31
KM1 et KM2 : Contacteurs moteur

Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :

Cette configuration peut également étre utilisée avec des interrupteurs de fin de course
de sécurité et interrupteurs a clé pour protecteur.

Pour les applications de surveillance de porte et de portail, veuillez tenir compte des
exigences de la norme ISO 14119.

Le céblage utilise les impulsions de test dynamique.

Applicable jusqu'a PLe selon la norme EN ISO 13849-1 (systéme électrique).

Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.
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Figure 21 — G9SR-ADo-o avec verrouillage de porte jusqu'a PLe avec F3S-TGR-N_ C

Remarque : Assurez-vous que les parameétres de votre unité G9SR-AD sont
conformes aux exigences de votre application.

Voir aussi § 7.3 DIP et fonctions du G9SR-ADo-oO a la page 27.
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11.2.4 GY9SR-ADo-oO avec verrouillage de porte jusqu'a PLd avec F3S-TGR-N_C

Parametres du G9SR-AD :
e Redémarrage manuel activé
e EDM activé
e  Test d’entrée dynamique désactivé

Parameétres du DIP 1 2 3 4 5 6 7 8
switch :

OFF | OFF | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Description :

Interrupteur sans contact connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31
KM1 et KM2 : Contacteurs moteur

Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :

Cette configuration peut également étre utilisée avec des interrupteurs de fin de course
de sécurité et interrupteurs a clé pour protecteur.

Pour les applications de surveillance de porte et de portail, veuillez tenir compte des
exigences de la norme ISO 14119.

Applicable jusqu'a PLd selon la norme EN ISO 13849-1 (systeme électrique).

Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.
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Figure 22 — G9SR-ADo-o avec verrouillage de porte jusqu'a PLd avec F3S-TGR-N_ C

Remarque : Assurez-vous que les parametres de votre unité G9SR-AD sont
conformes aux exigences de votre application.

Voir aussi § 7.3 DIP et fonctions du GISR-ADo-o a la page 27.
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11.2.5 GY9SR-ADo-oO avec des capteurs de sécurité dans les applications jusqu'a PLe

Parametres du G9SR-AD :
e Redémarrage manuel activé
e EDM activé
e  Test d’entrée dynamique désactivé

Parameétres du DIP 1 2 3 4 5 6 7 8
switch :

OFF | OFF | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Description :

Capteur de sécurité connecté a T12 et T22
Bouton-poussoir Redémarrage connecté a T31
KM1 et KM2 : Contacteurs moteur

Boucle de retour (EDM) connectée a T32

Remarques :

Cette configuration peut également étre utilisée pour tous les capteurs avec sorties
statiques de sécurité

Applicable jusqu'a PLe selon la norme EN ISO 13849-1 (systéme électrique).
Circuit moteur (contacts de KM1 et KM2) non représenté.
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Figure 23 — G9SR-ADo-o avec des capteurs de sécurité dans les applications jusqu'a

PLe

Remarque : Assurez-vous que les paramétres de votre G9SR-AD sont
conformes aux exigences de votre application.

Voir aussi § 7.3 DIP et fonctions du GISR-ADo-o a la page 27.
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11.3 Exemples de ciblage de I'unité GOSR-ADo-0 avec boucle d'entrée et de sortie

11.3.1 Exemple de machine

Figure 24 — Exemple de machine

11.3.2  Description des fonctions de controle relatives a la sécurité dans cette
application

1. Lorsque l'arrét d'urgence est enfoncé, l'enrouleur s'arréte immédiatement et la
porte est verrouillée pendant encore 30 secondes.

2. Lorsque la barriére optique de sécurité détecte une personne, 1'enrouleur s'arréte
immédiatement et la porte est verrouillée pendant 30 secondes.

3. Laporte est verrouillée mécaniquement par un interverrouillage.
Le déverrouillage est fourni par un signal électrique.

4. Lorsque la porte n'est pas verrouillée, le démarrage de la machine doit étre évité.
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11.3.3  Solution - Schéma de bloc

La solution consiste a utiliser 2 G9SR-BC, 1 G9SR-AD et 1 G9SR-EX

GSR-BC1

Input:
Monitoring of
E-5top pushbutton

Output:
Input loop function

(G9SR-BC2 GYSR-AD
Input: Input:
Monitering of Monitoring of
Door Switch Safery Light Curtain
Output: Output:
Input loop function Winder Motor
Contactors

v

G9SR-EX

Input:
Output loop func-
tion

Output:
Solenoid Door
lacking switch

14.3.4 Réglages des fonctions et du DIP switch

GI9SR-BCl:

GI9SR-BC2:

GI9SR-AD

GI9SR-EX:

Test d’entrée dynamique activé
EDM désactivé
Boucle d'entrée activée

Test d’entrée dynamique activé
EDM désactivé
Boucle d'entrée activée

Test d’entrée dynamique désactivé
Redémarrage manuel

EDM activé

Boucle d'entrée activée

Boucle de sortie activée

EDM activé
Boucle de sortie activée
Délai de temporisation OFF =30 s
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SW1 | SW2 SW3 SW4 SW5 SW6 SW7 SW8
GI9SR-BC1 ON ON OFF ON OFF OFF OFF OFF
GI9SR-BC2 ON ON OFF ON OFF OFF OFF OFF
GI9SR-AD OFF | OFF ON ON ON OFF ON OFF
SW1 | SW2 SW3 SwW4
GI9SR-EX 0 B 0 B
Remarque : Assurez-vous que les parametres du DIP switch de toutes les
unités GO9SR sont conformes aux exigences de votre application.
Voir aussi

§ 6.3 DIP switchs et fonctions du G9SR-BCo-o a la page 20

§ 7.3 DIP et fonctions du G9SR-ADo-o a la page 27

§ 8.3 Les fonctions du commutateur rotatif du G9SR-EX0-T90-o a la page 34
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Figure 25 — Schéma de cablage pour exemple de machine

Winder
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Mes notes :
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12 Annexe B : Enregistrement des résultats des essais

MOIS :
SYSTEME :

Date | Réalisé avec de bons résultats. Signature des | Remarques :
(Essai OFF / Essai ON / les deux) techniciens :

O[O Q||| |[W|N|—
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Enregistrement des résultats des essais
MOIS :
SYSTEME :

Date | Réalisé avec de bons résultats. Signature des | Remarques :
(Essai OFF / Essai ON / les deux) techniciens :

O |0 (I[N N[ [W|N|—
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Mes notes :
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