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AKRON

BRASS COMPANY

STYLE 3419 Apollo™ PE (Portable Electric) Monitor
with Foldaway Legs
OPERATING & MAINTENANCE INSTRUCTIONS

800 GPM (3030 LPM) Dual Inlet Portable Base
1000 GPM (3800 LPM) Single Inlet Portable Base
1250 GPM (4800 LPM) Direct Mount

Maximum Pressure:

200 PSI (1380 Kpa, 14 BAR)
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A WARNING Read and follow the Warning Tag Instructions on the Lock Pin Lanyard.

A\ WARNING | A /- turn shut off valve should not be used with the Apollo. If any other type of shut off valve is used,
it must be opened and closed slowly. Opening and closing a valve too quickly may result in damage to
the Apollo and other equipment, which can result in an injury to the operator or others.

A WARNING Read and follow the Safety Chain Warning Tag located on the Ground Mount Tag.

A WARNING Read and follow the vertical Safety Stop Plunger Pin Caution Tag.

A WARNING Under freezing conditions the monitor must be drained to prevent damage.

A WARNING Read and follow the Tip Pressure Tag located on the Portable Ground Base.

A WARNING Read and follow the Set Up Instruction Tag located on Inlet Body.

A WARNING Incorrect hose layout may cause instability.

A WARNING Do Not use with an upper deck extension pipe (Style 3405)

L)
WARNING S
READ OPERATING INSTRUCTIONS BEFORE USE.
CURE SAFETY CHAIN WHEN OPERATING.
DO NOT LOWER PAST SAFETY STOP,
INSURE THAY ALL FOLDING tEGS
ARE FULLY DEPLOYED BEFORE USE.
EACH SPIKE MUST BE IN UNIFORM CONTACT WITH

) GROUND SURFACE AT ALL TIMES DURING USE. s

CAUTION
00 NOT PULL. OUT PLUNGER
UNLESS APOLLO™ IS SECURED
ON APPARATUS
See Operating Instructions
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Truck Flange connection ears

GENERAL INSTRUCTIONS

1. Installation For On Truck Operation:

A. Connect the Apollo PE to the truck mount flange by placing the inlet connector tabs between the truck mount flange connection
ears (Figure 1). The shoulders on the inlet connector tabs should be toward the rear of the truck (Figure 2). Insert the locking
pins on the truck mount flange fully through the holes of the mounting flange tabs and inlet connector ears one at a time. It may
be necessary to provide downward pressure on the Apollo PE while inserting the locking pins to help align the inlet connector tab
holes with the holes on the truck mount flange ears. Make sure both pins are inserted fully through both flange ear and inlet tab.

B. Once fully mounted to the truck flange, the vertical safety stop override key may be installed if desired. The vertical safety stop
override key is mounted to the front of the truck mount flange with a lanyard. When installed, this key will allow the Apollo PE
nozzle to travel from +35° to -20° The key is installed by pulling out the elevation safety stop plunger pin and inserting the key
between the top of the plunger pin and the base of the plunger assembly.

C. If lowering the nozzle between +35° to -20° will cause physical interference or cause the stream from the
monitor to contact any portion of the truck, do not install the override key. Raise the nozzle above 35°and verify that the vertical

safety stop override plunger pin clicks into position (inward). You should not be able to lower the nozzle below 35° when the
vertical safety stop override plunger pin is in place.

D. Connect the appropriate nozzle to the Apollo PE outlet. If using an electrically operated nozzle, connect the pattern control
motor on the nozzle to the coiled cord on the Apollo PE harness. Make sure the nozzle is oriented such that it can move through
the entire elevation range without interference from the monitor.

E. If a panel mounted operator station is used to control the monitor when mounted to the truck, connect it to the Apollo PE
controller using the 4 pin CAN connector (Figure 2).

F. Connect the power harness to the Apollo PE power input connector (Figure 2).

G. Press the power switch on the controller to the “ON” position (up) (Figure 2).

H. The Apollo PE is now ready to be used with the handheld wireless controller (or truck mounted

operator station if present).

O

WARNING
BOTH LOCK PINS MUST BE
FULLY INSTALLED BEFORE
AND DURING USE

| Battery Box

85° MAXIMUM ELEVATION
Electric Nozzle

Connector

35" MINIMUM ELEVATION
ON GROUND BASE

Power Switch

Truck Power
Input Connector

Inlet Connector Tab Shoulder
Toward Rear of Truck

20° MINIMUM ELEVATION
IN TRUCK MOUNT —

_ CAN Controller Connector




2. INSTALLATION FOR GROUND OPERATION:
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To prepare the Apollo PE for ground based operations perform the following steps:

. Turn control power switch to the “OFF”(down) position. (Figure 2)

. Disconnect vehicle power cable from truck power input connector. (Figure 2)

. Disconnect CAN control cable (if used). (Figure 2)

. Turn control power switch to “ON” (up) position. The monitor will begin to move horizontally to the “zero” position (straight

ahead), and the nozzle will elevate above the 35 degree safety stop. This ensures that the monitor is in the proper position to
install on the portable ground base. Wait until all motion stops before proceeding to step E.

Turn control power switch to the “Off” (down) position.

Remove inlet flange connection pins (2), and lift monitor from truck mounting flange. If installed, the vertical safety limit
override key will disengage automatically as the monitor is removed from the truck mount flange.

. Pass the monitor to personnel on the ground.
. Bring the monitor to the portable ground base and set aside while preparing the portable ground base for operation.

Make sure to place the portable ground base in a location that has a uniform surface and within reach of a tie down point for the
safety chain. Unfold the front legs (3) of the portable ground base and place on the ground. Make sure each ground base leg

spike (5) is in uniform contact with the ground surface. The spikes are spring loaded to compensate for minor surface irregularities,
but all ground spikes must have contact with the surface at all times for proper operation. Make sure that no large rocks or other

debris are under the portable base during use since this may cause the spikes to lose contact with the ground surface.

Place the monitor on the portable ground base with the outlet toward the front middle leg of the portable ground base, making
sure the inlet connector tabs are in between the portable ground base connection ears. Insert the inlet flange connection pins (2)
starting from the rear of the portable ground base. Insert each pin fully making sure the pin goes through the front and back of
both ground base connection ears and each of the monitor inlet tabs. Verify that the nozzle is above the 35° vertical safety limit
stop. If not, raise the nozzle above 35° before initiating water flow.

. Press the control power switch to the “ON” (up) position.

See section 4 and section 5 for operating pressures used with dual and single inlet ground bases.

. OPERATION:
. To operate the Apollo PE with the handheld wireless control:
1.

Press the Power On/Off button momentarily to turn the remote on. The On/Off Transmit light in the lower right corner of
the remote will illuminate. Note: If the remote has not been synchronized to the monitor, see the wireless remote instructions
(Document 120315) for the synchronization procedure.

To move the monitor right/left/up/down, press the appropriate triangular shaped buttons on the lower half of the remote.

To change the nozzle pattern to a straight stream, press the “STRAIGHT” button located

below and to the left of the “Power On/Off” button.

4. To change the nozzle pattern to fog, press the “FOG” button located below and to the right of the “Power On/Off” button.

To initiate oscillation, press and hold the “AUX” button on the bottom left corner of the remote. The monitor will begin
rotating to the right. When the desired right oscillation limit is reached, release the “AUX” button. The monitor will now begin
to rotate to the left. Press and hold the “AUX” button until the left oscillation limit is reached, then release the “AUX” button.
The monitor will now oscillate between the left and right limits you have set. To adjust the oscillation limits, press and hold
the “AUX” button when moving in the direction in which you wish to change the limit and release the “AUX” button when the
new limit is reached. The nozzle can be raised or lowered during oscillation.

. To cancel oscillation, press either the “RIGHT” or “LEFT” buttons on the remote. Once oscillation mode is cancelled, the limits

must be reset when oscillation is started again.

. To operate the Apollo PE with the panel mounted CAN control station:
1.

The 60410012 CAN toggle switch station provides a panel mounted control station for the Apollo PE. The CAN toggle switch
station connects to the Apollo PE controller CAN port with cable part number 721565 4 pin to 4 pin CAN communications
cable with built in termination resistors.

To move the Apollo PE nozzle upward, press the “RAISE / LOWER” toggle switch upward. When the switch is released the
nozzle will stop. To lower the nozzle, press the “RAISE / LOWER” toggle switch

downward. When the switch is released the nozzle will stop.

To move the Apollo PE to the right, press the “RIGHT / LEFT” toggle switch to the right. When the switch is released the
monitor will stop. To move the monitor to the left, press the “RIGHT / LEFT” toggle

switch to the left. When released the monitor will stop.

To change the nozzle to a straight stream pattern press the “STREAM / FOG” switch upward, for a fog pattern, press the
“STREAM / FOG” switch downward. When the desired pattern is achieved, release the “STREAM / FOG” switch.

To initiate oscillation, press and hold the “OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME” switch upward. The monitor will
begin rotating to the right. When the desired right oscillation limit is reached, release the “OSCILLATION START/SET —
PAUSE/ RESUME” switch. The monitor will now begin to rotate to the left. Press and hold the “OSCILLATION START/SET

— PAUSE/ RESUME” switch upward again until the left oscillation limit is reached, then release the “OSCILLATION START/SET
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— PAUSE/ RESUME” switch. The monitor will now oscillate between the left and right limits you have set. To adjust the
oscillation limits, press and hold the “OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME” switch upwared when moving in the
direction in which you wish to change the limit and release the “OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME” switch when the
new limit is reached. The nozzle can be raised or lowered during oscillation. To pause oscillation, press the “OSCILLATION
START/SET — PAUSE/ RESUME” switch downward momentarily and release. This will pause the oscillation with the current
position limits. To re-start oscillation, press the “OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME” switch downward momentarily
and release to resume the oscillation with the current position settings. To cancel oscillation, press the “RIGHT /LEFT” switch
either direction momentarily.

4. DUAL INLET GROUND BASE:

Do not exceed 500 GPM (1900 LPM) with one hose or 800 GPM (3030 LPM) with two hoses, when using a fog nozzle or the following

discharge pressures with straight tips, unless the unit is secured in the direct connect flange base on a truck.

TWO HOSES ONE HOSE
TIP SIZE
PSI kPa PSI kPa
1-3/8” 100 690 80 550
1-1/2” 100 690 55 380
1-3/4” 70 480 NR NR
2’ 45 310 NR NR

NR-Not Recommended
The following hose arrangement is recommended for this appliance: Use two hoses and bring both hoses straight back from the
siamese parallel to each other. Loosely tie the hoses together 10 feet (3m) from the monitor with a hose and
ladder strap, rope, etc. (See Figure 3)
When the unit is operating in the portable base, do not attempt to move or pick up any part of the base itself or the 10 feet (3m) of
supply hose closest to the unit.
When the unit is stored in direct connect base or truck mount, it is recommended that the nozzle or tips be lowered against a rigid

support or removed during transportation.
A WARNING Do not use Larger than 3” Hose when using the dual inlet portable base.

Setup Instructions:

Rotate the three front folding legs of the ground base to the full open position. Aim center leg toward target. Set spikes with ham-

mer end of safety chain hook. Ensure lock pins are fully engaged. Aim discharge upward. Secure safety chain to spike driven into the
ground or other object capable of withstanding reaction force of 500 lbs or more. Charge hose slowly. If unit moves while charging,
reset spikes.

‘ \ <—Secure Safety Chain
R)




5. SINGLE INLET PORTABLE BASE.

When used with the single inlet portable base, the unit should not be operated at more than 1000 GPM (3800 LPM) with a fog nozzle
or the following discharge pressures with straight tips unless the unit is secured in the direct connect flange base on a truck:

TIP SIZE PSI kPa
13/8” 100 690
11/2” 100 690
13/4” 100 690

2’ 70 480

Be sure the storz or swivel inlet is attached securely to the supply hose.

For Use with 4, 4-/,” or 5” hose only.

Setup Instructions:

The following hose set-up must be used to provide necessary stability when operating the Style 3414/3416.

(See Figure 4)

Rotate the three front folding legs of the ground base to the full open position.

Aim center leg toward target.

Slide buckles to end of hose tie-down straps.

Connect straps loosely around hose,

DO NOT tighten.

Set spikes with hammer end of safety chain hook.

Ensure lock pins are fully engaged.

Aim discharge upward.

Secure safety chain to a spike driven into the ground or
other object capable of withstanding reaction forces of
500 |bs or more.

Charge hose slowly.

Tighten straps around hose until it contacts hose stop on
front center Folding leg.

If unit moves while charging, reset spikes.

When the unit is operating in the portable base, do not
attempt to move or pickup any part of the base itself,
the hose loop, or the 10 feet (3m) of straight hose ahead
of the hose loop.

When the unit is stored in the direct base or truck mount,
it is recommended that the nozzle or tips be lowered
against a rigid support or removed during transportation.

<— Secure Safety Chain
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ROUTINE MAINTENANCE INSTRUCTIONS
Style 3419 Portable Electric Monitor
The following maintenance procedures will extend the service life of this appliance.

A.

®

mmoN

Examine the points of the ground spikes in the portable base. If the flat of any spike exceeds /1" (1.5mm) diameter, it must
be replaced. ORDER GROUND SPIKE SERVICE KIT #9190.

Check the spring loaded spike holders in the portable base to ensure that they move freely. Use a dry spray lubricant if
lubrication is required.

Check that the elevation stop operates properly and must be released to lower the unit below 35° elevation.

Check both the inlet clappers (dual inlet base only) function properly. Lubrication is not normally required in this area.
Check that the latch of the safety chain hook engages properly in the chain.

If any of the parts do not function properly, contact Akron Brass for repair instructions or return the unit to the

Akron Brass Company.



NOTES

AKRON PHONE: 330.264.5678 or 800.2281161 | FAX: 330.264.2944 or 800.5317335 | akronbrass.com

REVISED: 4/12

BRASS COMPANY WARRANTY AND DISCLAIMER: We warrant Akron Brass products for a period of five (5) years after purchase against defects in materials or workmanship. Akron Brass will repair or replace
product which fails to satisfy this warranty. Repair or replacement shall be at the discretion of Akron Brass. Products must be promptly returned to Akron Brass for warranty service.

Tes"’dpruven .I. We will not be responsible for: wear and tear; any improper i ion, use, or storage; of the owner or user; repair or modification after delivery; damage; failure to
-Trusted
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follow our instructions or recommendations; or anything else beyond our control. WE MAKE NO WARRANTIES, EXPRESS OR IMPLIED, OTHER THAN THOSE INCLUDED IN THIS WARRANTY
STATEMENT, AND WE DISCLAIM ANY IMPLIED WARRANTY OF MERCHANTABILITY OR FITNESS FOR ANY PARTICULAR PURPOSE. Further, we will not be responsible for any consequential,
incidental or indirect damages (including, but not limited to, any loss of profits) from any cause whatsoever. No person has authority to change this warranty.

I1SO 9001 REGISTERED COMPANY

© Akron Brass Company. 2012 All rights reserved. No portion of this can be reproduced without the express written consent of Akron Brass Company.
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Moniteur a pieds rabattables Apollo™ PE (portable électrique) MODELE 3419

MODE D'EMPLOI ET D'ENTRETIEN

Le moniteur Akron Modéle 3419 Apollo PE (portable électrique) est prévu pour fonctionner efficacement et sans probleme pendant

de nombreuses années. Le présent mode d'emploi et d'entretien est fourni afin de vous aider a en tirer les meilleures performances

possibles.

CARACTERISTIQUES NOMINALES

Débit maximal :

Pression maximale :

Base portable a entrée double 800 GPM (3030 LPM)
Base portable a entrée simple 1000 GPM (3800 LPM)
Montage direct 1250 GPM (4800 LPM)

14 bar (1380 kPa, 200 psi)

MISES EN GARDE CONCERNANT LE PRODUIT

A\ AVERTISSEMENT
A\ AVERTISSEMENT

A\ AVERTISSEMENT

A\ AVERTISSEMENT
A\ AVERTISSEMENT
A\ AVERTISSEMENT
A\ AVERTISSEMENT
A\ AVERTISSEMENT
A\ AVERTISSEMENT

Lire et suivre les instructions de 'étiquette d'avertissement sur la longe de la cheville de verrouillage.

Ne pas utiliser de vanne d'arrét a /4 de tour avec 'Apollo. En cas d'utilisation de tout autre type de vanne,
l'ouverture et la fermeture doivent s'effectuer lentement. Une ouverture ou une fermeture trop rapide

d'une vanne peut endommager ['Apollo et d'autres équipements, ce qui risque d'entrainer des blessures pour
l'opérateur ou d'autres personnes.

Lire et suivre les instructions sur l'étiquette d'avertissement de la chaine de sécurité située sur |'étiquette de
montage au sol.

Lire et suivre les instructions sur l'étiquette d'avertissement de la cheville du plongeur d'arrét de sécurité vertical.
Le gel pouvant causer des dommages, le moniteur doit étre purgé en cas de températures négatives.

Lire et suivre les instructions sur ['étiquette d'avertissement de l'embout de pression située sur la base au sol portable.
Lire et suivre les instructions de mise en place indiquées sur l'étiquette du corps d'entrée.

Une disposition incorrecte du tuyau pourrait entrainer une instabilité.

Ne pas utiliser avec un tuyau d'extension Upper Deck (modéle 3405).

WARNING S
READ OPERATING INSTRUCTIONS BEFORE USE.
SECURE SAFETY CHAIN WHEN OPERATING.
DO NOT LOWER PAST SAFETY STOP,
INSURE THAY ALL FOLDING tEGS
ARE FULLY DEPLOYED BEFORE USE.
EACH SPIKE MUST BE IN UNIFORM CONTACT WITH
) GROUND SURFACE AT ALL TIMES DURING USE.

CAUTION
00 NOT PULL. OUT PLUNGER
UNLESS APOLLO™ IS SECURED
ON APPARATUS
See Operating Instructions

122698



Chevilles de L—» .

verrouillage

Languettes du

connecteur d'entrée
-

Pattes de connexion de la bride pour camion

INSTRUCTIONS GENERALES

1

A.

. Appuyer sur le commutateur d'alimentation sur le contréleur pour le mettre en position « ON » (vers le haut) (Schéma 2).
. L'Apollo PE est maintenant prét a étre utilisé avec le contréleur portatif sans fil (ou le poste

Installation pour un fonctionnement sur camion :

Raccorder l'Apollo PE a la bride de montage sur camion en plagant les languettes du connecteur d'entrée entre les pattes de
connexion de la bride du camion (Schéma 1). Les épaulements des languettes du connecteur d'entrée doivent étre placés en
direction de l'arriére du camion (Schéma 2). Une a une, insérer les chevilles de verrouillage dans la bride de montage du camion,
en les faisant passer par les trous des languettes de la bride de montage et des pattes de connexion d'entrée. Il peut s'avérer
nécessaire d'appuyer sur 'Apollo PE lors de l'insertion des chevilles de verrouillage afin d'aligner les trous des languettes du
connecteur d'entrée a ceux des pattes de la bride de montage au camion. S'assurer que les deux chevilles sont entierement
insérées dans la patte de la bride et la languette d'entrée.

. Une fois le montage a la bride réalisé, il est possible d'installer la clé de commande d'arrét de sécurité vertical le cas échéant. La

clé de commande d'arrét de sécurité vertical se monte a |'avant de la bride du camion a l'aide d'une longe. Une fois installée, cette
clé permet a la lance de 'Apollo PE de se déplacer de +35° a -20° La clé s'installe comme suit : sortir la cheville du plongeur d'arrét
de sécurité d'élévation, puis insérer la clé entre le haut de la cheville du plongeur et la base de |'assemblage du plongeur.

. | AN AVERTISSEMENT] Si 'abaissement de la lance entre +35° et -20° cause des interférences physiques ou un contact entre le flux du

moniteur et n'importe quelle partie du camion, ne pas installer la clé de commande. Lever la lance au-dessus de 35° et s'assurer
que la cheville du plongeur d'arrét de sécurité vertical de commande se met en position en émettant un clic (vers l'intérieur). La
lance ne doit pas s'abaisser sous 35° lorsque la cheville du plongeur de la commande d'arrét de sécurité vertical est en place.

. Raccorder la lance adaptée a la sortie de 'Apollo PE. En cas d'utilisation d'une lance électrique, raccorder le moteur de contréle

du jet de la lance au cable enroulé sur le harnais Apollo PE. S'assurer que la lance est orientée de sorte que son déplacement sur
toute la plage d'élévation s'effectue sans interférence de la part du moniteur.

En cas d'utilisation d'un poste d'opérateur monté sur panneau pour le contréle du moniteur en cas de montage sur camion,
raccorder celui-ci au controleur de 'Apollo PE a l'aide du connecteur CAN a quatre broches (Schéma 2).

Raccorder le harnais d'alimentation au connecteur d'entrée d'alimentation de l'Apollo PE (Schéma 2).

O

MISE EN GARDE
LES DEUX CHEVILLES DE
VERROUILLAGE DOIVENT
ETRE INSTALLEES
ENTIEREMENT AVANT
ET PENDANT
L'UTILISATION

d'opérateur monté sur camion si présent).

Batterie

85° ELEVATION MAXIMALE
Connecteur

électrique

~
~
35° ELEVATION MINIMALE SUR
UNE BASE AU SOL
Commutateur
dalimentation
Connecteur dentrée

_r - dialimentation du camion
20° ELEVATION MINIMALE SUR UN
MONTAGE SUR CAMION - —

Epaulement des languette des
connexion dentrée vers larriére
du camion

Connecteur du contréleur CAN

—
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. INSTALLATION POUR UN FONCTIONNEMENT AU SOL :

Pour préparer 'Apollo PE a un fonctionnement au sol, procéder comme suit :

. Mettre le commutateur de contréle d'alimentation en position « OFF » (vers le bas) (Schéma 2).

. Déconnecter le cable d'alimentation du véhicule du connecteur d'entrée d'alimentation du camion (Schéma 2).

. Déconnecter le cable de contréle CAN (le cas échéant) (Schéma 2).

. Mettre le commutateur de contréle d'alimentation en position « ON » (vers le haut). Le moniteur se déplace a l'horizontale pour

se mettre en position « zéro » (vers l'avant) et la lance s'éléve au-dessus de l'arrét de sécurité de 35° Le moniteur est alors en
position correcte pour linstallation sur la base portable au sol. Attendre que tout mouvement soit terminé pour passer a l'étape E.
Mettre le commutateur de contréle d'alimentation en position « OFF » (vers le bas).

Retirer les chevilles de connexion de la bride d'entrée (2) et soulever le moniteur pour le dégager de la bride de montage au
camion. Si elle est installée, la clé de commande d'arrét de sécurité vertical se désengage automatiquement lors du retrait du
moniteur de la bride de montage au camion.

. Donner le moniteur au personnel au sol.
. Placer le moniteur a c6té de la base au sol portable et le mettre de c6té pendant la préparation de celle-ci.

S'assurer que la base au sol portable se trouve a un endroit doté d'une surface uniforme et a portée d'un point d'attache pour la
chaine de sécurité. Déployer les pieds avant (3) de la base au sol portable et placer le tout au sol. S'assurer que chaque pointe

(5) de pied de la base au sol est uniformément en contact avec la surface du sol. Bien que les pointes soient montées sur ressort
pour compenser les irrégularités mineures de la surface, toutes les pointes doivent en permanence étre en contact avec la surface
du sol afin d'assurer un fonctionnement adéquat. S'assurer qu'il n'y a ni grosses pierres ni débris sous la base portable pendant
l'utilisation, car cela pourrait entrainer une perte de contact entre les pointes et la surface du sol.

Placer le moniteur sur la base au sol portable, la sortie dirigée vers le pied avant du milieu de la base, tout en s'assurant que les
languettes du connecteur d'entrée sont placées entre les pattes de connexion de la base au sol portable. Insérer les chevilles de
connexion d'entrée (2) en commencant par l'arriére de la base au sol portable. Insérer entierement chaque cheville en s'assurant
qu'elle passe par l'avant et l'arriere de chaque patte de connexion de la base au sol et de chaque languette d'entrée du moniteur.
Vérifier que la lance est en position supérieure a l'arrét de limite de sécurité vertical de 35° Si ce n'est pas le cas, mettre la lance a
une élévation supérieure a 35° avant d'ouvrir le flux d'eau.

. Appuyer sur le commutateur de contréle dalimentation pour le mettre en position « ON » (vers le haut).

Consulter les sections 4 et 5 pour connaitre les pressions de fonctionnement pour les bases au sol a entrée double et simple.

FONCTIONNEMENT :

. Utilisation de l'Apollo PE avec la commande sans fil portable :

1. Appuyer quelques instants sur le bouton d'alimentation « On/Off » pour allumer la télécommande. La lumiére « On/Off Transmit »
située en bas a droite de la télécommande s'allume. Remarque : si la télécommande sans fil n'a pas été synchronisée avec le
moniteur, consulter les instructions de celle-ci (Document 120315) pour prendre connaissance de la procédure de synchronisation.

2. Pour déplacer le moniteur a gauche, a droite, vers le haut ou vers le bas, appuyer sur les boutons triangulaires correspondants
situés sur la moitié inférieure de la télécommande.

3. Pour obtenir un flux droit pour le jet de lance, appuyer sur le bouton « STRAIGHT » situé en bas a gauche du bouton « Power
On/OfF ».

4. Pour obtenir un jet de brouillard pour le jet de lance, appuyer sur le bouton « FOG » situé en bas a droite du bouton « Power
On/Off ».

5. Pour démarrer l'oscillation, appuyer sur le bouton « AUX » situé en bas a gauche de la télécommande et le maintenir enfoncé.
Le moniteur entame une rotation vers la droite. Une fois la limite d'oscillation vers la droite atteinte, relacher le bouton
« AUX ». Le moniteur entame une rotation vers la gauche. Maintenir le bouton « AUX » enfoncé jusqu'a ce que la limite
d'oscillation vers la gauche soit atteinte, puis relacher le bouton. Le moniteur oscille maintenant entre les limites gauche et
droite définies. Pour régler les limites d'oscillation, maintenir enfoncé le bouton « AUX » lors du déplacement dans la direction
pour laquelle vous souhaitez modifier la limite, puis relacher le bouton une fois la nouvelle limite atteinte. Il est possible de
relever ou de baisser la lance pendant l'oscillation.

6. Pour annuler l'oscillation, appuyer sur les boutons « RIGHT » (droite) ou « LEFT » (gauche) de la télécommande. En cas
d'annulation du mode oscillation, les limites doivent étre réinitialisées au redémarrage de l'oscillation.

. Utilisation de l'Apollo PE avec la station de contréle CAN montée sur panneau :

1. La station de commutateur 60410012 CAN dote ['Apollo PO d'une station de contréle montée sur panneau. La station de
commutateur CAN se raccorde au port de contréleur CAN de ['Apollo PE avec cable numéro 721565 a quatre broches a un
cable de communication CAN a quatre broches avec résistances de terminaison intégrées.

2. Pour déplacer la lance de l'Apollo PE vers le haut, appuyer sur le commutateur « RAISE / LOWER » pour le mettre en position
vers le haut. Relacher le commutateur pour arréter le mouvement de la lance. Pour déplacer la lance de l'Apollo PE vers le bas,
appuyer sur le commutateur « RAISE / LOWER » pour le mettre en position vers le bas. Relacher le commutateur pour arréter
le mouvement de la lance.

3. Pour déplacer I'Apollo PE vers la droite, appuyer sur le commutateur « RIGHT / LEFT » pour le mettre en position vers la droite. Relacher
le commutateur pour arréter le mouvement du moniteur. Pour déplacer l'Apollo PE vers la gauche, appuyer sur le commutateur
«RIGHT / LEFT » pour le mettre en position vers la droite. Relacher le commutateur pour arréter le mouvement du moniteur.

4. Pour faire obtenir un jet de lance droit, appuyer sur le commutateur « STREAM / FOG » pour le mettre en position vers le haut ;
pour obtenir un jet de brouillard, appuyer sur ce méme commutateur pour le mettre en position vers le bas. Une fois le jet
souhaité obtenu, relacher le commutateur.

5. Pour commencer l'oscillation, appuyer sur le commutateur « OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME » pour le mettre en
position vers le haut, sans le relacher. Le moniteur entame une rotation vers la droite. Lorsque la limite d'oscillation a droite
est atteinte, relacher le commutateur « OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME ». Le moniteur entame une rotation vers
la gauche. Appuyer sur le commutateur « OSCILLATION START/SET — PAUSE/ PAUSE/RESUME » pour le mettre en position
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vers le haut, jusqu'a ce que la limite d'oscillation a gauche soit atteinte, puis relacher le commutateur. Le moniteur oscille
maintenant entre les limites gauche et droite définies. Pour régler les limites d'oscillation, appuyer sans le relacher sur le
commutateur « OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME » lors du déplacement dans la direction dont vous souhaitez
modifier la limite, puis relacher le commutateur une fois la nouvelle limite atteinte. Il est possible de relever ou de baisser la
lance pendant l'oscillation. Pour suspendre l'oscillation, appuyer sur le commutateur « OSCILLATION START/SET — PAUSE/
RESUME » pour l'orienter vers le bas, puis le relacher. Loscillation est suspendue, avec les limites actuelles de position. Pour
reprendre l'oscillation, appuyer sur le commutateur « OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME » pour le mettre en position
vers le bas et relacher pour reprendre l'oscillation avec les paramétres de position actuels. Pour annuler l'oscillation, appuyer
quelques instants sur le commutateur « RIGHT / LEFT » pour le mettre dans l'une ou l'autre direction (droite ou gauche).

4. BASE AU SOL A ENTREE DOUBLE :

En cas d'utilisation d'une lance en position jet de brouillard ou les pressions de jet suivantes avec des embouts droits, ne pas

dépasser 500 GPM (1900 LPM) avec un tuyau ou 800 GPM (3030 LPM) avec deux tuyaux, sauf si l'appareil est fixé a la bride de

connexion directe a un camion.

TAILLE DE DEUX TUYAUX UN TUYAU
LEMBOUT PSI kPa PSI kPa
35 mm (13/8 po) 100 690 80 550
38 mm (11/2 po) 100 690 55 380
44 mm (13/4 po) 70 480 D D
51 mm (2 po) 45 310 D D

D-Déconseillé

La disposition de tuyaux suivante est recommandée pour cet appareil : utiliser deux tuyaux et les placer a partir du raccord jumelé en
position paralléle. Attacher les tuyaux l'un a l'autre, sans serrer, a 3 m (10 pi) du moniteur a l'aide d'une sangle pour tuyaux et échelles,
d'une corde etc. (voir Schéma 3).

Lorsque l'appareil est en cours de fonctionnement sur la base portable, ne pas déplacer ni saisir tout élément de la base elle-méme
ou les 3 m (10 pi) de tuyau d'alimentation les plus proches de l'appareil.

Lorsque l'appareil est rangé dans la base de connexion directe ou le montage sur camion, il est conseillé de placer la lance ou les
embouts contre un support rigide ou de les retirer pendant le transport.

A\ AVERTISSEMENT| Ne pas utiliser de tuyau de plus de 7,6 cm (3 po) en cas d'utilisation de la base mobile a entrée double.

Instructions de mise en place:

Faire pivoter les trois pieds rabattables de la base au sol pour les mettre en position ouverte. Orienter le pied central vers la cible.
Fixer les pointes a l'aide de l'extrémité en forme de marteau du crochet de la chaine de sécurité. S'assurer que les chevilles de
verrouillage sont entierement enclenchées. Orienter le jet vers le haut. Fixer la chaine de sécurité a la pointe enfoncée dans le
sol ou a tout autre objet capable de résister a une force de réaction de 227 kg (500 Ib) ou plus. Charger le tuyau lentement. Si
l'appareil se déplace pendant le chargement, replacer les pointes.

) \ <—Chaine de sécurité
x)




5. BASE PORTABLE A ENTREE SIMPLE

Il ne faut pas utiliser l'appareil a plus de 1000 GPM (3800 LPM) avec une lance en position jet de brouillard ou les pressions de jet
suivantes avec des embouts droits, en cas d'utilisation avec la base portable a entrée simple, sauf si l'appareil est fixé a la bride de
connexion directe a un camion :

Taille de l'embout PSI kPa
(mm)

35 mm (13/8 po) 100 690

38 mm (11/2 po) 100 690

44 mm (13/4po) 100 690

51 mm (2 po) 70 480

S'assurer que le STORZ ou l'entrée a raccord tournant est correctement fixé au tuyau d'alimentation.

Utiliser uniquement avec des tuyaux de 10,2 cm (4 po), 11,4 cm (4 1/2 po) ou 12,7 cm (5 po).

Instructions de mise en place :

Installer le tuyau comme suit pour garantir la stabilité nécessaire lors de l'utilisation de l'appareil Modéle 3414/3416

(voir Schéma 4).

Faire pivoter les trois pieds rabattables de la base au sol pour les mettre en position ouverte.

Orienter le pied central vers la cible.

Faire glisser les boucles vers les extrémités des sangles de fixation de tuyaux.

Attacher les sangles autour du tuyau.

NE PAS serrer.

Fixer les pointes a l'aide de l'extrémité en forme de marteau
du crochet de la chaine de sécurité.

S'assurer que les chevilles de verrovuillage sont entiérement
enclenchées.

Orienter le jet vers le haut.

Fixer la chaine de sécurité a une pointe enfoncée dans le sol
ou a tout autre objet capable de résister a une force de

réaction de 227 kg (500 Ib) ou plus. ?&'}?fgﬁ%; SANGLE DE
TUYAU FIXATION DE

Charger le tuyau lentement.

Resserrer les sangles autour du tuyau jusqu'a ce qu'elles soient
en contact avec la butée de tuyau sur le pied pliant central.

Si l'appareil se déplace pendant le chargement, replacer les
pointes.

Lorsque l'appareil est en cours de fonctionnement sur la

base portable, ne pas déplacer ni saisir d'élément de la

base elle-méme, la boucle de tuyau ou les 3 m (10 pi) de
tuyau d'alimentation situés a l'avant de la boucle de tuyau.
Lorsque l'appareil est rangé dans la base de connexion directe
ou le montage sur camion, il est conseillé de placer la lance
ou les embouts contre un support rigide ou de les retirer
pendant le transport.

|_3,_05 m (10 i
Droite

<— Chaine de sécurité

)

MINIMUM
3,05 m (10 pi)

MINIMUM ———>

A

3,05 m (10 pi)




INSTRUCTIONS D'ENTRETIEN DE ROUTINE
Moniteur portable électrique Modéle 3419
Les procédures suivantes permettront de prolonger la durée de service de cet appareil.

A.

Controler l'extrémité des pointes au sol de la base portable. Si le diamétre de la partie plate de chaque pointe est supérieur a

1,5 mm (/1 po), la pointe doit étre remplacée. COMMANDER LE KIT DE SERVICE DE POINTES AU SOL N° 9190.

Vérifier que les porte-pointes montés sur ressort de base portable bougent sans entraves. Utiliser un lubrifiant sec en spray si
nécessaire.

Vérifier que l'arrét d'élévation fonctionne correctement et doit étre libéré pour abaisser |'appareil a une élévation inférieure a 35°
Vérifier que les clapets d'entrée (base a entrée double uniquement) fonctionnent correctement. En regle générale, cette zone ne
nécessite pas de lubrifiant.

Vérifier que le loquet de la chaine de sécurité s'engage correctement dans la chaine.

En cas de fonctionnement inadéquat de toute piéce, contacter Akron Brass pour obtenir des instructions de réparation ou
retourner l'appareil a Akron Brass Company.
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REMARQUES

TELEPHONE : +1.330.264.5678 ou +1.800.228.1161 | FAX : +1.330.264.2944 ou +1.800.531.7335 | akronbrass.com

REVISION : 4/12
GARANTIE ET LIMITE DE RESPONSABILITE : nous garantissons les produits Akron Brass contre tout défaut de matiére ou de main d'ceuvre pour une période de cinq (5) ans aprés achat. Akron Brass

réparera ou remplacera les produits qui ne remplissent pas les conditions prévues par la garantie. Le choix entre une réparation et un remplacement se fera & la seule discrétion dAkron Brass. Les
BRASS COMPANY produits doivent étre renvoyés rapidement & Akron Brass pour bénéficier du service de garantie.

Nous ne sommes pas responsables des dégats causés par une usure normale, une installation mal effectuée, une utilisation, un entretien ou un stockage mcorrsct, la négligence du propriétaire ou

Teslen de lutilisateur, des réparations ou des modifications aprés livraison, le non-respect de nos instructions ou ions, ou par d'autres évé de notre contréle. NOUS
- I’rn“en NEMETTONS AUCUNE GARANTIE, EXPRESSE OU IMPLICITE, EN DEHORS DE CELLES INCLUSES DANS CETTE DECLARATION DE GARANTIE ET NOUS REJETONS TOUTE GARANTIE IMPLICITE DE
- Tr“sled QUALITE MARCHANDE ET DADEQUATION A UN USAGE PARTICULIER. Nous ne sommes pas non plus des indirects, ou ifs (y compris, mais sans s'y

limiter, les pertes de bénéfices), quelle qu'en soit la cause. Aucune personne n'a lautorité nécessaire pour modifier cette garantie.

SOCIETE ENREGISTREE I1SO 9001 © Akron Brass Company. 2012 Tous droits réservés. Reproduction partielle ou intégrale interdite sans l'autorisation écrite expresse de Akron Brass Company.
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AKRON

BRASS COMPANY

Apollo” PE (tragbarer elektrischer) Wasserwerfer mit einklappbaren Stellfiifen,
MODELL 3419
BETRIEBS- UND WARTUNGSANLEITUNG

Der tragbare elektrische Wasserwerfer Apollo PE, Akron-Modell 3419, bietet einen effizienten und reibungslosen Betrieb uber
viele Jahre hinweg. Die folgende Betriebs- und Wartungsanleitung soll dabei behilflich sein, das Gerat bei bestméglicher Leistung
einzusetzen.

LEISTUNGSMERKMALE DES PRODUKTS

Maximaler Durchfluss:
3030 I/min (800 G/min) Tragbares Bodengestell und Doppeleinlass
3800 |/min (1000 G/min) Tragbares Bodengestell und einfacher Einlass
4800 |/min (1250 G/min) Direktmontage

1380 kPa, 14 bar (200 psi)

WARNHINWEISE ZUM PRODUKT

A\ WARNUNG| Beachten Sie die Anweisungen auf den Warnaufklebern auf der Kordel des Sicherungsstiftes.

A WARNUNG Ein Absperrventil mit Vierteldrehung darf mit dem Apollo nicht eingesetzt werden. Wird eine andere Art von
Absperrventil verwendet, darf es nur langsam geéffnet und geschlossen werden. Ein zu schnelles Offnen und
Schliefien eines Ventils kann Schaden am Apollo und anderen Ausrustungsteilen verursachen, diewiederum zu
Verletzungen des Bedienpersonals und umstehenden Personen fuhren kénnen.

A WARNUNG Die Warnhinweise an der Sicherungskette auf dem Etikett der Bodenstation beachten.

A WARNUNG Die Vorsichtshinweise am Raststift des vertikalen Sicherungsanschlags beachten.

A WARNUNG Bei Frostgefahr muss der Wasserwerfer entleert werden, um Schaden vorzubeugen.

A WARNUNG Das Etikett zum Mundsttickdruck an der tragbaren Bodenstation beachten.

A WARNUNG Den Aufkleber mit den Installationsanweisungen auf dem Einlasskorper beachten.

A WARNUNG Eine unsachgemafie Anordnung des Schlauches kann die Stabilitat des Gerats beeintrachtigen.
A WARNUNG Nicht mit einer Dach-Wasserwerferverlangerung (Modell 3405) verwenden.

L)
WARNING S
READ OPERATING INSTRUCTIONS BEFORE USE.
SECURE SAFETY CHAIN WHEN OPERATING.
DO NOT LOWER PAST SAFETY STOP,
INSURE THAY FOLDING t EGS
ARE FULLY DEPLOYED BEFORE USE.
EACH SPIKE MUST BE IN UNIFORM CONTACT WITH
) GROUND SURFACE AT ALL TIMES DURING USE. s

CAUTION
00 NOT PULL. OUT PLUNGER
UNLESS APOLLO™ IS SECURED
ON APPARATUS
See Operating Instructions
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Fahrzeugflansch-Verbindungsésen

ALLGEMEINE ANWEISUNGEN

1. Installation auf dem Fahrzeug:

A. Den Apollo PE mit dem Flansch zur Fahrzeugmontage verbinden, indem die Einlass-Verbinderlaschen zwischen den
Fahrzeugflansch-Verbindungsésen platziert werden (Abbildung 1). Die Schulterstiicke der Einlass-Verbinderlaschen sollten zum
hinteren Teil des Fahrzeugs weisen (Abbildung 2). Die Sicherungsstifte am Flansch zur Fahrzeugmontage einzeln ganz durch
die Offnungen der Laschen der Montageflansche und Einlass-Verbindungsésen fihren. Méglicherweise muss der Apollo PE
wahrend des Einfithrens der Sicherungsstifte nach unten gedriickt werden, um dafiir zu sorgen, dass die Offnungen in der Einlass-
Verbinderlasche mit den Offnungen in den Osen der Flansche zur Fahrzeugmontage ausgerichtet sind. Darauf achten, dass beide
Stifte ganz durch Flanschése und Einlass-Lasche gefuhrt werden.

B. Sobald der Wasserwerfer vollstandig auf dem Fahrzeugflansch montiert ist, kann bei Wunsch der Schalter zur Ubersteuerung des
vertikalen Sicherheitsanschlags installiert werden. Der Schalter zur Ubersteuerung des vertikalen Sicherheitsanschlags wird mit
einer Kordel an der Vorderseite des Fahrzeugflansches installiert. Wird dieser Schalter installiert, erlangt das Strahlrohr des Apollo
PE einen Schwenkbereich von +35° bis -20° Der Schalter wird installiert, indem der Raststift des vertikalen Sicherheitsanschlags
herausgezogen und der Schalter zwischen dem oberen Teil des Raststiftes und der Bodenplatte der Rasteinheit eingefuhrt wird.

C. Falls ein Senken des Strahlrohrs zwischen +35° und -20° nicht méglich ist oder der Wasserstrahl dadurch auf
einen Teil des Fahrzeugs trifft, darf der Ubersteuerungsschalter nicht installiert werden. Das Strahlrohr iiber 35° anheben und
sicherstellen, dass der Raststift der Ubersteuerung des Sicherheitsanschlags einrastet (nach innen). Sobald der Raststift zur
Ubersteuerung des Sicherheitsanschlags einrastet, sollte es nicht mehr méglich sein, das Strahlrohr unter 35° zu senken.

D. Ein geeignetes Strahlrohr am Auslass des Apollo PE anbringen. Wird ein elektrisch betriebenes Strahlrohr verwendet, den
Antrieb zur Strahlbildsteuerung am Strahlrohr mit dem Spiralkabel des Apollo PE-Kabelstrangs verbinden. Darauf achten, dass
das Strahlrohr so ausgerichtet ist, dass sich der gesamte vertikale Schwenkbereich ausnutzen lasst, ohne dass die Bewegung des
Wasserwerfers eingeschrankt wird.

E. Soll der Wasserwerfer bei Montage auf dem Fahrzeug Uber eine Einbausteuerung gesteuert werden,
diese anhand des 4-Pin-CAN-Steckers am Regler des Apollo PE anschliefien (Abbildung 2).

F. Den Kabelstrang am Eingangsstecker des Apollo PE anschliefen (Abbildung 2).

G. Den Ein/Aus-Schalter am Regler in die Position EIN bringen (Abbildung 2).

H. Der Apollo PE kann nun mit der Wireless-Handsteuerung verwendet werden (oder mit der O
Bedienstation des Fahrzeugs, falls vorhanden). ACHTUNGVOR

; UND WAHREND DES
Abbildung 2 GEBRAUCHS MUSSEN BEIDE
SICHERUNGSSTIFTE GANZ
\ EINGERASTET SEIN

\ Batteriekasten

MAXIMALER AUFRICHTEWINKEL VON 85° \ 1 AkRon
S

Anschluss elektrische:
Strahlrohr

N \

00000

) e (]
o |
/AUFRICHTEWINKEL VON MINDESTENS o}

35° AUF BODENSTATION

/ ! @ ~— Ein/Aus-Schalter
_.l_ — ﬁ? gtersogﬁirggirgssteckverbinder
O ooy o Fintenam Bivsece
_ Steckverbinder CAN-Regler
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. INSTALLATION FUR BETRIEB AUF DEM BODEN:

Anhand der folgenden Schritte kann der Apollo PE fur den Betrieb auf dem Boden vorbereitet werden:

. Den Ein/Aus-Schalter in die Position AUS (unten) bringen. (Abbildung 2)

. Das Stromkabel des Fahrzeugs vom Eingangsstecker des Loschfahrzeugs trennen. (Abbildung 2)

. Das CAN-Steuerkabel trennen (sofern es verwendet wird). (Abbildung 2)

. Den Ein/Aus-Schalter in die Position EIN (oben) bringen. Der Wasserwerfer beginnt automatisch, sich horizontal in die ,Nullposition"

zu bewegen (gerade nach vorn), und das Strahlrohr richtet sich uber den Sicherheitsanschlag bei 35 Grad hinaus auf. So wird
sichergestellt, dass sich der Wasserwerfer in der korrekten Position fur die Installation auf der tragbaren Bodenstation befindet.
Warten, bis alle Bewegungen des Wasserwerfers abgeschlossen sind, bevor mit Schritt E fortgefahren wird.

. Den Ein/Aus-Schalter in die Position AUS (unten) bringen.

F. Die Anschlusstifte (2) vom Einlassflansch entfernen und den Wasserwerfer vom Fahrzeugmontageflansch heben. Falls der

—Io
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Ubersteuerungsschalter des vertikalen Sicherheitsanschlags installiert ist, st sich dieser automatisch, wenn der Wasserwerfer
vom Montageflansch gehoben wird.

. Den Wasserwerfer dem Personal auf dem Boden reichen.
. Den Wasserwerfer zur tragbaren Bodenstation tragen und daneben abstellen, wahrend erstere fur den Betrieb vorbereitet wird.

Darauf achten, dass die tragbare Bodenstation an einem Ort mit ebener Oberflache und in der Nahe eines Fixierpunktes fur die
Sicherungskette aufgestellt wird. Die vorderen Stellfuf3e (3) der tragbaren Bodenstation ausklappen und die Station aufstellen.
Darauf achten, dass jeder der Dorne (5) sicher im Boden verankert ist. Die Dorne sind mit Sprungfedern versehen, um geringfuigige
Unebenheiten der Montageflache auszugleichen. Um einen ordnungsgemafien Betrieb zu gewahrleisten, missen jedoch alle
Bodendorne stets in festem Kontakt mit dem Untergrund stehen. Darauf achten, dass sich keine grof3eren Steine oder sonstiger
Schutt unter der tragbaren Bodenstation befinden, da dies dazu fuhren kénnte, dass die Dorne den Kontakt mit dem Boden
verlieren.

Den Wasserwerfer mit dem Auslass in Richtung des mittleren vorderen Stellfuf3es der tragbaren Bodenstation auf dieser platzieren
und dabei darauf achten, dass sich die Einlass-Verbinderlaschen zwischen den Verbindungsésen der tragbaren Bodenstation
befinden. Die Anschlusstifte (2) des Einlassflansches einfiihren und dabei mit dem hinteren Abschnitt der tragbaren Bodenstation
beginnen. Jeden Stift vollstandig einfuhren und dabei sicherstellen, dass der Stift ganz durch beide Seiten der Verbindungsésen der
Bodenstation und jedem der Einlass-Verbinderlaschen des Wasserwerfers reicht. Sicherstellen, dass sich das Strahlrohr tber dem
vertikalen Sicherheitsanschlag von 35° befindet. Ist dies nicht der Fall, das Strahlohr Gber 35° heben, bevor der Wasserdurchfluss
aktiviert wird.

. Den Ein/Aus-Schalter in die Position EIN (oben) bringen.
. Die Betriebsdrucke fur Bodenstationen mit einfachem und doppeltem Einlass sind in den Abschnitten 4 und 5 spezifiziert.

. BETRIEB:
. Bedienung des Apollo PE mit Wireless-Fernsteuerung:

1. Die Ein/Aus-Taste kurz driicken, um die Fernsteuerung zu aktivieren. Die Ein/Aus-Ubertragungsleuchte unten rechts auf der
Fernsteuerung leuchtet auf. Hinweis: Falls die Fernsteuerung nicht mit dem Wasserwerfer synchronisiert worden ist, muss die
Synchronisierung den Anweisungen der Fernsteuerung (Dokument 120315) gemafs durchgefuhrt werden.

2. Der Wasserwerfer kann anhand der entsprechenden dreieckigen Tasten im unteren Anschnitt der Fernbedienung nach rechts/

links/oben/unten bewegt werden.

. Um das Strahlbild zum Vollstrahl umzustellen, die Taste , VOLLSTRAHL" unten links neben der Ein/Aus-Taste driicken.

. Um das Strahlbild zum Spruhstrahl umzustellen, die Taste ,SPRUHSTRAHL" unten rechts neben der Ein/Aus-Taste drtcken.

. Um die Oszillation zu aktivieren, die Taste ,,AUX" unten links auf der Fernbedienung gedruckt halten. Der Wasserwerfer
bewegt sich dabei nach rechts. Sobald die gewtnschte rechte Oszillationsgrenze erreicht ist, die Taste ,,AUX" loslassen. Der
Wasserwerfer bewegt sich nun nach links. Die Taste ,,AUX“ gedruckt halten, bis die linke Oszillationsgrenze erreicht ist, und die
Taste ,,AUX“ dann loslassen. Der Wasserwerfer oszilliert nun zwischen der von lhnen eingestellten rechten und linken Grenze.
Um die Oszillationsgrenzen anzupassen, die Taste ,,AUX" gedruckt halten, wahrend sich der Wasserwerfer in die Richtung
bewegt, in der die Grenze angepasst werden soll. Sobald die neue Grenze erreicht ist, die Taste loslassen. Wahrend der
Oszillation kann das Strahlrohr angehoben oder gesenkt werden.

6. Um die Oszillation zu unterbrechen, entweder die Taste ,RECHTS" oder ,LINKS" auf der Fernsteuerung drucken. Nachdem die

Oszillation unterbrochen wurde, mussen die Grenzen erneut eingestellt werden, wenn die Oszillation wieder aktiviert werden
soll.

(S I N V]

. Bedienung des Apollo PE mit eingebauter CAN-Bedienstation:

1. Die CAN-Schaltstation 60410012 bietet eine Einbau-Bedienstation fir den Apollo PE. Die CAN-Schaltstation wird uber
das 4-Pin-CAN-Kommunikationskabel mit integrierten Abschlusswiderstanden mit der Teilenummer 721565 mit dem
CAN-Regleranschluss des Apollo PE verbunden.

2. Um das Strahlrohr des Apollo PE aufzurichten, den Wechselschalter ANHEBEN/SENKEN nach oben schieben. Wird der Schalter
losgelassen, wird die Bewegung des Strahlrohrs unterbrochen. Um das Strahlrohr des Apollo PE zu senken, den Wechselschalter
ANHEBEN/SENKEN nach unten schieben. Wird der Schalter losgelassen, wird die Bewegung des Strahlrohrs unterbrochen.

3. Um den Apollo PE nach rechts zu bewegen, den Wechselschalter RECHTS/LINKS nach rechts bewegen. Wird der Schalter
losgelassen, wird die Bewegung des Wasserwerfers unterbrochen. Um den Wasserwerfer nach links zu bewegen, den
Wechselschalter RECHTS/LINKS nach links bewegen. Wird der Schalter losgelassen, wird die Bewegung des Wasserwerfers
unterbrochen.

4. Um das Strahlbild auf Vollstrahl umzustellen, den Schalter VOLLSTRAHL/SPRUHSTRAHL nach oben schieben; zur Umstellung
auf Sprihstrahl den Schalter VOLLSTRAHL/SPRUHSTRAHL nach unten schieben. Sobald das gewunschte Strahlbild erreicht ist,
den Schalter VOLLSTRAHL/SPRUHSTRAHL loslassen.

5. Um die Oszillation zu aktivieren, den Schalter OSZILLATION STARTEN/EINSTELLEN — PAUSE/FORTS. nach oben gedruckt
halten. Der Wasserwerfer bewegt sich sodann nach rechts. Sobald die gewunschte rechte Oszillationsgrenze erreicht ist,
die Taste OSZILLATION STARTEN/EINSTELLEN — PAUSE/FORTS. loslassen. Der Wasserwerfer beginnt nun, sich nach links zu
drehen. Den Schalter OSZILLATION STARTEN/EINSTELLEN — PAUSE/FORTS. erneut nach oben schieben, bis die linke
Ostzillationsgrenze erreicht ist, und den Schalter dann loslassen. Der Wasserwerfer oszilliert nun zwischen der von lhnen
eingestellten rechten und linken Grenze. Um die Oszillationsgrenzen anzupassen, den Schalter OSZILLATION STARTEN/

EINSTELLEN — PAUSE/FORTS.beim Schwenken in die Richtung, in der die Grenze angepasst werden soll, nach oben gedriickt
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halten und den Schalter OSZILLATION STARTEN/EINSTELLEN — PAUSE/FORTS.loslassen, wenn die gewlinschte neue Grenze
erreicht ist. Wahrend der Oszillation kann das Strahlrohr angehoben oder gesenkt werden. Um die Oszillation zu unterbrechen,
den Schalter OSZILLATION STARTEN/EINSTELLEN — PAUSE/FORTS. kurz nach unten driicken und dann loslassen. Dadurch wird
die Oszillation unter Beibehalt der gegenwartig eingestellten Oszillationsgrenzen pausiert. Um mit der Oszillation fortzufahren,
den Schalter OSZILLATION STARTEN/EINSTELLEN — PAUSE/FORTS. kurz nach unten drucken und loslassen. Die Oszillation wird
sodann unter Beibehalt der gegenwartigen Positionseinstellungen fortgesetzt. Um die Oszillation abzubrechen, den Schalter
RECHTS/LINKS kurz in eine beliebige Position schieben.

4. BODENSTATION MIT DOPPELTEM EINLASS:

Beim Einsatz einer Nebelduse darf eine Durchflussleistung von 1900 |/min (500 G/min) beim Betrieb mit einem Schlauch oder

3030 |/min (800 G/min) beim Betrieb mit zwei Schlauchen nicht Gberschritten werden, es sei denn, das Gerat wird auf einer

Direktmontage-Flanschstation auf einem Fahrzeug gesichert betrieben. Dasselbe gilt fur die angegebenen Auslassdrucke mit

Vollstrahlmundsttcken.

MUNDSTUCK- ZWEI SCHLAUCHE EIN SCHLAUCH
GROSSE PSI kPa PSI kPa
35 mm (13/8”) 100 690 80 550
38 mm (11/2”) 100 690 55 380
44 mm (13/4”) 70 480 NE NE
51 mm (2”) 45 310 NE NE

NE-Nicht empfohlen
Fur diese Anwendung wird die folgende Schlauchkonfiguration empfohlen: Zwei Schlauche verwenden und beide Schlauche parallel
nebeneinander direkt vom siamesischen Doppelanschluss zuruckfuhren. Die Schlauche im Abstand von 3 m vom Wasserwerfer mit
einem Schlauch und einem Leitergurt, Seil usw. lose zusammenbinden (sieche Abbildung 3).
Wahrend das Gerat in der tragbaren Bodenstation betrieben wird, dirfen weder die Station noch dessen Teile oder der dem Gerat
am nachsten gelegene Schlauch von 3 m angehoben werden.
Wird das Gerat auf der Direktmontagestation oder in Fahrzeugmontage gelagert, wird empfohlen, die Duse bzw. das Mundsttick
wahrend des Transports abzustutzen oder abzunehmen.
Beim Einsatz mit der tragbaren Bodenstation mit Doppeleinlass darf der Querschnitt des Schlauches 7,6 cm (3")

nicht ubersteigen.

Aufstellanleitung:

Die drei vorderen Stellfufde der Bodenstation voll aufklappen. Den mittleren Stellfu auf das Ziel ausrichten. Die Dorne mit der
Hammerseite des Hakens der Sicherungskette verankern. Sicherstellen, dass die Sicherungsstifte voll eingerastet sind. Den
Ausfluss nach oben richten. Die Sicherungskette am im Boden verankerten Dorn oder einem anderen Objekt, das einem Ruickstof3
mit einer Kraft von mindestens 227 kg standhalten kann, sichern. Den Schlauch langsam fullen. Bewegt sich das Gerat wahrend des
Befiillens, die Dorne erneut verankern.

Abbildung 3

<— Sicherungskette fixieren
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5. TRAGBARE BODENSTATION MIT EINFACHEM EINLASS.

Wird der Wasserwerfer mit einer tragbaren Bodenstation mit einfachem Einlass eingesetzt, sollte er mit einer Nebelduse bei nicht
mebhr als 3800 |/min (1000 G/min) oder mit Vollstrahlmundsticken bei den folgenden Auslassdriicken betrieben werden, es sei denn,

das Gerat ist an der Flanschstation auf einem Fahrzeug gesichert:

MUNDSTUCK-GROSSE PsI kPa
35 mm (13/8) 100 690

38 mm (11/2) 100 690

44 mm (13/4”) 100 690

51 mm (27) 70 480

Darauf achten, dass der Storz- oder Dreheinlass sicher am Zustromschlauch befestigt ist.
Nur fur den Einsatz mit Schlauchen mit einem Durchmesser von 10, 11,5 oder 12,7 cm bestimmt.

Aufstellanleitung:

Die folgende Schlauchkonfiguration ist zu beachten, damit beim Betrieb des Modells 3414/3416 die erforderliche Stabilitat

gewahrleistet wird.
(Siehe Abbildung 4)

Die drei vorderen Stellfif3e der Bodenstation voll aufklappen.

Den mittleren Stellfuf’ auf das Ziel ausrichten.

Die Schnallen an das Ende der Spanngurte fihren.

Die Gurte lose um den Schlauch anbringen.

NICHT anziehen.

Die Dorne mit der Hammerseite des Hakens der
Sicherungskette verankern.

Sicherstellen, dass die Sicherungsstifte voll eingerastet sind.
Den Ausfluss nach oben richten.

Die Sicherungskette an einem fest im Boden verankerten
Dorn oder einem anderen Objekt sichern, das einem
Ruckstof mit einer Kraft von tiber 227 kg standhalten kann.
Den Schlauch langsam fullen.

Die Gurte um den Schlauch festziehen, bis der
Schlauchanschlag am vorderen Stellfuf erreicht ist.

Falls sich das Gerat wahrend des Befullens bewegt, die Dorne
erneut verankern.

Wird das Gerat in der tragbaren Bodenstation eingesetzt,
weder die Station selbst noch einen Teil der Station, den
Schlauchbogen oder die 3 m an gerade liegendem Schlauch
vor dem Schlauchbogen bewegen oder anheben.

Soll das Gerat in der Direktmontagestation oder auf dem
Fahrzeug aufbewahrt werden, wird empfohlen, das Strahlrohr
oder die Mundstticke wahrend des Transports abzunehmen
oder auf einer festen Konstruktion abzustutzen.

Abbildung 4

<— Sicherungskette fixieren
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ANLEITUNG ZUR ROUTINEMASSIGEN WARTUNG
Tragbarer elektrischer Wasserwerfer, Modell 3419
Anhand der folgenden Wartungsmafdnahmen kann die Lebensdauer dieses Gerats verlangert werden.

A.

Die Spitzen der Bodendorne der Bodenstation inspizieren. Falls die Flache eines Dorns 1,5 mm (/") Ubersteigt, muss dieser
angespitzt oder ausgetauscht werden. BODENDORN-REPARATURKIT Nr. 9190 BESTELLEN.

. Die gefederten Dorne in der tragbaren Station Uberprufen, um sicherzugehen, dass sie sich frei bewegen lassen. Ein Trockenfilm-

Schmiermittel verwenden, falls ein Schmieren erforderlich ist.

. Sicherstellen, dass der vertikale Schwenkanschlag ordnungsgemaf? funktioniert und freigegeben werden muss, um das Gerat unter

eine Aufrichtposition von 35° senken zu kénnen.

. Uberpriifen, ob beide Einlassklappenventile korrekt funktionieren (nur Station mit doppeltem Einlass). Dieser Bereich muss

normalerweise nicht geschmiert werden.

. Sicherstellen, dass sich der Verschluss des Hakens an der Sicherungskette fest in die Kette einrasten lasst.

Falls eine Komponente nicht ordnungsgemaf’ funktioniert, wenden Sie sich an Akron Brass, um Anweisungen fur
Reparaturmafinahmen zu erhalten oder das Gerat an Akron Brass Company einzuschicken.
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WARNING S
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Monitor PE (eléctrico portatil) con patas rebatibles Apollo™ ESTILO 3419
INSTRUCCIONES DE FUNCIONAMIENTO Y MANTENIMIENTO

El Monitor PE (eléctrico portatil) Apollo Estilo 3419 de Akron esta disefiado a fin de proporcionar un funcionamiento eficaz y sin
fallas por muchos afos. Las siguientes instrucciones de funcionamiento y mantenimiento se suministran con el objetivo de obtener
el mejor rendimiento posible de la unidad.

VALORES NOMINALES DEL PRODUCTO

Caudal maximo:
Base portatil de entrada doble de 3030 LPM (800 GPM)
Base portatil de entrada individual de 3800 LPM (1000 GPM)
Montaje directo de 4800 LPM (1250 GPM)

Presién maxima:
1380 kPa, 14 bar (200 psi)
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A\ ADVERTENCIA Lea y siga las instrucciones de la etiqueta de advertencia en el cordén del pasador de bloqueo.

A\ ADVERTENCIA No se deben usar valvulas de cierre de '/ de vuelta con el monitor Apollo. Si se utiliza cualquier otro tipo

de valvula de cierre, esta se debe abrir y cerrar lentamente. Abrir y cerrar la valvula demasiado rapido puede
ocasionar danos al Apollo y otros equipos, lo que puede provocar lesiones al operador u otras personas.

A\ ADVERTENCIA Lea y siga las instrucciones de la etiqueta de advertencia de la cadena de seguridad ubicada en la etiqueta del
montaje de piso.

A\ ADVERTENCIA Lea y siga las instrucciones de la etiqueta de precaucién del pasador de émbolo del tope de seguridad vertical.
A\ ADVERTENCIA En condiciones de temperaturas bajo cero, el monitor debe drenarse para prevenir dafios.

A\ ADVERTENCIA Lea y siga las instrucciones de la etiqueta de presion del pico ubicada en la base de piso portatil.

A\ ADVERTENCIA Lea y siga la etiqueta de instrucciones de instalacion ubicada en el cuerpo de la entrada.

A\ ADVERTENCIA La disposicién incorrecta de la manguera puede causar inestabilidad.

A\ ADVERTENCIA No utilizar con un tubo de extensién de cubierta superior (Estilo 3405).

L)
WARNING S
READ OPERATING INSTRUCTIONS BEFORE USE.
CURE SAFETY CHAIN WHEN OPERATING.
DO NOT LOWER PAST SAFETY STOP,
INSURE THAY ALL FOLDING tEGS
ARE FULLY DEPLOYED BEFORE USE.
EACH SPIKE MUST BE IN UNIFORM CONTACT WITH
) GROUND SURFACE AT ALL TIMES DURING USE. s

CAUTION
00 NOT PULL. OUT PLUNGER
UNLESS APOLLO™ IS SECURED
ON APPARATUS
See Operating Instructions
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de bloqueo

Pestaiias del
conector de entrada

Espigas de conexion de brida
en camién

INSTRUCCIONES GENERALES

1

A.

. Presione el interruptor de alimentacién del controlador a la posicién “ON” (Encendido) (hacia arriba) (Figura 2).
. Ahora el Apollo PE esta listo para ser utilizado con el controlador inalambrico de mano (o estacién de

Instalacion para funcionamiento en camién:

Conecte el Apollo PE a la brida de montaje del camién colocando las pestafas del conector de entrada entre las espigas de
conexién de la brida de montaje del camién (Figura 1). Los soportes de las pestanas del conector de entrada deben mirar hacia la
parte trasera del camién (Figura 2). Inserte completamente los pasadores de bloqueo en la brida de montaje del camién a través
de los orificios de las pestanas de la brida de montaje y las espigas del conector de entrada, uno a la vez. Es posible que necesite
aplicar presion descendiente en el Apollo PE mientras coloca los pasadores de bloqueo, lo que lo ayudara a alinear los orificios
de la pestana del conector de entrada con los orificios de las espigas de la brida de montaje del camién. Asegtrese de que ambos
pasadores estén insertados por completo a través de la espiga de la brida y la pestafa de la entrada.

. Una vez montada por completo la brida del camién, la chaveta de anulacién del tope de seguridad vertical puede instalarse si asi

lo desea. La chaveta de anulacién del tope de seguridad vertical se monta en el frente de la brida de montaje del camién con un
cordén. Una vez instalada, esta chaveta le permitira a la boquilla del Apollo PE recorrer de +35° a -20° La chaveta se instala jalando

el pasador de émbolo del tope de seguridad de elevacién e insertando la chaveta entre la parte superior del pasador de émbolo y
la base del montaje del émbolo.

A ADVERTENCIA: Si bajar la boquilla entre +35° y -20° causa interferencia fisica o que el chorro del monitor entre en contacto con

cualquier parte del camién, no instale la chaveta de anulacién. Eleve la boquilla por arriba de los 35° y verifique que el pasador de
émbolo de anulacidn del tope de seguridad vertical encaje en su posicién (hacia adentro). No deberia poder bajar la boquilla por
debajo de 35° cuando el pasador de émbolo de anulacién del tope de seguridad vertical se encuentra en su lugar.

. Conecte la boquilla adecuada a la salida del Apollo PE. Si esta utilizando una boquilla de funcionamiento eléctrico, conecte el

motor de control de patrén de la boquilla al cable extensible del arnés del Apollo PE. Aseglrese de que la boquilla esté orientada
de modo que se pueda mover a lo largo de todo el rango de elevacién sin interferencia del monitor.

Si se utiliza una estacién de funcionamiento montada en el panel para controlar el monitor cuando esta montado en el camién,
conéctelo al controlador del Apollo PE  usando el conector CAN de 4 pasadores (Figura 2).

Conecte el arnés de alimentacién al conector de entrada de alimentacién del Apollo PE (Figura 2).
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. INSTALACION PARA FUNCIONAMIENTO EN TIERRA:

Para preparar el Apollo PE para funcionamientos con base en piso, siga los siguientes pasos:

. Gire el interruptor de control de alimentacién a la posicion “OFF” (Apagado) (hacia abajo). (Figura 2)

. Desconecte el cable de alimentacién del vehiculo del conector de entrada de alimentacién del camién. (Figura 2)

. Desconecte el cable de control CAN (si esta usando uno). (Figura 2)

. Gire el interruptor de alimentacién a la posicién “ON” (Encendido) (hacia arriba). El monitor comenzara a moverse de manera

horizontal a la posicién “cero” (en linea recta) y la boquilla se elevara por encima del tope de seguridad de 35 grados. Esto asegura
que el monitor se encuentre en la posicioén correcta para ser instalado en la base de piso portatil. Espere hasta que se detenga
todo movimiento antes de seguir con el paso E.

Gire el interruptor de control de alimentacion a la posicién “Off"(Apagado) (hacia abajo).

F. Quite los pasadores de conexidn (2) de la brida de entrada y levante el monitor de la brida de montaje del camién. Si ha sido

R

> w

instalada, la chaveta de anulacién del limite de seguridad vertical se desenganchara automaticamente cuando el monitor se retire
de la brida de montaje del camion.

. Pase el monitor al personal en tierra.
. Coloque el monitor sobre la base de piso portatil y déjelo mientras prepara la base de piso portatil para el funcionamiento.

Asegurese de colocar la base de piso portatil en un lugar con una superficie uniforme y al alcance de un punto de anclaje para la
cadena de seguridad. Despliegue las patas delanteras (3) de la base de piso portatil y coléquelas en el piso. Aseglrese de que cada
estaca (5) de las patas de la base de piso esté en contacto uniforme con la superficie del piso. Las estacas tienen resortes para
compensar las irregularidades menores de la superficie, pero todas las estacas de piso deben estar en contacto con la superficie
en todo momento para un funcionamiento correcto. Asegulrese de que no haya piedras grandes o escombros debajo de la base
portatil durante su uso, dado que ello puede hacer que las estacas dejen de hacer contacto con la superficie del suelo.

Coloque el monitor sobre la base de piso portatil con la salida hacia la pata delantera central de la base de piso portatil,
asegurandose de que las pestanas del conector de entrada se encuentren entre las espigas de conexién de la base de piso portatil.
Inserte los pasadores de conexidn (2) de la brida de entrada comenzando desde la parte posterior de la base de piso portatil. Inserte
cada pasador por completo asegurandose de que el pasador atraviese las espigas de conexién de la base de piso portatil por delante
y por detras y cada una de las pestanas de entrada del monitor. Verifique que la boquilla se encuentre por arriba de los 35° del tope
de limite de seguridad vertical. De no ser asi, eleve la boquilla por sobre 35° antes de que el agua comience a circular.

. Presione el interruptor de control de alimentacién a la posicién “ON” (Encendido) (hacia arriba).

Consulte las secciones 4 y 5 para conocer las presiones de funcionamiento que se usan con bases de piso de entrada doble y de
entrada individual.

. FUNCIONAMIENTO:
. Para operar el Apollo PE con el control inalambrico de mano:

1. Presione el botén de alimentacién On/Off (Encendido/Apagado) por un momento para encender el control remoto. La luz de
transmision On/Off (Encendido/Apagado) en la esquina inferior derecha del control remoto se iluminara. Nota: Si el control
remoto no ha sido sincronizado con el monitor, consulte las instrucciones del control remoto inalambrico (Documento 120315)
para el procedimiento de sincronizacién.

2. Para mover el monitor hacia la derecha/izquierda/arriba/abajo, presione los botones triangulares correspondientes que se
encuentran en la mitad inferior del control remoto.

3. Para cambiar el patrén de la boquilla a un chorro directo, presione el botén “STRAIGHT” (Directo) ubicado debajo a la
izquierda del botén “Power On/Off” (Encendido/Apagado).

4. Para cambiar el patrén de la boquilla a niebla, presione el botén “FOG” (Niebla) ubicado debajo a la derecha del botén “Power
On/Off” (Encendido/Apagado).

5. Para iniciar la oscilacién, mantenga presionado el botéon “AUX” (Auxiliar) en la esquina inferior izquierda del control remoto. El
monitor comenzaréa a rotar hacia la derecha. Cuando alcance el limite de oscilacién derecho deseado, suelte el botén “AUX”
(Auxiliar). El monitor comenzara a rotar hacia la izquierda. Mantenga presionado el botén “AUX” (Auxiliar) hasta alcanzar el
limite de oscilacién izquierda, luego suelte el botén “AUX” (Auxiliar).

El monitor ahora oscilara entre los limites izquierdo y derecho que ha establecido. Para ajustar los limites de oscilacién,
mantenga presionado el botén “AUX” (Auxiliar) cuando se mueve en la direccién donde desea modificar el limite y suelte el
botén “AUX” (Auxiliar) cuando alcance el nuevo limite. La boquilla puede elevarse o bajarse durante la oscilacion.

6. Para cancelar la oscilacién, presione los botones “RIGHT” (Derecha) o “LEFT” (Izquierda) del control remoto. Una vez que el
modo de oscilacidén ha sido cancelado, los limites deben restablecerse cuando la oscilacién comienza nuevamente.

. Para operar el Apollo PE con la estacion de control CAN montada en el panel:

1. La estacién del interruptor de palanca CAN 60410012 proporciona una estacion de control montada en el panel para el Apollo
PE. La estacién del interruptor de palanca CAN se conecta con el puerto CAN del controlador del Apollo PE con la pieza del
cable nimero 721565 de 4 pasadores con el cable de comunicaciones CAN de 4 pasadores con resistencias en las terminaciones.

2. Para mover la boquilla del Apollo PE hacia arriba, presione el interruptor de palanca “RAISE/LOWER” (Subir/Bajar) hacia arriba.
Al soltar el interruptor, la boquilla se detendra. Para mover la boquilla hacia abajo, presione el interruptor de palanca “RAISE/
LOWER” (Subir/Bajar) hacia abajo. Al soltar el interruptor, la boquilla se detendra.

3. Para mover el Apollo PE hacia la derecha, presione el interruptor de palanca “RIGHT/LEFT” (Derecha/Izquierda) hacia la
derecha. Al soltar el interruptor, el monitor se detendra. Para mover el Apollo PE hacia la izquierda, presione el interruptor de
palanca “RIGHT/LEFT” (Derecha/Izquierda) hacia la izquierda. Al soltar el interruptor, el monitor se detendra.

4. Para cambiar la boquilla a un patrén de chorro directo, presione el interruptor “STREAM/FOG” (Chorro/Niebla) hacia arriba;
para obtener un patrén de niebla, presione el interruptor “STREAM/FOG” (Chorro/Niebla) hacia abajo. Una vez logrado el
patrén deseado, suelte el interruptor “STREAM/FOG” (Chorro/Niebla).

5. Para iniciar la oscilacién, mantenga presionado el interruptor “OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME” (Iniciar/
Configurar oscilacion - Pausar/Reanudar) hacia arriba. El monitor comenzara a rotar hacia la derecha. Cuando ha alcanzado
el limite de oscilacién derecha deseado, suelte el interruptor “OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME” (Iniciar/
Configurar oscilacién - Pausar/Reanudar) . El monitor comenzara a rotar hacia la izquierda. Mantenga presionado el interruptor
“OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME” (Iniciar/Configurar oscilacion - Pausar/Reanudar) nuevamente hasta alcanzar
el limite de oscilacién izquierda; luego suelte el interruptor “OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME” (Iniciar/Configurar
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oscilacién - Pausar/Reanudar). El monitor ahora oscilara entre los limites izquierdo y derecho que ha establecido. Para
ajustar los limites de oscilacion, mantenga presionado el interruptor “OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME” (Iniciar/
Configurar oscilacién - Pausar/Reanudar) hacia arriba cuando se mueve en la direccién donde desea modificar el limite y
suelte el interruptor “OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME” (Iniciar/Configurar oscilacion - Pausar/Reanudar) cuando
alcance el nuevo limite. La boquilla puede elevarse o bajarse durante la oscilacién. Para pausar la oscilacién, presione el
interruptor “OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME” (Iniciar/Configurar oscilacién - Pausar/Reanudar) hacia abajo por
un momento y suéltelo. Esto hara una pausa en la oscilacién con los limites de posicién actual. Para reanudar la oscilacion,
presione el interruptor “OSCILLATION START/SET — PAUSE/RESUME” (Iniciar/Configurar oscilacién - Pausar/Reanudar) hacia
abajo por un momento y suéltelo para reanudar la oscilacién con las configuraciones de posicion actuales. Para cancelar la
oscilacién, presione el interruptor “RIGHT/LEFT” (Derecha/lIzquierda) por un momento en cualquiera de las dos direcciones.

4. BASE DE PISO DE ENTRADA DOBLE:

No exceda los 1900 LPM (500 GPM) con una manguera o los 3030 LPM (800 GPM) con dos mangueras cuando usa una boquilla

de niebla o las siguientes presiones de descarga con picos rectos, a menos que la unidad esté asegurada en la base con brida de

conexién directa en un camion.

TAMARNO DEL DOS MANGUERAS UNA MANGUERA
PICO PSI kPa PSI kPa
35 mm (13/8”) 100 690 80 550
38 mm (11/27) 100 690 55 380
44 mm (13/4”) 70 480 NR NR
51 mm (2) 45 310 NR NR

NR-No se recomienda
Se recomienda la siguiente configuracién de manguera para este dispositivo: Use dos mangueras y, desde la salida doble, dispongalas
una paralela a la otra. Ate las mangueras juntas de forma holgada a 3 m (10 pies) del monitor con una correa para manguera y
escalera, cuerda, etc. (Consulte la Figura 3)
Cuando la unidad esta funcionando en la base portatil, no intente mover o levantar ninguna de las partes de la base, o los 3 m (10
pies) de manguera que se encuentran mas cerca de la unidad.
Cuando la unidad se guarda en contacto directo con la base o el montaje del camién, se recomienda que la boquilla o los picos se

bajen contra un soporte rigido o se retiren durante el transporte.

A\ ADVERTENCIA No utilice una manguera mas grande de 7,6 cm (3”) para la base de piso de entrada doble.

Instrucciones de instalacion:

Rote las tres patas delanteras plegables de la base de piso a su posicion completamente abierta. Apunte la pata central hacia el
objetivo. Fije las estacas con el martillo en el extremo del gancho de la cadena de seguridad. Asegurese de que los pasadores de
bloqueo estén completamente enganchados. Apunte la descarga hacia arriba. Asegure la cadena de seguridad a la estaca a ser

clavada en el suelo u otro objeto capaz de soportar la fuerza de reaccion de 227 kg (500 |b) o mas. Cargue la manguera lentamente.
Si la unidad se mueve mientras se carga, vuelva a configurar las estacas.

p \ <—Asegure la cadena de
VY seguridad
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5. BASE PORTATIL DE ENTRADA INDIVIDUAL.

Cuando se usa con la base portatil de entrada individual, la unidad no debe utilizarse a mas de 3800 LPM (1000 GPM) con una
boquilla de niebla o las siguientes presiones de descarga con picos rectos, a menos que la unidad esté asegurada en la base con brida
de conexién directa en un camién:

TAMANO DEL PSI kPa
PICO

35 mm (13/8") 100 690

38 mm (1147) 100 690

44 mm (13/4”) 100 690

51 mm (27) 70 480

Asegurese de que la entrada giratoria o storz esté firmemente ajustada a la manguera de suministro.
Para usar con mangueras de 10,2 cm (4”) , 11,4 cm (4 /") 0 12,7 cm (5”) solamente.

Instrucciones de instalacion:

La siguiente configuraciéon de manguera debe ser usada para proporcionar la estabilidad necesaria cuando se usa el Estilo 3414/3416.
(Consulte la Figura 4)

Rote las tres patas delanteras plegables de la base de piso a su posicién completamente abierta.

Apunte la pata central hacia el objetivo.

Deslice las hebillas hacia el extremo de las correas de sujecién de la manguera.

Conecte las correas de forma holgada alrededor de la manguera.

NO ajuste. N
Fije las estacas con el martillo en el extremo del gancho de

la cadena de seguridad.
Asegurese de que los pasadores de bloqueo estén

<— Asegure la cadena de seguridad

completamente enganchados. lﬁ, (10 Piﬁl_|

Apunte la descarga hacia arriba. recta

Asegure la cadena de seguridad a una estaca a ser clavada S g]

en el suelo u otro objeto capaz de resistir las fuerzas de

reaccién de 227 kg (500 |b) o mas. 53'2253,?55 LA ; CORREA DE
MANGUERA ? SUJECION DE LA

Cargue la manguera lentamente.

Ajuste las correas alrededor de la manguera hasta que entre
en contacto con el tope de la manguera en la pata plegable
delantera central.

Si la unidad se mueve mientras se carga, vuelva a configurar
las estacas.

Cuando la unidad esta funcionando en la base portatil, no
intente mover o levantar ninguna parte de la base, el bucle
de la manguera o los 3 m (10 pies) de manguera recta por .
delante del bucle de la manguera. 3 m'&g'gfgs)
Cuando la unidad se guarda en la base directa o el montaje
del camidn, se recomienda que la boquilla o los picos se bajen
contra un soporte rigido o se retiren durante el transporte.

’ }U MANGUERA
| ’

|-J-— 0

MINIMO ———>
3 M (10 PIES)
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INSTRUCCIONES DE MANTENIMIENTO DE RUTINA
Monitor eléctrico portatil Estilo 3419
Los siguientes procedimientos de mantenimiento extenderan la vida util de este dispositivo.

A.

Examine las puntas de las estacas de piso en la base portatil. Si la parte plana de cualquiera de las estacas excede 1,5 mm (//1”) de
diametro, deben reemplazarse. SOLICITE EL JUEGO DE REPARACION DE ESTACAS DE PISO N.° 9190.

Verifique que los soportes de las estacas con resortes en la base portatil se muevan libremente. Utilice un lubricante seco en
aerosol si se necesita lubricacién.

Verifique que el tope de elevacién funcione correctamente y debe ser liberado para bajar la unidad por debajo de los 35° de
elevacion.

Verifique que ambas vélvulas de entrada (solo en las bases de entrada doble) funcionen correctamente. Por lo general, esta area
no necesita lubricacion.

Verifique que el pestillo del gancho de la cadena de seguridad se acople en la cadena correctamente.

Si alguna de las piezas no funciona correctamente, comuniquese con Akron Brass para recibir instrucciones de reparacién o
devolver la unidad a Akron Brass Company.
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NOTAS

TELEFONO: +1 330.264.5678 o +1 800.2281161 | FAX: +1330.264.2944 o +1 800.531.7335 | akronbrass.com

REVISADO: 4/12
GARANTIA Y EXENCION DE RESPONSABILIDAD: Garantizamos los productos Akron Brass por un periodo de cinco (5) afios desde la fecha de la compra por defectos de materiales o mano de

obra. Akron Brass reparara o reemplazaré el producto que sea defectuoso conforme a esta garantia. Akron Brass decidir la reparacién o el reemplazo a su sola discrecion. Para obtener el servicio

BRASS COMPANY de la garantia, los productos afectados deben devolverse a Akron Brass sin demora.

Nuestra garantia no cubre fallas debidas & uso y desgaste; instalacidn, uso, imiento o al jento incorrectos; negligencia del propietario o usuario; reparacién o modificacién
Tested... realizadas tras la entrega del producto; daiios; incumplimiento de nuestras instrucciones o recomendaciones; o cualquier otra causa que esté fuera de nuestro control. NO OTORGAMOS
Pr““en“ 'I' NINGUNA GARANTA, EXPLICITA O IMPLICITA, QUE NO SEA LA ESTABLECIDA EN LA PRESENTE DECLARACION DE GARANTIA, Y NEGAMOS CUALQUIER GARANTIA IMPLICITA DE
r“stell_ COMERCIABILIDAD O APTITUD PARA CUALQUIER FIN PARTICULAR. Asimismo, no seremos responsables de ningtin dafio o perjuicio consecuente, incidental o indirecto (incluidos, entre otros,
P .. cualquier pérdida o lucro cesante), cualquiera sea su causa. Nadie esta autorizado a modificar la presente garantia.

® Akron Brass Company. 2012 Todos los derechos reservados. Queda prohibida la reproduccién de parte alguna de este documento sin la autorizacién expresa y
EMPRESA REGISTRADA I1SO 9001 por escrito de Akron Brass Company.
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